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บทคัดย่อ 

การวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือประดิษฐ์เครื่อง Intelligent Detector ใช้รักษาความปลอดภัยของ

บ้านโดยการน่าความรู้ทางด้านเทคโนโลยีอัตโนมัติต่างๆเข้ามาใช้เพ่ือช่วยในการรักษาความปลอดภัยของบ้าน

ให้ปลอดภัยมากยิ่งขึ้น 

             Intelligent Detector ใช้หลักการเคลื่อนไหวของมนุษย์โดยใช้เซ็นเซอร์ PIR senser เป็นเซ็นเซอร์

ที่ตรวจจับการเคลื่อนไหวของมนุษย์ที่เดินผ่านไปผ่านมาในระยะ 3 – 7 เมตรโดยการเป็นท่างานร่วมกันกล้อง

ถ่ายภาพแบบขนาดเล็ก ESP32 CAMเป็นกล้องภาพขนาดเล็กและเซ็นเซอร์เสียงที่ท่างานร่วมกันบอร์ดสมอง

กลฝังตัวKidbrightแล้วส่งภาพผ่าน Applicetion Line notify เมื่อน่าไปทดสอบประสิทธิภาพการใช้งานพบว่า

เมื่อให้คนเดินผ่านเครื่องโดยให้คนเดินผ่านเครื่อง 10 ครั้งเมื่อเดินผ่านเครื่อง 10 ครั้งพบว่าเมื่อคนเดินผ่าน

เครื่อง Intelligent  Detecto เซ็นเซอร์ PIR senser มีการตรวจจับการเคลื่อนไหวแล้ว ESP32 CAM จะ

ถ่ายภาพแล้วท่างานร่วมกับบอร์ดKidbrightจะส่งภาพผ่านLine Notify ทั้งหมด 10 ครั้งแล้วพบว่า ได้เกิด

ความล่าช้าในการส่งภาพถ่ายผ่าน Applicetion Line notify  

             ดังนั้น Intelligent Detector สามารถช่วยรักษาความปลอดภัยของบ้านได้กรณีที่มีผู้บุกรุกหรือถูก 

โจรกรรม ให้สามารถใช้ชีวิตอย่างปลอดภัยและไร้กังวล 
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บทที่  1 

บทน า 

1.1 ที่มาและความส าคัญ 

ปัจจุบันมนุษยเ์รามีการท่างานที่อยู่นอกบ้านเป็นส่วนใหญ่และไม่มีคนคอยเฝ้าดูแลบ้านของเราจึงท่าให้

โลกของเรามีคดีโจรกรรมทีเ่กิดขึ้นมากมาย โดยการเข้าไปขโมยของหรือทรัพย์สินภายในบ้านของเราโดยที่ไม่มี

ใครมองเห็นโจรได้จึงจับโจรได้ยาก ระบบรักษาความปลอดภัยภายในบ้าน หรือ Home Security คือระบบ

หรือมาตราการรักษาความปลอดภัยที่ท่าขึ้นมาเพ่ือป้องกันและรักษาความปลอดภัยของบ้าน โดยส่วนมาก

ระบบรักษาความปลอดภัยภายในบ้านที่ทุกคนนิยมใช้และคุ้นเคยมากกันดีที่สุดนั้น คือระบบกล้องวงจรปิด แต่

ก็ยังไม่เพียงพอที่จะช่วยรักษาความปลอดภัยของบ้าน 

Kidbrightสามารถเขียนโค้ดค่่าสั่งเข้าไปบอร์ดเราน่าบอร์ดมาให้บอร์ดท่างานว่าเมื่อการเคลื่อนไหว

บอร์ดจะสั่งให้ถ่ายรูปและส่งข้อมูลไปline notifyเข้าไปโทรศัพท์ของเราและท่างานร่วมกับEsp32camซึ่งเป็น

เครื่องถ่ายภาพขนาดเล็กจิ่วเครื่องIntelligent Detecto rในการเขียนโค้ดนั้นต้องใช้ภาษาC เป็นการโดยใช้

arduino ในการเขียนค่าสั่งต่างๆ ภาษาC (C programming language) นั้นป็นภาษาเหมาะกับการเขียนค่าสั่ง

ในบอร์ด Kidbright  

          ซ่ึงคณะผู้จัดท่าเล็งเห็นและสนใจสามารถน่าไปใช้เป็นอุปกรณ์เพ่ือส่งเสริมการเรียนรู้ได้Esp32cam 

เซนเซอร์เสียงและการเขียนค่าสั่งโดยใช้ภาษาC( c programming language) ในการประดิษฐ์เครื่อง 

Intelligent Detector ที่สามารถจับการเคลื่อนไหวจากทรานเซ็นเซอรใ์นระยะการส่งเสียงดังจากเซ็นเซอร์

เสียงและ จะถ่ายภาพแล้วเข้าline Notify ทีจ่ะส่งข้อความแจ้งเตือนไปยังมือถือของผู้ใช้งาน เราสามารถดูภาพ

เหตุการณ์ที่เกิดข้ึนได้ทันเวลา 
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1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงาน   

1.2.1 เพ่ือประดิษฐ์เครื่อง Intelligent Detector ใช้รักษาความปลอดภัยของบ้าน 

1.2.2 เพ่ือน่าความรู้ทางด้านเทคโนโลยีมาประยุกต์ใช้ให้เกิดประโยชน์ในรูปแบบโครงงาน 

1.3 กรอบแนวคิด 

1.3.1 Intelligent Detector จะสามารถท่างานคู่กันได้กับ ESP32ได้ดีเพราะมีการเขียนโค้ดให้

ท่างานร่วมกันได้อย่างแน่นอน 

1.4 สมมติฐาน  

1.4.1  Intelligent Detector จะสามารถท่างานได้ตามค่าสั่งและมีประสิทธิภาพ 

1.5 ขอบเขตของโครงงาน 

1.5.1ด้านารศกึษา:การใช้ประโยชน์PirSensorESP32CAMแล KIdbright 

1.5.2  ด้านสถานที่ : บ้านเลขท่ี 43 หมู่ 5 ต. ทองหลาง อ. บ้านนา จ. นครนายก 26110 

1.6 ข้อจ ากัด  

   Intelligent Detector ยังพัฒนาไม่ได้สมบูรณ์ 100% เพราะมีความล้าช้าในการส่งLine Notify 
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1.7 ค าจ ากัดความท่ีใช้ในการวิจัย 

1.7.1 Intelligent Detectorหมายถึง  

เครื่องตรวจจับอัจฉริยะที่เมื่อมีการเคลื่อนไหวในบริเวณที่ก่าหนดจะท่าการส่งเสียงและจับภาพถ่าย

พร้อมทั้งส่งสัญญาณเตือนเข้า Line Notify 

 

1.8 ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

 1.8.1  ได้รับเครื่อง Intelligent Detector ที่สามารถท่างานได้ดีมีประสิทธิภาพมาก 

   1.8.2  สามารถน่าไปใช้งานในชีวิตประจ่าวันและเผยแผ่ให้บุคคลอื่น ๆ ไปพัฒนาต่อยอด 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

                                                                                           

บทที่  2 

เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

2.1  Kidbright Board 

บอร์ดสมองกลฝังตัว (Embedded Board) ขนาดเล็ก ที่ประกอบไปด้วย ไมโครคอนโทรลเลอร์ ESP32 ท่า

หน้าที่ ประมวลผล และควบคุมสั่งงานอุปกรณ์ ที่ประกอบอยู่บนบอร์ด ซึ่งได้แก่หน้าจอแสดงผลแบบ Matrix 

LED ขนาด 16×8 จุด และเซ็นเซอร์ตรวจจับพ้ืนฐาน ที่สามารถปรับใช้ในชีวิตประจ่าวันได้แก่ เซ็นเซอร์วัด

ระดับความเข้มของแสง และ เซ็นเซอร์วัดอุณหภูมิ 

    ภาพที่2.1 ที่มา https://www.nectec.or.th/n 

 

 

 

 

2.2  ESP32 CAM 

โมดูลกล้องขนาดเล็กมาก ที่มาพร้อมกับชิฟ ESP32-S   

 

ภาพที่2.2 ที่มา https://www.pinterest.com/pin/156922368253892589/ 

 

 

 

 

 

https://www.pinterest.com/pin/156922368253892589/
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2.3  PIR Sensor HC-SR501 

PIR sensor ย่อมาจาก Passive infra-red sensor หรือความหมายโดยตรงก็คือ เซ็นเซอร์ตรวจจับคลื่น

อินฟราเรด จะเห็นได้ว่าไม่มีค่าใดท่ีสื่อถึงการตรวจจับความเคลื่อนไหวเลย แต่เซ็นเซอร์นี้ก็สามารถท่าหน้าที่ใน

การตรวจจับความเคลื่อนไหวได้เป็นอย่างดี ด้วยส่วนประกอบหลักของ PIR sensor ที่พบได้ทั่วไปและใช้ใน

การตรวจจับคือ Pyroelectric sensor 

ภาพที่2.3 ที่มา https://www.arduino4.com/product/82/hc-sr501-motion-sensor-module 

 

 

2.4  USB Programmer CH340G 

CH340G เป็นตัวแปลง USB เป็น TTL ซึ่งใช้เพื่อสื่อสารบอร์ดกับคอมพิวเตอร์เท่านั้น บอร์ด CH340G มี

ประสิทธิภาพเช่น Duemilanove 

 

 

ภาพที่2.4 ที่มา https://sea.banggood.com/th/ESP01-Programmer-Adapter-UART-GPIO0-ESP-01-CH340G-USB-

to-ESP8266-Serial-Wireless-Wifi-Development-Board-p-1441922.html?cur_warehouse=CN 

 

 

 

 

 

 

 

 

https://www.arduino4.com/product/82/hc-sr501-motion-sensor-module
https://sea.banggood.com/th/ESP01-Programmer-Adapter-UART-GPIO0-ESP-01-CH340G-USB-to-ESP8266-Serial-Wireless-Wifi-Development-Board-p-1441922.html?cur_warehouse=CN
https://sea.banggood.com/th/ESP01-Programmer-Adapter-UART-GPIO0-ESP-01-CH340G-USB-to-ESP8266-Serial-Wireless-Wifi-Development-Board-p-1441922.html?cur_warehouse=CN


 

Ffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff6 

2.5  CC308+ 

เครื่องตรวจหาต่าแหน่งกล้องวงจรปิด (Full range all-round detector) ใช้เพื่อตรวจหากล้องวงจรปิด ที่

ซ่อนอยู่ ภายในห้อง หรือ ตามซอกมุมต่าง ๆ และค้นหากล้อง Spycam ที่ซ่อนอยู่ตามห้องน้่า สาธารณะ เช่น 

ปั้มน้่ามัน ห้างสรรพสินค้า สามารถใช้ CC308+ เพ่ือค้นหาต่าแหน่งที่กล้องซ่อนอยู่ได้ทันท่วงที 

 

                                                                                      

                                                                        ภาพที่2.5 

 ที่มา https://thaipick.com/product/lazada/3168 

 

2.6 FTDI FT232RL 3.3V 5.0V USB to TTL Searial 

โมดูลแปลงสัญญาณจาก USB เป็น UART TTL ส่าหรับโปรแกรมหรือติดต่ออุปกรณ์หรือโปรแกรม Arduino 

Pro mini ผ่าาา Rx, Tx ใช้ชิฟ FTDI รุ่นล่าสุด ไฟเอาต์พุต 5V  

มีขาส่าหรับท่างานร่วมกับเครื่องโปรแกรมเมอร์ผ่านทางขา ISP 

 

                                                                

ภาพที่2.6 ที่มา https://th.aliexpress.com/item/32519490747.html 

 

 

 

 

 

 

https://thaipick.com/product/lazada/3168
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2.7 Jumper Female to Female 

Jumper เป็นคู่ของขา  ใช้ในการต่อเชื่อมจุด ในแผ่นเมนบอร์ดหรือ อะแด๊ปเตอร์การ์ด 

 

 

 

ภาพที่2.7 ที่มา https://potentiallabs.com/cart/female-to-female-jumper-wires 

 

2.8. Step Up 18560 Lithium 3.7 to 12V 

อุปกรณ์ที่สามารถช่วยแรงดันให้เพ่ิมมากขึ้นกว่าเดิมจาก 3.7 ถึง 12V โดยมีการท่างานคู่กับถ่าน 18560 

Lithium  

 

 

 

ภาพที่2.8 ที่มา https://th.aliexpress.com/item/32884959920.html 

 

 

 

 

 

 

 

 

https://potentiallabs.com/cart/female-to-female-jumper-wires
https://th.aliexpress.com/item/32884959920.html
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2.9 ถ่านชาร์จ 18560 Li-ion 5C 3.7V 2600mAh 25A 

ชื่อเรียกถ่านชาร์จชนิด ลิเธียม-ไอออน ( Li-ion ) มีลักษณะเป็นถ่านทรงกระบอก มีเส้นผ่านศูนย์กลาง 18 

มิลลิเมตร(mm) มีความสูงหรือความยาวของก้อนถ่าน 65 มิลิเมตร(mm) มีแรงดันไฟ 3.7V มีทั้งแบบหัวนูน

และหัวเรียบ  

  

 

 

 

 

 

 

ภาพที่2.9 ที่มา https://www.facebook.com/JabzZshop/ 

 

 

 

 

 

 

                                                       

 

 

 

 

 



 

บทที่  3 

วิธีการด าเนินการวิจัย 

3.1  การวางแผนการจัดท าโครงงาน Intelligent Detector 

คณะผู้จัดท่าได้เรียบเรียงและจัดท่าแผนการด่าเนินงานตามตารางดังนี้    

ตารางที3่.1.1 ตารางแสดงการวางแผนการท่างานของคณะผู้จัดท่า 

    งานที่จะท่า    ระยะเวลา( 2563 ) 
รวบรวมข้อมูลหลักการต่าง ๆ เพื่อใช้ประดิษฐ์ Intelligent Detector   เมษายน-พฤษภาคม 
ปรึกษากับคุณครูที่ปรึกษาเพ่ือที่จะได้แก้ไขข้อบกพร่อง   พฤษภาคม 
ออกแบบตัวชิ้นงาน   พฤษภาคม 
จัดซื้ออุปกรณ์  กรกฎาคม 
น่าเสนอและทดสอบการท่างานของชิ้นงาน สิงหาคม 
สรุปผลการทดลอง สิงหาคม 
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3.2 วัสดุ-อุปกรณ์  

3.2.1  อุปกรณ์หลักที่ใช้ในการประดิษฐ์ Intelligent Detector 

3.2.1.1 บอร์ด Kidbright 

3.2.1.2 ESP32 CAM 

3.2.1.3 Pir SensorHC-SR507 

3.2.1.4 USB Programmer 

3.2.1.5 FTDI FT232RL 

3.2.1.6 Jumper Female to Female 

3.2.1.7 Step up 18560 Lithium 

3.2.1.8 ถ่านชาร์จ 18560 Li-on 5C 3.7V 

                  3.2.2  อุปกรณ์เสริมช่วยเพิ่มประสิทธิภาพ 

  3.2.2.1 CC308+ 

 3.2.2.3  Sound Sensor 
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3.3  ขั้นตอนการด าเนินงาน 

         3.3.1 รวบรวมอุปกรณ์ท่ีได้ จัดให้เป็นระเบียบ   

        3.3.2 ต่อ ESP32CAM เข้ากับ PIR Sensor โดยใช้ถ่าน18560 และ Step up จ่ายและแปลง  

        3.3.3 เขียนโค้ด ESP32CAM และ Pirsensor ภาษา C++ 

        3.4.4 ออกแบบและตัด 3D-Print โดยใช้โปรแกรม Autodesk Inventor 

        3.4.5 น่าตัวโมเดลที่ออกแบบมาต่อเข้ากับระบบจับภาพ 

        3.4.6 เขียนโค้ด Sound Sernsor ลง Kidbright 

        3.4.7 จัดการเชื่อระบบต่าง ๆ โดย Jumper และ บอร์ดทดลอง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

บทที่  4 

ผลการวิเคราะห์ข้อมูล 

4.1  การทดสอบประสิทธิภาพของเครื่อง Intelligent Detector 

จากการประดิษฐ์เครื่อง Intelligent Detector พวกเราได้ท่าการทดสอบการใช้งาน ดังนี้ 

      4.1.1  การทดสอบโดยให้บุคคลเดินผ่านหรือบริเวณใกล้เคียง เพ่ือทดสอบการท่างาน 

4.1.1.1  ผลการทดสอบ Intelligent Detector พบว่าสามารถส่งสัญญาณและส่งเสียงได้

ตามเป้าหมาย 

      4.1.2  การทดสอบว่าสามารถจับรูปถ่ายและส่งเข้าไลน์ได้ครบจ่านวน 10 ครั้ง 

                 4.1.2.1  ผลการทดสอบพบว่าสามารถจับภาพถ่ายและส่งเข้าไลน์ได้ครบ 10 ครั้ง 

4.2 การท าแบบประเมินการใช้งาน Intelligent Detector 

        4.2.1คณะผู้จัดท่าได้ออกแบบและแจกแจงแบบประเมินการใช้งานให้แก่เพ่ือน ๆ ได้ประเมิน

จ่านวน 10 คนพบว่า เกณฑ์การลงคะแนนมากกว่า 75%  คือระดับดีเยี่ยม มากกว่าหรือเท่ากับ 50% คือดี 

และ น้อยกว่า 49% คือระดับปานกลาง-ปรับปรุง     
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ตารางที่ 4.2.1.1 ประเมินเกี่ยวกับเครื่อง Intelligent Detector คะแนนเต็ม 5 

ความน่าสนใจของโครงงาน ความทันสมัยและการประยุกต์ใช้
เทคโนโลยี 

ประสิทธิภาพการท่างาน
ของเครื่อง 

ความเหมาะสมของชิ้นงาน 

5 5 5 4 
4 5 4 4 

5 4 4 5 
3 4 5 3 

4 4 4 5 

5 4 5 4 

5 5 5 3 

5 5 5 5 

5 5 4 4 

4 5 4 4 

 

จากตารางที่ 4.2.1.1พบว่า คะแนนความน่าสนใจของโครงงาน คือ 90% คะแนนความทันสมัยและการ

ประยุกต์ใช้เทคโนโลยี คือ 92% คะแนนด้านประสิทธิภาพการท่างานของเครื่อง คือ 90% และคะแนนความ

เหมาะสมของชิ้นงาน คือ 82% จากเต็ม 100% 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

บทที่  5 

สรุป อภิปรายผล และข้อเสนอแนะ 

การวิจัย เรื่อง Intelligent Detector  ผู้วิจัยขอสรุปผลการวิจัยตามล่าดับ ดังนี้  

5.1  วัตถุประสงค์การวิจัย 

5.2  สรุปผลการวิจัย 

5.3  อภิปรายผลการวิจัย 

5.4  ข้อเสนอแนะ 

5.1  วัตถุประสงค์การวิจัย 

การจัดท่าโคงงาน เรื่อง Intelligent Detector มีวัตถุประสงค์ ดังนี้ 

5.1.1 เพ่ือประดิษฐ์เครื่อง Intelligent Detectorเพ่ือรักษาความปลอดภัยของบ้าน 

5.1.2 เพ่ือน่าความรู้ทางเทคโนโลยี มาประยุกต์ใช้ให้เกิดประโยชน์ในรูปแบบของโครงงาน 

5.2 สรุปผลการวิจัย 

5.2.1 จากวัตถุประสงค์ที่ 1เพือประดิษฐ์เครื่องIntelligent Detector พบว่า สามารถประดิษฐ์ได้

ส่าเร็จและมีประสิทธิภาพ 

 

5.2.2 จากวัตถุประสงค์ที่ 2 เพ่ือศึกษาวิธีรักษาความปลอดภัยของบ้าน พบว่า สามารถช่วยรักษา

ความปลอดภัยได้ดี คือ มีการส่งเสียงดังและส่งภาพพร้อมข้อความเข้าไลน์ 

5.2.3 จากวัตถุประสงค์ท่ี 3 

 เพ่ือน่าความรู้ทางเทคโนโลยีมาประยุกต์ใช้ให้เกิดประโยชน์สูงสุดในรูปแบบโครงงาน พบว่า 

ผู้จัดท่าสามารถน่าความเข้าใจด้านการเขียนโปรแกรม และหลักการท่างานของเซนเซอร์ต่าง ๆ มาประดิษฐ์ให้

เกิดเครื่อง Intelligent Detector ได้มีประสิทธิภาพ 

 



 

15 

5.3  อภิปรายผลการวิจัย 

5.3.1  เครื่อง Intelligent Detector จากผลการทดสอบพบว่าสามารถท่างานได้ดี มีประสิทธิภาพ 

สะดวกสบาย แต่ทว่ายังไม่สามารถท่างานได้เต็มประสิทธิภาพ เพราะ ได้พบปัญหาเรื่องแบตเตอรี่ของเครื่อง

ตวจจับดักฟังที่เป็นส่วนหนึ่งของโครงงาน 
 

5.4  ข้อเสนอแนะ 

5.4.1  การแก้ปัญหาเกี่ยวกับการลดลงอย่างรวดเร็วของแบตเตอรี่ของเครื่องตรวจจับดักฟัง 
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https://www.myarduino.net/article/198/%E0%B8%AA%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%8A%E0%B9%89%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99-arduino-esp32-cam-%E0%B8%97%E0%B8%B3%E0%B8%81%E0%B8%A5%E0%B9%89%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3%E0%B8%9B%E0%B8%B4%E0%B8%94-wifi
https://www.myarduino.net/article/198/%E0%B8%AA%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%8A%E0%B9%89%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99-arduino-esp32-cam-%E0%B8%97%E0%B8%B3%E0%B8%81%E0%B8%A5%E0%B9%89%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3%E0%B8%9B%E0%B8%B4%E0%B8%94-wifi
https://www.myarduino.net/article/198/%E0%B8%AA%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%8A%E0%B9%89%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99-arduino-esp32-cam-%E0%B8%97%E0%B8%B3%E0%B8%81%E0%B8%A5%E0%B9%89%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3%E0%B8%9B%E0%B8%B4%E0%B8%94-wifi
https://www.myarduino.net/article/198/%E0%B8%AA%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%8A%E0%B9%89%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99-arduino-esp32-cam-%E0%B8%97%E0%B8%B3%E0%B8%81%E0%B8%A5%E0%B9%89%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3%E0%B8%9B%E0%B8%B4%E0%B8%94-wifi
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ภาพที่ 1 ประกอบโมเดลของเครื่องตรวจจับ                                                         

                                                                                                    

 

 

 

 

ภาพที่ 2  ท่าการติดตั้งระบบถ่ายภาพได้90%                                      

              

 

 

 

 

 

ภาพที่ 3 ทดสอบเชื่อมโปรแกรม 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 4ท่าการติดตั้งระบบถ่ายภาพได้90%                                      
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