
 
 

 

โครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID 

 

เสนอตอ 

มูลนิธิเทคโนโลยีสารสนเทศตามพระราชดำริ 

สมเด็จพระเทพรัตนราชสุดา ฯ สยามบรมราชกุมารี 

 

ไดรับการสนับสนุนทุนทำโครงงาน 

ในโครงงานสนับสนุนทำโครงงานของนักเรียนในชนทบ 

ประจำปการศึกษา 2565 

 

โดย 

สามเณรปรเมศร แกวเมืองนอย  ระดับช้ันมัธยมศึกษาปที่ 5 

สามเณรธนดล สนิท   ระดับช้ันมัธยมศึกษาปที่ 4 

สามเณรมงคล เนาวรัตน  ระดับช้ันมัธยมศึกษาปที่ 3 

 

 

อาจารยที่ปรึกษา 

อาจารย สุนินาท พุฒจันทร 

อาจารย ศิวรรจน สวัจฉตัว 

 

โรงเรียนพระปริยัติธรรมเกียรติแกววิทยา 

ตำบลศรีแกว อำเภอศรีรัตนะ จังหวัดศรีสะเกษ 
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ช่ือโครงงาน  โครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID 

สามเณรปรเมศร แกวเมืองนอย 

สามเณรธนดล สนทิ 

สามเณรมงคล เนาวรัตน 

อาจารยท่ีปรึกษา นางสาวสุนินาท พุฒจันทร 

นายศิวรรจน สวัจฉัตว 

โรงเรียน  พระปริยัติธรรมเกียรติแกววิทยา 

ปการศึกษา  2565 

 

บทคัดยอ 
 

การใชงานประตูล็อกเกอรในหองพักนั้นใชแมกุญแจ หรือ ลูกบิดสำหรับล็อคประตู ธรรมดา ทำใหเกิด

ระบบความปลอดภัยชั้นหนึ่ง เพื่อปองกันการสูญหาย การโจรกรรมของบุคคลที่ประสงคราย เมื่อมีคนเขาหอง

ไมสามารถกำหนดไดวาใหบุคคลไหนบางที่สามารถเขาหองไดและไมสามารถตรวจสอบไดวา ใครเขาหองบาง

เวลาไหนบาง เม่ือเกิดความสูญหายเกิดข้ึนจึงหาผูกระทำความผิดไมไดการล็อกดวย RFID นั้น จึงเปนสิ่งจำเปน

อยางยิ่งที่จะนำมาใชเพื่อปองกันการโจรกรรมของผูที่ประสงคไมดีตอหองพัก ดังนั้น คณะผูจัดทำโครงงานได

เห็นถึงความสำคัญของระบบรักษาความปลอดภัยของการเปด-ปดประตู จึงไดมีแนวคิดที่จัดทำโครงงาน

สิ่งประดิษฐ “ระบบล็อคอัตโนมัติดวย RFID” เปนสิ่งที่มี ประโยชนอยางยิ่งที่จะนำมาใชเพื่อปองกันการ

โจรกรรมของผูท่ีประสงคไมดีตอล็อกเกอรหรือลิ้นชักโรงเรียน เปนแนวในการพัฒนาและประยุกตใชตอไป  

ระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID มีหลัการทำงานคือ เมื่อนำคียการด RFID มาแตะที่เครื่องอานบัตร 

ระบบก็จะสั่งให Relay ทำงาน จากนั้น Solenoid ล็อกจะทำการปลดล็อก เมื่อเรานำบัตรออกประมาณ 5 

วินาที ระบบก็จะทำงานล็อกอีกครั้ง ระบบจะทำงานแบบนี้ไปเรื่อยๆ จากการทำการบันทึกการทดสอบจำนวน 

20 ครั้ง ระบบทำงานผิดปกติ 4 ครั้ง คิดเปนรอยละ 20.00 สวนที่ทำงานผิดปกติมากที่สุดคือ RFID ทำงาน

ผิดปกติ 4 ครั้ง สาย Jumper ทำงานผิดปกติ 2 ครั้ง ผลการบันทึกการทำงานปกติ 16 ครั้ง คิดเปนรอยละ 

80.00 
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กิตติกรรมประกาศ  

    

   โครงงานสิ่งประดิษฐสองกลฝงตัว เรื่อง ระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID นี้สำเร็จไดอยางดีโดยไดรับการ

ถวายความรู การจัดทำโครงงานจากสำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีแหงชาติ (สวทช) มูลนิธิ

เทคโนโลยีสารสนเทศตามพระราชดำริสมเด็จพระเทพรัตนราชสุดา ฯ สยามบรมราชกุมารี สถาบันกวดวิชา วี 

บาย เดอะเบรน อนุเคราะหทุนสนับสนุนในการจัดทำโครงงาน ทั้งไดรับการสนับสนุนจากพระครูเมธีกิตตสิาร 

นายศิวรรจน สวัจฉัตว นางสาวสุนินาท พุฒจันทร ครูท่ีปรึกษาโครงงาน คณะครู และ เพ่ือนๆ ท่ีแนะนำ ชี้แนะ 

ติชม โครงงานชิ้นนี้ ชวยใหสามารถออกแบบและประดิษฐโครงงานนี้ข้ึนมาได  

ทายนี้คณะผูจัดทำโครงงานขอกราบขอบพระคุณ ผูมีพระคุณดังกลาวขางตน คณะผูจัดทำโครงงาน

หวังเปนอยางยิ่งวา โครงงานชิ้นนี้จะสามารถเปนแนวทางในการพัฒนาตอยอดใหดียิ่งข้ึนตอไป 

 

คณะผูจัดทำ 
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สารบัญ 

เรื่อง  หนา 

บทคัดยอ ก 

กิตติกรรมประกาศ ข 

สารบัญ ค 

สารบัญภาพ ง 

สารบัญตาราง จ 

บทท่ี 1 บทนำ 1 

 ท่ีมาและความสำคัญของโครงงาน 1 

 จุดประสงคของโครงงาน 1 

 ขอบเขตของโครงงาน 1 

 ประโยชนและคุณคาของโครงงาน 1 

 ระยะเวลาในการดำเนินงาน 2 

 งบประมาณ 2 

บทท่ี 2 เอกสารท่ีเก่ียวของ 3 

บทท่ี 3 อุปกรณและข้ันตอนการประดิษฐ 9 

 วิธีการดำเนินงาน 9 

 อุปกรณ 9 

 ข้ันตอนการประดิษฐ 10 

บทท่ี 4 ผลการทดสอบ 12 

บทท่ี 5 สรุป อภิปรายผลและขอเสนอแนะ 14 

บรรณานุกรม 15 

ภาคผนวก 22 
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สารบัญภาพ 

ช่ือภาพ 
 

หนา 

ภาพท่ี 1 Arduino 9 

ภาพท่ี 2 RFID Module 9 

ภาพท่ี 3 Power Supply 9 

ภาพท่ี 4 สาย Jumper 9 

ภาพท่ี 5 Relay 10 

ภาพท่ี 6 สาย Jumper 10 

ภาพท่ี 7 solenoid lock 10 
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สารบัญตาราง 

ช่ือตาราง 
 

หนา 

ตารางท่ี 1 แสดงวันท่ี,จำนวนครั้งท่ีทำการทดสอบและสวนท่ีตรวจสอบ ไดแก Arduino,Relay,RFID, 

Power Supply, solenoid lock,สาย Jumper ตรวจสอบ ✓ ทำงานปกติ 🗴🗴 ทำงานผิดปกติ ผล

การทดสอบ และคิดเปนรอยละ 
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บทที่ 1  

บทนำ 

 

ท่ีมาและความสำคัญ  

การใชงานประตูล็อกเกอรในหองพักนั้นใชแมกุญแจ หรือ ลูกบิดสำหรับล็อคประตู ธรรมดา ทำใหเกิด

ระบบความปลอดภัยชั้นหนึ่ง เพื่อปองกันการสูญหาย การโจรกรรมของบุคคลที่ประสงคราย เมื่อมีคนเขาหอง

ไมสามารถกำหนดไดวาใหบุคคลไหนบางที่สามารถเขาหองไดและไมสามารถตรวจสอบไดวา ใครเขาหองบาง

เวลาไหนบาง เม่ือเกิดความสูญหายเกิดข้ึนจึงหาผูกระทำความผิดไมไดการล็อกดวย RFID นั้น จึงเปนสิ่งจำเปน

อยางยิ่งท่ีจะนำมาใชเพ่ือปองกันการโจรกรรมของผูท่ีประสงคไมดีตอหองพักหรือ สหกรณโรงเรียนในดานตางๆ

จากการศึกษาพบวาการระบุตัวบุคคลสามารถเปนวิธีที ่ยากตอการเลียนแบบ มีความคงสภาพสูงและมี

เอกลักษณของแตละบุคคล จึงเปนวิธีท่ีแพรหลายในปจจุบันและมีแนวโนม ท่ีจะเพ่ิมมากข้ึนใน อนาคต ในดาน

ระบบรักษาความปลอดภัยก็เชนกัน มีการนำเอาเทคโนโลยีทางดาน RFID มาพัฒนาและใชงานจริงใน

ชีวิตประจำวัน เชน การตรวจสอบดวยระบบ RFID เปนตน มีการคิดคนและพัฒนาระบบ ตรวจสอบดวยการ

แสกนดเพ่ือใหใชงานไดอยางเต็มประสิทธิภาพและสมบูรณท่ีสุดในปจจุบันควาปลอดภัยภายในบานซ่ึงเปนสิ่งท่ี

สำคัญมาก ในอดีตนั้นใชแมกุญแจ หรือ ลูกบิดสำหรับล็อคประตู ธรรมดา  ซ่ึงมีความยุงยากในการติดตั้งและมี

ความปลอดภัยต่ำ เพ่ือแกปญหาขางตนทางผูจัดทำโครงงานจึงมีแนวคิดท่ีจะนำเทคโนโลยีมาประยุกตใชใหเกิด

ความปลอดภัยสูงสุดและท้ังสามารถเคลื่อนยายอุปกรณไปยังจุดท่ีตองการไดโดยไมตองติดตั้งมากมา  

ดังนั้น คณะผูจัดทำโครงงานไดเห็นถึงความสำคัญของระบบรักษาความปลอดภัยของการเปด-ปด

ประตู จึงไดมีแนวคิดท่ีจัดทำโครงงานสิ่งประดิษฐ “ระบบล็อคอัตโนมัติดวย RFID” เปนสิ่งท่ีมี ประโยชนอยาง

ยิ่งที่จะนำมาใชเพื่อปองกันการโจรกรรมของผูที่ประสงคไมดีตอล็อกเกอรหรือลิ้นชักโรงเรียน เปนแนวในการ

พัฒนาและประยุกตใชตอไป 

 

จุดประสงคของโครงงาน 

1. เพ่ือศึกษาหลักการเเละวิธีการพัฒนา ระบบล็อคอัตโนมัติดวย RFID 

2. เพ่ือนำความรูท่ีไดศึกษามาประยุกตใชใหเกิดประโยชน 

 

ขอบเขตของโครงงาน 

 ศึกษาหลักการและออกแบบระบบล็อคอัตโนมัติดวย RFID พรอมท้ังทดสอบการทำงานของระบบ 

 

ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ 

1. ไดศึกษาหลักการเเละวิธีการพัฒนาระบบล็อคอัตโนมัติดวย RFID 
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2. ไดนำความรูท่ีไดศึกษามาประยุกตใชใหเกิดประโยชน 

 

ระยะเวลาการดำเนินงาน 

 15 กันยายน ถึง 15 พฤศจิกายน พ.ศ. 2565 

 

งบประมาณ 

 2900 บาท 
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บทที่ 2 

เอกสารที่เกี่ยวของ 

 

Arduino คืออะไร 

          บอรด Arduino เปนไมโครคอนโทรลเลอร ท่ีสามารถอานอินพุตจากตัวตรวจจับแสง, ใชนิ้วกดบนปุม 

หรือสงขอความไปยัง Twitter และเปลี่ยนเปนเอาตพุตเปดใชงานมอเตอร, เปดไฟ LED หรือเผยแพรขอมูลไป

ยังระบบอินเทอรเน็ตไดอีกดวย ซ่ึงผูใชงานสามารถควบคุมบอรดวาตองทำอะไร โดยสงชุดคำสั่งไปยัง

ไมโครคอนโทรลเลอรบนบอรด ในการทำเชนนั้นคุณตองใชภาษา Arduino ซ่ึงมีคำสั่งเพ่ิมข้ึนมาเพ่ือเขียนใน

รูปแบบภาษา C++ และใชซอฟตแวร Arduino IDE เปนหลักในการประมวลผล 

การใชงานบอรด Arduino ในปจจุบัน เปนระบบเปดท่ีสมบูรณท่ีชวยใหผูใชสามารถสรางไดอยางอิสระและ

ปรับใหเขากับความตองการเฉพาะของพวกเขา ซอฟตแวรก็เปนระบบเปดและมีการเติบโตผานการมีสวนรวม

ของผูใชท่ัวโลก โดยเว็บไซตหลักท่ีสามารถศึกษาและหาขอมูลเพ่ิมเติมไดคือ https://www.arduino.cc 

 

ทำไมตองเลือกใชงาน Arduino 

          - ราคาไมแพง บอรด Arduino มีราคาไมแพงเม่ือเทียบกับแพลตฟอรมของไมโครคอนโทรลเลอร

อ่ืน  โมดูล Arduino ท่ีมีราคาถูกท่ีสุดสามารถประกอบไดดวยมือและแมแตโมดูล Arduino ท่ีประกอบไว

ลวงหนาก็มีราคาถูก 

          - ทำงานไดหลายแพลตฟอรม ซอฟตแวร Arduino IDE ทำงานบนระบบปฏิบัติการ Windows, 

Macintosh OSX และ Linux ระบบไมโครคอนโทรลเลอรสวนใหญ จำกัด อยูท่ี Windows 

          - สภาพแวดลอมการเขียนโปรแกรมท่ีงายและชัดเจน ซอฟตแวร Arduino IDE นั้นใชงานงาย

สำหรับผูเริ่มตน แตก็มีความยืดหยุนเพียงพอสำหรับผูใชข้ันสูงในการใชประโยชนเชนกัน 

          - ซอฟตแวรแบบเปดและซอฟตแวรท่ีขยายความสามารถได ซอฟตแวร Arduino ไดรับการเผยแพร

เปนเครื่องมือแบบเปด ซ่ึงมีไวสำหรับนักเขียนท่ีมีประสบการณ ภาษาสามารถขยายไดผานไลบรารี่ภาษา C++ 

และผูท่ีตองการเขาใจรายละเอียดทางเทคนิคสามารถกาวกระโดดจาก Arduino ไปยังภาษาการเขียน

โปรแกรม AVR-C ซ่ึงเปนภาษาพ้ืนฐาน ในทำนองเดียวกันคุณสามารถเพ่ิมรหัสตนฉบับ AVR-C โดยตรงใน

โปรแกรม Arduino IDE ของผูใชงาน 

          - ฮารดแวรระบบเปดท่ีขยายความสามารถได แผนของบอรด Arduino ไดรับการเผยแพรภายใต

ใบอนุญาต Creative Commons ดังนั้นนักออกแบบวงจรท่ีมีประสบการณสามารถสรางโมดูลรุนของตัวเอง

ขยายและปรับปรุงตามความตองการใหดีข้ึน แมแตผูใชท่ีไมมีประสบการณก็สามารถสรางโมดูลรุนท่ีมีบอรด

ทดลอง เพ่ือทำความเขาใจวิธีการทำงานและชวยประหยัดเงิน 
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ในปจจุบันมีผลิตภัณฑดาน บอรด Arduino ท่ีผลิตออกมามากมาย ในบทความนี้จะแนะนำในสวนท่ีมีตัวอยาง

และบทความใหไดเรียนรูตั้งแตระดับเริ่มตน ดังนี้คือ 

         - Arduino Uno Rev3 

         - Arduino nano 

         - Arduino MEGA 

         - NodeMCU (ESP8266) 

         - ESPino32 

         - Node32Lite 

 

RFID คืออะไร? 

RFID (Radio Frequency Identification) คือ การระบุเอกลักษณดวยคลื่นวิทยุ มีลักษณะเปนปาย

อิเล็กทรอนิกส (RFID Tag) ท่ีสามารถอานคาไดโดยผานคลื่นวิทยุ เพ่ือตรวจสอบ ติดตามและบันทึกขอมูลท่ีติด

อยูกับปาย ในกรณีท่ีเปนฉลากสินคา RFID ก็จะถูกนำมาใชในการเก็บบันทึกขอมูลเก่ียวกับสินคา เพ่ือให

สามารถทราบถึงท่ีมาท่ีไปของสินคาชิ้นนั้นได ท้ังขอมูลผูผลิต วันท่ีผลิต สวนประกอบ รวมถึงตำแหนงของ

สินคานั้นๆ โดยไมจำเปนตองอาศัยการสัมผัส (Contact-less) หรือตองเห็นของสิ่งนั้น ทำงานโดยใชเครื่องอาน

ท่ีสื่อสารกับปายดวยคลื่นวิทยุในการอานและเขียนขอมูล ซ่ึง RFID จะมี 3 องคประกอบหลักดวยกันดังนี้ 

1. ปาย (RFID Tag, Transponder-Responder) 

ภายในประกอบไปดวย เสาอากาศ และตัวไมโครชิป เสาอากาศจะทำหนาท่ีรับสงสัญญาณคลื่นวิทยุ

ระหวาง ปาย (RFID Tag) กับเครื่องอาน (Reader) ปายท่ีทุกคนมักเห็นกันจนชินตาก็คงจะหนีไมพน ปาย

ท่ีติดสินคากันขโมยในหางสรรพสินคา และตั๋วรถไฟฟาท่ีเปนเหรียญกลมสีดำ ท่ีใชแตะเพ่ือเขาสูชานชาลา 

2. เครื่องอานปาย (Reader, Interrogator) 

มีหนาท่ีในการเชื่อมตอกับปาย (RFID Tag) เพ่ือทำการอานหรือเขียนขอมูลลงในปายโดยใชสัญญาณวิทยุ 

ซ่ึงภายในเครื่องอานจะประกอบดวย เสาอากาศ เพ่ือใชรับ - สงสัญญาณ สัญญาณวิทยุ ภาครับ-ภาคสง 

วงจรควบคุม การอาน-เขียนขอมูล และสวนท่ีติดตอกับคอมพิวเตอร เครื่องอานจะมีรูปรางลักษณะท่ี

แตกตางกันไป แตท่ีหลายคนคุนตากันดีก็จะมี เครื่องอานบารโคด เครื่องอานปายทะเบียนรถ และเครื่อง

อานบัตรสแกนเวลาเขาทำงาน 

3. ระบบท่ีใชประมวลผล (Hardware) 

เปนสวนท่ีจะทำการประมวลผลขอมูลท่ีไดมาจากปาย (RFID Tag) หรือจะสรางขอมูลเพ่ือสงไปยังปาย 

และยังเปนท่ีเก็บระบบฐานขอมูลไดอีกดวย โดยระบบท่ีคนนิยมใชในปจจุบันจะมี ระบบการจัดการฟารม

ปศุสัตว ระบบคลังสินคา ระบบขนสง และระบบการบริหารจัดการทรัพยากร 
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Solenoid Lock  คืออะไร? 

กลอนประตูอิเล็กทรอนิกส 12V/350mA สำหรับลิ้นชัก, ตู, หนาตางหรือกลองความปลอดภัยและ

อ่ืนๆใชงานงายเชื่อมตอแหลงจายไฟมีเสถียรภาพ DC. สามารถเปลี่ยนตำแหนงของหัวกลอนได เม่ือจายไฟ DC 

ใหกับกลอนจะหดเขาไป และเม่ือหยุดจายไฟ กลอนจะกลับมาท่ีตำเหนงเดิม 

กลอนจะมี 2 ขนาด 12V/350mA (ตัวเล็ก) และ 12V/0.6A (ตัวใหญ) ทางรานมีจำหนายท้ัง 2 ขนาด หากหา

สินคาไมเจอ ติดตอรานไดเลยครับ 

 

คุณสมบัติกลอนไฟฟา LY-03 12V/350mA 

• แรงดันไฟฟา: DC12V 

• กระแสไฟฟา: 350mA  

• โหมดการทำงาน: เปดปลดล็อค, ปดล็อค 

• เวลาปลดล็อก:  0-10 วินาที 

• ขยายความยาวหัวกลอน: 10 มม. 

• ล็อคขนาด: 27*29*18mm 

• อุณหภูมิ: -40 ℃ ~ +50 

 

Relay คืออะไร? 

เปนอุปกรณท่ีเปลี่ยนพลังงานไฟฟาใหเปนพลังงานแมเหล็ก เพ่ือใชในการดึงดูดหนาสัมผัสของคอน

แทคใหเปลี่ยนสภาวะ โดยการปอนกระแสไฟฟาใหกับขดลวด เพ่ือทำการปดหรือเปดหนาสัมผัสคลายกับสวิตช

อิเล็กทรอนิกส ซ่ึงเราสามารถนำรีเลยไปประยุกตใช ในการควบคุมวงจรตาง ๆ ในงานชางอิเล็กทรอนิกส

มากมาย 

 

รีเลย ประกอบดวยสวนสำคัญ 2 สวนหลักก็คือ 

1. สวนของขดลวด (coil) เหนี่ยวนำกระแสต่ำ ทำหนาท่ีสรางสนามแมเหล็กไฟฟาใหแกนโลหะไป

กระทุงใหหนาสัมผัสตอกัน ทำงานโดยการรับแรงดันจากภายนอกตอครอมท่ีขดลวดเหนี่ยวนำนี้ เม่ือขดลวด

ไดรับแรงดัน(คาแรงดันท่ีรีเลยตองการข้ึนกับชนิดและรุนตามท่ีผูผลิตกำหนด) จะเกิดสนามแมเหล็กไฟฟาทำให

แกนโลหะดานในไปกระทุงใหแผนหนาสัมผัสตอกัน 

2. สวนของหนาสัมผัส (contact) ทำหนาท่ีเหมือนสวิตชจายกระแสไฟใหกับอุปกรณท่ีเราตองการ

นั่นเอง 
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จุดตอใชงานมาตรฐาน ประกอบดวย 

จุดตอ NC ยอมาจาก normal close หมายความวาปกติดปด หรือ หากยังไมจายไฟใหขดลวด

เหนี่ยวนำหนาสัมผัสจะติดกัน โดยท่ัวไปเรามักตอจุดนี้เขากับอุปกรณหรือเครื่องใชไฟฟาท่ีตองการใหทำงาน

ตลอดเวลาเชน 

จุดตอ NO ยอมาจาก normal open หมายความวาปกติเปด หรือหากยังไมจายไฟใหขดลวด

เหนี่ยวนำหนาสัมผัสจะไมติดกัน โดยท่ัวไปเรามักตอจุดนี้เขากับอุปกรณหรือเครื่องใชไฟฟาท่ีตองการควบคุม

การเปดปดเชนโคมไฟสนามหนือหนาบาน 

จุดตอ C ยอมากจาก common คือจุดรวมท่ีตอมาจากแหลงจายไฟ 

 

ขอคำถึงในการใชงานรีเลยท่ัวไป 

1. แรงดันใชงาน หรือแรงดันท่ีทำใหรีเลยทำงานได หากเราดูท่ีตัวรีเลยจะระบุคา แรงดันใชงานไว 

(หากใชในงานอิเล็กทรอนิกส สวนมากจะใชแรงดันกระแสตรงในการใชงาน) เชน 12VDC คือตองใชแรงดันท่ี 

12 VDC เทานั้นหากใชมากกวานี้ ขดลวดภายใน ตัวรีเลยอาจจะขาดได หรือหากใชแรงดันต่ำกวามาก รีเลยจะ

ไมทำงาน สวนในการตอวงจรนั้นสามารถตอข้ัวใดก็ไดครับ เพราะตัวรีเลย จะไมระบุข้ัวตอไว (นอกจากชนิด

พิเศษ) 

2. การใชงานกระแสผานหนาสัมผัส ซ่ึงท่ีตัวรีเลยจะระบุไว เชน 10A 220AC คือ หนาสัมผัสของรีเลย

นั้นสามาถทนกระแสได 10 แอมแปรท่ี 220VAC ครับ แตการใชก็ควรจะใชงานท่ีระดับกระแสต่ำกวานี้จะเปน

การดีกวาครับ เพราะถากระแสมากหนาสัมผัส ของรีเลยจะละลายเสียหายได 

3. จำนานหนาสัมผัสการใชงาน ควรดูวารีเลยนั้นมีหนาสัมผัสใหใชงานก่ีอัน และมีข้ัวคอมมอนดวย

หรือไม 

 

ชนิดของรีเลย 

รีเลยท่ีนิยมใชงานและรูจักกันแพรหลาย 4 ชนิด 

1.อารเมเจอรรีเลย (Armature Relay) 

2.รีดรีเลย (Reed Relay) 

3.รีดสวิตช (Reed Switch) 

4.โซลิดสเตตรีเลย (Solid-State Relay) 

 

ประเภทของรีเลย 

เปนอุปกรณทำหนาท่ีเปนสวิตชมีหลักการทำงานคลายกับ ขดลวดแมเหล็กไฟฟาหรือโซลินอยด 

(solenoid) รีเลยใชในการควบคุมวงจร ไฟฟาไดอยางหลากหลาย รีเลยเปนสวิตชควบคุมท่ีทำงานดวยไฟฟา 

แบงออกตามลักษณะการใชงานไดเปน 2 ประเภทคือ 
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 1.รีเลยกำลัง (power relay) หรือมักเรียกกันวาคอนแทกเตอร (Contactor or 

Magneticcontactor)ใชในการควบคุมไฟฟากำลัง มีขนาดใหญกวารีเลยธรรมดา 

2.รีเลยควบคุม (control Relay) มีขนาดเล็กกำลังไฟฟาต่ำ ใชในวงจรควบคุมท่ัวไปท่ีมีกำลังไฟฟาไม

มากนัก หรือเพ่ือการควบคุมรีเลยหรือคอนแทกเตอรขนาดใหญ รีเลยควบคุม บางทีเรียกกันงาย ๆ วา "รีเลย" 

 

ชนิดของรีเลย 

การแบงชนิดของรีเลยสามารถแบงได 11 แบบ คือชนิดของรีเลยแบงตามลักษณะของคอยล หรือ แบง

ตามลักษณะการใชงาน (Application) ไดแกรีเลยดังตอไปนี้  

1.รีเลยกระแส (Current relay) คือ รีเลยท่ีทำงานโดยใชกระแสมีท้ังชนิดกระแสขาด (Under- 

current)และกระแสเกิน (Over current) 

2.รีเลยแรงดัน (Voltage relay) คือ รีเลย ท่ีทำงานโดยใชแรงดันมีท้ังชนิดแรงดันขาด (Under-

voltage) และ แรงดันเกิน (Over voltage) 

3.รีเลยชวย (Auxiliary relay) คือ รีเลยท่ีเวลาใชงานจะตองประกอบเขากับรีเลยชนิดอ่ืน จึงจะทำงาน

ได 

4.รีเลยกำลัง (Power relay) คือ รีเลยท่ีรวมเอาคุณสมบัติของรีเลยกระแส และรีเลยแรงดันเขาดวยกัน 

5.รีเลยเวลา (Time relay) คือ รีเลยท่ีทำงานโดยมีเวลาเขามาเก่ียวของดวย ซ่ึงมีอยูดวยกัน 4 แบบ คือ 

5.1 รีเลยกระแสเกินชนิดเวลาผกผันกับกระแส (Inverse time over current relay) คือ รีเลย ท่ีมี

เวลาทำงานเปนสวนกลับกับกระแส 

5.2 รีเลยกระแสเกินชนิดทำงานทันที (Instantaneous over current relay) คือรีเลยท่ีทำงาน

ทันทีทันใดเม่ือมีกระแสไหลผานเกินกวาท่ีกำหนดท่ีตั้งไว 

5.3 รีเลยแบบดิฟฟนิตไทมเล็ก (Definite time lag relay) คือ รีเลย ท่ีมีเวลาการทำงานไมข้ึนอยูกับ

ความมากนอยของกระแสหรือคาไฟฟาอ่ืนๆ ท่ีทำใหเกิดงานข้ึน 

  5.4 รีเลยแบบอินเวอสดิฟฟนิตมินิม่ัมไทมเล็ก (Inverse definite time lag relay) คือ รีเลย ท่ีทำงาน

โดยรวมเอาคุณสมบัติของเวลาผกผันกับกระแส (Inverse time) และ แบบดิฟฟนิตไทมแล็ก (Definite time 

lag relay) เขาดวยกัน 

6.รีเลยกระแสตาง (Differential relay) คือ รีเลยท่ีทำงานโดยอาศัยผลตางของกระแส 

7.รีเลยมีทิศ (Directional relay) คือรีเลยท่ีทำงานเม่ือมีกระแสไหลผิดทิศทาง มีแบบรีเลยกำลังมีทิศ 

(Directional power relay) และรีเลยกระแสมีทิศ (Directional current relay) 

8.รีเลยระยะทาง (Distance relay) คือ รีเลยระยะทางมีแบบตางๆ ดังนี้ 

- รีแอกแตนซรีเลย (Reactance relay) 

- อิมพีแดนซรีเลย (Impedance relay) 

- โมหรีเลย (Mho relay) 

- โอหมรีเลย (Ohm relay) 
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- โพลาไรซโมหรีเลย (Polaized mho relay) 

- ออฟเซทโมหรีเลย (Off set mho relay) 

9.รีเลยอุณหภูมิ (Temperature relay) คือ รีเลยท่ีทำงานตามอุณหภูมิท่ีตั้งไว 

10.รีเลยความถ่ี (Frequency relay) คือ รีเลยท่ีทำงานเม่ือความถ่ีของระบบต่ำกวาหรือมากกวาท่ีตั้ง

ไว 

11.บูคโฮลซรีเลย (Buchholz ‘s relay) คือรีเลยท่ีทำงานดวยกาซ ใชกับหมอแปลงท่ีแชอยูในน้ำมัน

เม่ือเกิด ฟอลต ข้ึนภายในหมอแปลง จะทำใหน้ำมันแตกตัวและเกิดกาซข้ึนภายในไปดันหนาสัมผัส ใหรีเลย

ทำงาน 

 

ความรูท่ัวไปเกี่ยวกับรีเลย 

1.1 หนาท่ีของรีเลย คือ เปนอุปกรณไฟฟาท่ีใชตรวจสอบสภาพการณของทุกสวน ในระบบกำลังไฟฟา

อยูตลอดเวลาหากระบบมีการทำงานท่ีผิดปกติ รีเลยจะเปนตัวสั่งการใหตัดสวนท่ีลัดวงจรหรือสวนท่ีทำงาน

ผิดปกติ ออกจากระบบทันทีโดยเซอรกิตเบรกเกอรจะเปนตัวท่ีตัดสวนท่ีเกิดฟอลตออกจากระบบจริงๆ 

1.2 ประโยชนของรีเลย 

1.ทำใหระบบสงกำลังมีเสถียรภาพ (Stability) สูงโดยรีเลยจะตัดวงจรเฉพาะสวนท่ีเกิดผิดปกติ ออก

เทานั้น ซ่ึงจะเปนการลดความเสียหายใหแกระบบนอยท่ีสุด 

2.ลดคาใชจายในการซอมแซมสวนท่ีเกิดผิดปกติ 

3.ลดความเสียหายไมเกิดลุกลามไปยังอุปกรณอ่ืนๆ 

4.ทำใหระบบไฟฟาไมดับท้ังระบบเม่ือเกิดฟอลตข้ึนในระบบ 

1.3 คุณสมบัติท่ีดีของรีเลย 

1.ตองมีความไว (Sensitivity) คือมีความสามารถในการตรวจพบสิ่งท่ีผิดปกติเพียงเล็กนอยได 

2.มีความเร็วในการทำงาน (Speed) คือความสามารถทำงานไดรวดเร็วทันใจ ไมทำใหเกิดความ

เสียหายแกอุปกรณและไมกระทบกระเทือนตอระบบ โดยท่ัวไปแลวเวลา ท่ีใชในการตัดวงจรจะข้ึนอยูกับระดับ

ของแรงดันของระบบดวย 

ระบบ 6-10 เควี จะตองตัดวงจรภายในเวลา 1.5-3.0 วินาที 

ระบบ 100-220 เควี จะตองตัดวงจรภายในเวลา 0.15-0.3 วินาที 

ระบบ 300-500 เควี จะตองตัดวงจรภายในเวลา 0.1-0.12 วินาที 
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บทที่ 3 

อุปกรณและข้ันตอนการประดิษฐ 

 

ในการดำเนินการประดิษฐโครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID มีข้ันตอนดังนี้ 

1. ศึกษาขอมูลท่ีเก่ียวของ 

   2. ตั้งสมมติฐาน สำรวจปญหาและระดมความคิด สมาชิกในกลุม 

   3. ออกแบบ โครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID 

   4. นำเสนออาจารยท่ีปรึกษาโครงงาน 

 5. ประดิษฐ โครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID 

 6. ทดสอบ/ปรับปรุงแกไข 

 

วัสดุ อุปกรณ 

  

ภาพท่ี 1 Arduino ภาพท่ี 2 RFID Module 

 

 

ภาพท่ี 3 Power Supply ภาพท่ี 4 สาย Jumper 
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ภาพท่ี 5 Relay ภาพท่ี 6 solenoid lock 

 

ผังโปรแกรม 

 
 

ภาพท่ี 7  ภาพผังโปรแกรมเครื่องวัดคุณภาพอากาศ 

  

 ข้ันตอนการประดิษฐ  

1. วางแผนการจัดทำโครงงาน โดยการปรึกษาอาจารยและเพ่ือนในกลุม 

2. ออกแบบรูปทรงของโครงงานระบบลอ็กอัตโนมัติดวย RFID ใหเหมาะสมและสามารถนำไปใชได 

3. ศึกษาการเขียนโคดและปรึกษาอาจารยในเรื่องของการเขียนโคด  

4. ทำการเขียนโคด โดยใชโปรแกรม Arduino IDE  แลวจึง Run โปรแกรมไปยัง Board Arduino 

5. เตรียมอุปกรณ โดยการหาอุปกรณท่ีสามารถสรางโครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID ได  
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6. ประกอบชิ้นสวนตางๆ เขากับบอรด Arduino ดวยสายจัมเปอร เสียบสาย RFID เขากับ solenoid 

lock 

7. ทดลองใชงาน 

8. ปรับปรุงแกไข 
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บทที่ 4 

ผลการทดสอบ 

 

จากการประดิษฐ โครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID ไดผลการทดสอบดังนี้ 

 

หลักการทำงาน  

ระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID มีหลัการทำงานคือ เมื่อนำคียการด RFID มาแตะที่เครื ่องอานบัตร 

ระบบก็จะสั่งให Relay ทำงาน จากนั้น Solenoid ล็อกจะทำการปลดล็อก เมื่อเรานำบัตรออกประมาณ 5 

วินาที ระบบก็จะทำงานล็อกอีกครั้ง ระบบจะทำงานแบบนี้ไปเรื่อยๆ 

 

ผลการทดสอบ  

จากการประดิษฐโครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID คณะผูจัดทำโครงงานไดทำการทดสอบการ 

บันทึกการทำงานของระบบ จำนวน 20 ครั้ง พรอมทั้งหาขอผิดหลาดของระบบเปนสวนๆ ทั้งยังออกแบบการ

เก็บขอมูลเปนสวนๆ ไดแก Arduino,Relay,RFID, Power Supply, solenoid lock,สาย Jumper ซึ่งทำให

งายตอการตรวจสอบขอบกพรอง ทราบถึงสวนที่ทำงานไดปกติ ผิดปกติและงายตอการแกไข ปรับปรุง ดัง

ตารางท่ี 1 

 

ตารางที่ 1 แสดงวันที่,จำนวนครั้งที่ทำการทดสอบและสวนที่ตรวจสอบ ไดแก Arduino,Relay,RFID, Power 

Supply, solenoid lock,สาย Jumper ตรวจสอบ ✓ ทำงานปกติ 🗴🗴 ทำงานผิดปกติ ผลการทดสอบ และคิด

เปนรอยละ 

ครั้งท่ี 

 สวนท่ีตรวจสอบ 

Arduino RFID Relay 
Power 

Supply 

solenoid 

lock 

สาย 

Jumper 

ผลการ

ทดสอบ 

หมาย

เหตุ 

1       ผิดปกติ  

2       ปกติ  

3       ผิดปกติ  

4       ปกติ  

5       ปกติ  

6       ผิดปกติ  

7       ปกติ  

8       ปกติ  
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9       ปกติ  

10       ปกติ  

11       ปกติ  

12       ปกติ  

13       ผิดปกติ  

14       ปกติ  

15       ปกติ  

16       ปกติ  

17       ปกติ  

18       ปกติ  

19       ปกติ  

20       ปกติ  

คิดเปนรอยละ 100.00 80.00 100.00 100.00 100.00 90.00 80.00  

 

จากตารางที่ 1 พบวา ทำการบันทึกการทดสอบจำนวน 20 ครั้ง ระบบทำงานผิดปกติ 4 ครั้ง คิดเปน

รอยละ 20.00 สวนที่ทำงานผิดปกติมากที่สุดคือ RFID ทำงานผิดปกติ 4 ครั้ง สาย Jumper ทำงานผิดปกติ 2 

ครั้ง ผลการบันทึกการทำงานปกติ 16 ครั้ง คิดเปนรอยละ 80.00  
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บทที ่5 

สรุป อภปิรายผล และขอเสนอแนะ 

สรุปผล 

จากการดำเนินการจัดทำโครงงานสมองกลฝงตัว ระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID สรุปผลการทดสอบ

ตามจุดประสงค ดังนี ้

1. ไดศึกษาหลักการเเละวิธีการพัฒนาโครงงานระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID 

2. ไดศึกษาประสิทธิภาพในการทำงานของระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID 

3. ไดนำความในการศึกษามาประยุกตใชใหเกิดประโยชน 

 

อภิปรายผล 

ระบบล็อกอัตโนมัติดวย RFID มีหลัการทำงานคือ เมื่อนำคียการด RFID มาแตะที่เครื ่องอานบัตร 

ระบบก็จะสั่งให Relay ทำงาน จากนั้น Solenoid ล็อกจะทำการปลดล็อก เมื่อเรานำบัตรออกประมาณ 5 

วินาที ระบบก็จะทำงานล็อกอีกครั้ง ระบบจะทำงานแบบนี้ไปเรื่อยๆ จากการทำการบันทึกการทดสอบจำนวน 

20 ครั้ง ระบบทำงานผิดปกติ 4 ครั้ง คิดเปนรอยละ 20.00 สวนที่ทำงานผิดปกติมากที่สุดคือ RFID ทำงาน

ผิดปกติ 4 ครั้ง สาย Jumper ทำงานผิดปกติ 2 ครั้ง ผลการบันทึกการทำงานปกติ 16 ครั้ง คิดเปนรอยละ 

80.00 

 

ขอเสนอแนะโครงงาน 

1. ควรเพ่ิมระบบพลังงานสำรองในกรณีท่ีไฟดับ  

2. ควรเพ่ิมระบบปลดล็อกสำรองอยางเชน ระบบปุมกด ในกรณีท่ีคียการดหาย หรือคียการดใชไมได 
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Code Program 

Code Program 

#include <SPI.h> 

#include "MFRC522.h" 

 

#define RST_PIN  9  

#define SS_PIN  10 

 

#define LED1  1 

#define LED2  2 

#define relay  3 

 

MFRC522 mfrc522(SS_PIN, RST_PIN); 

 

String rfid_in = ""; 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

  SPI.begin(); 

  mfrc522.PCD_Init(); 

  pinMode(LED1,OUTPUT); 

  pinMode(LED2,OUTPUT); 

  pinMode(relay,OUTPUT); 

  digitalWrite(relay,HIGH); 

  Serial.println(""); 

} 

 

void loop() { 

  if (mfrc522.PICC_IsNewCardPresent() && mfrc522.PICC_ReadCardSerial()) { 

    rfid_in=rfid_read(); 

    Serial.println(">>>> " + rfid_in); 

    if((rfid_in=="D2 05 C4 1B") || (rfid_in=="13 7C D1 9A")) 

    { 
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      digitalWrite(LED1,HIGH); 

      digitalWrite(relay,LOW); 

      Serial.println("Unlock"); 

      delay(3000); 

      digitalWrite(relay,HIGH); 

      digitalWrite(LED1,LOW); 

    } 

    else{ 

      digitalWrite(LED2,HIGH); 

      Serial.println("Lock"); 

      delay(3000); 

      digitalWrite(LED2,LOW); 

    } 

  } 

  delay(1); 

} 

 

String rfid_read() { 

  String content = ""; 

  for (byte i = 0; i < mfrc522.uid.size; i++) 

  { 

    content.concat(String(mfrc522.uid.uidByte[i] < 0x10 ? " 0" : " ")); 

    content.concat(String(mfrc522.uid.uidByte[i], HEX)); 

  } 

  content.toUpperCase(); 

  return content.substring(1); 

} 

 

 

 


	RFID คืออะไร?

