
   
             

 

 

 

ตูปลูกผักอจัฉริยะ 

( Smart Vegetable Planter) 
 

ผูจัดทําโครงงาน 

นายวราวุฒิ ขันขวา 

นายอนวัช เหลาเขตกิจ 

นายเจษฎากร ยาวิชัย 
 

 

อาจารยที่ปรึกษา 

นายนิคม  ภูสืบพงษ 

นายพลวัฒน  เขียวอัศวะ 

 

ระดับชั้นมัธยมศึกษาตอนตน 

 

 

ศูนยฝกและอบรมเด็กและเยาวชน เขต 6 จังหวัดนครสวรรค 
หมูที่ 8 ตําบล นครสวรรคตก อําเภอเมืองนครสวรรค จังหวัดนครสวรรค 



     
             

 

คํานํา 

 
โครงงานสิ่งประดิษฐ เร่ืองตูปลูกผักอัจฉริยะ เลมนี้ จัดทําเพื่อเปนเอกสารประกอบในการทํา

โครงงานสิ่งประดิษฐ คณะผูจัดทําหวังเปนอยางย่ิงวาโครงงานน้ี จะเปนประโยชนตอผูที่ศึกษาคนควา 

อีกทั้งเปนการสงเสริมใหยาวชนไทยและผูสนใจทั่วไปไดรูจักการประยุกตใชไดยางมีประสิทธิภาพ 

 

คณะผูจัดทํา 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

         
             

 

โครงงานงานสิ่งประดิษฐ มัธยมศึกษาตอนตน ประเภททีม 

ชื่อโครงงานงาน ตูปลูกผักอจัฉริยะ ( Smart Vegetable Planter)   

ผูจัดทําโครงงาน  

นายวราวุฒิ  ขันขวา        

นายอนวัช  เหลาเขตกิจ        

นายเจษฎากร  ยาวิชัย        

 อาจารยท่ีปรึกษา  

นายนิคม  ภูสืบพงษ  

นายพลวัฒน  เขียวอัศวะ  

ศูนยฝกและอบรมเด็กและเยาวชน เขต 6 จังหวัดนครสวรรค 

หมูที่ 8 ตําบล นครสวรรคตก อําเภอเมืองนครสวรรค จังหวัดนครสวรรค 

             

 

 

บทคัดยอ 
ตูปลูกผักอัจฉริยะเปนการศึกษาการเจริญเติบโตของพืช โดยใชระบบสมองกลอัจฉริยะ ควบคมุการทํางาน

ตางๆภายในตู ซึ่งการทํางานหลักๆ เลยก็คือ ควบคุมคาแสง คาความชื้น และอุณหภูมิใหเหมาะสมกับความ

ตองการของพืช จากการทดลองปลูกพืชแลวไดรับผลผลิตที่เหมาะสมแกนักเรียนนักศึกษาท่ีอาศัยอยูตามหอพัก

และบุคคลทั่วไปที่มีขีดจํากัดเร่ืองพ้ืนที่และแสงแดด 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



     
             

 

กิตติกรรมประกาศ 

 
โครงงานสิ่งประดิษฐเร่ือง ตูปลูกผักอัจฉริยะ สําเร็จลุลวงไปไดดวยดี ขอขอบคุณ คณะอาจารย

และทีมงานมูลนิธิเทคโนโลยีตามพระราชดําริสมเด็จพระกนิษฐาทิราชเจากรมสมเด็จเทพรัตนราชสุดา

ฯ สยามบรมราชกุมารี อาจารยที่ใหคําปรึกษาแนะนํา การหาการทดลอง คณะผูจัดทําขอขอบคุณมา 

ณ ที่น้ี ขอขอบคุณทานผูอํานวยการพันจาตรีธานี แสงสงา ผูอํานวยการศูนยฝกและอบรมเด็กและ

เยาวชน เขต 6 จังหวัดนครสวรรค ที่คอยสนับสนุนการทําโครงงานมาโดยตลอด ขอขอบคุณคณะ

เจาหนาที่ทุกทานที่กรุณาใหความชวยเหลือและสนบัสนุนเอื้อ เปนอยางดีแกคณะผูจัดทําโครงงานมา

โดยตลอด ขอขอบคุณเพื่อน ๆ ตลอดจนผูท่ีชวยสนับสนุนโครงงานนี้ทุกทาน ที่คอยเปนกําลังใจและให

ความชวยเหลือ จนโครงงานสามารถสําเร็จและลุลวงไปไดดวยดี โครงงานนี้ไมสามารถสําเร็จและ

ลุลวงไปดวยดี หากไมมีผู มีพระคุณผู ท่ีใหความชวยเหลือแกคณะของผูจัดทํา ทางคณะผูจัดทํา

ขอขอบคุณมา ณ ท่ีน้ี 

คณะผูจัดทํา 
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บทท่ี 1 

ที่มาและแนวคดิของการสรางนวัตกรรม 

  ใน โลกยุค  4.0 ที่ เทคโนโลยี พัฒนาและก าวไกลไปมากใน ทุกอุตสาหกรรมตั้ งแตภาคบ ริการ

ภาคอุตสาหกรรม ความบันเทิง คมนาคม จนรวมไปถึงภาคการเกษตรที่หลายคนคิดวาไดถูกทิ้งใหลาหลังยุค 4.0 นี้

ไป แตในแทที่จริงแลว เทคโนโลยีดานการเกษตรก็ไดมีพัฒนาการอยางกาวหนาเปนอยางมาก มีขีดความสามารถ

ในการแขงขันมากขึ้น และมีพัฒนาการอยางมั่นคง ยั่งยืน เกษตรอัจฉริยะ จากยุค 2.0 สูยุค 4.0 จากอดีตที่ผานมา 

เรามองประเทศไทยของเราเองเปนอูขาวอูน้ํา เปนแหลงครัวของโลก และส่ิงที่กลาวมาก็ไมไดเกินความเปนจรงิไป

อยางไร เพราะประเทศไทยสามารถผลิตอาหารเพ่ือใชท้ังบริโภคภายในและสงออกไดเปนอยางมาก ทั้งของสด 

และของแปรรูป โดยในตลอดหลายปที่ผานมา พื้นที่เพาะปลูกของประเทศไทยมีเปนจํานวนมากถึง 138 ลานไร

และมีสัดสวนในผลิตภัณฑมวลรวมประเทศ (GDP) สูงถึง 10 เปอรเซ็นต โดยสัดสวนที่สูงที่สุดในตลาดการเกษตร

คือรายไดจากการเพาะปลูกพืชผล โดยนับเปนสัดสวนสูงถึง 68 เปอรเซ็นตของการเกษตรท้ังหมด 

การทําการเกษตรในแตละยุคสมัยไดมีการเปล่ียนแปลงมาแลวหลายมากมายนับตั้งแตสมัยอดีตกาล ตั้งแต

การเกษตรแบบดั้งเดิมที่ ใชแรงงานคน มาเปนการใชแรงงานเครื่องจักร และการวางแผนการปลูกพืช การ

ชลประทาน ที่ทําใหเรามีประสิทธิผลมากขึ้น และลดการพ่ึงพาสภาพดินฟาอากาศนอยลง จนเขามาถึงชวง 

เทคโนโลยีท่ีเร่ิมแพรหลายมากข้ึน ทําใหความรูทางการทําการเกษตรอัจฉริยะมีมากขึ้นบน
อินเตอรเน็ต และทําใหผูคนจํานวนมากสามารถเขาถึงเนื้อหาเหลาน้ีไดงายขึ้นมาก เพราะการทําการเกษตร
อัจฉริยะเปนเปาหมายท่ีสําคัญของการทําการเกษตรในศตวรรษท่ี 21 โดยหากมีการใชเทคโนโลยีที่สามารถเก็บ
ขอมูลไดอยางแมนยํา มีเทคนิคในการตัดสินใจบนขอมูลที่ถูกตอง จะชวยลดตนทุนในกระบวนการผลิต เพ่ือผลผลิต
ตอพ้ืนท่ี ควบคุมคุณภาพผลผลิต และสรางมาตรฐานการผลิตใหไดตามที่ลูกคาตองการไดงายและรวดเร็ว ผลผลิต
จึงไดราคาสูงกวาฟารมทั่วไป หลายฟารมในปจจุบันเริ่มนําเทคโนโลยีเหลานี้เขามาใชในการทํางานแลว โดยใช
เครื่องมือตางๆ ในการชวยควบคุมและบริหารฟารม เชน การใชระบบการใหน้ําและปุยที่แมนยํา ไมจําเปนตอง
คาดเดาปริมาณการใหปุยอีกตอไป โดยนําเคร่ืองมือหรือเซ็นเซอรมาคอยควบคุมเพ่ือวัดคาอุณหภูมิ ความชื้น 

ถึงแมวานวัตกรรมดานการเกษตรจะยังคงหายากและมีคาใชจายสูง แตในอนาคตหากมีการพัฒนา
อยางตอเนื่องและไดรับการสนับสนุนโดยภาครัฐ ในอนาคตเทคโนโลยีเกษตรของไทยจะพัฒนาข้ึนไปเปรียบเทียบ
กับชาติอื่น ๆ ไดอยางแนนอน 

วัตถุประสงค 

 1.เพ่ือใหเดก็และเยาวชนไดรับการพัฒนาความรู เกิดทักษะอาชีพ    

 2.เพ่ือเปนแนวทางใหกับเด็กและเยาวชน นําความรูที่ไดรับไปใชประกอบอาชีพสุจริต  

 3.เพ่ือใหเดก็และเยาวชนไดรับความรูและมีทักษะในการใชคอมพิวเตอร และสามาถนําไปประกอบอาชีพ

เพื่อเลี้ยงดูตนเองและครอบครัวหลังปลอยตัว 

ความรูที่เกี่ยวของ 

 

1.วิทยาศาสตร 

2.เทคโนโลยี 

3.คณิตศาสตร 

4.Coding   

5.เกษตรกรรม
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 ที่มาของการพัฒนาตอยอดผลงาน  

 

 

 

 

 

รูปที่ 1.1 ตูปลูกผักอัจฉริยะ ตนแบบราคาสูง ถึง 150,000 บาท 

แหลงที่มาของขอมูลhttps://www.technologychaoban.com/bullet-news-today/article_233328 

เด็กและเยาวชน ไดเรียนรูเก่ียวกับ ตูปลูกผักอัจฉริยะ ซึ่งมาราคาแพงเพราะตองนําเขามาจาก

ตางประเทศ ซึ่งไมสามารถซื้อได จึงมีแนวคิดที่จะสรางผลงานและควบคุมการทํางานดวย บอรด kidbight สมอง

กลฝงตัว จึงนําแนวคิดนวัตกรรม  มีแนวคิดท่ีประดิษฐใหใชงานจริง ราคาถูก โดยฝมือเยาวชนไทย เพื่อประโยชน

สูงสุด และเปนแบบอยางใหเพ่ือนๆเยาวชน 

จุดเดน 1.อุปกรณทํางานอัตโนมัติโดยไมตองสัมผัส  2.ลดระยะเวลาในการปลูก 

หลักการ วิธีการ และข้ันตอนการสรางนวัตกรรมสิ่งประดิษฐ  

1.มีเซนเซอรตรวจสอบความชื้นเพ่ือรดน้ํา และระบายอากาศ   

2.มีเซนเซอรตรวจสอบแสงแดดเพ่ือใหพืชเจริญเติบโต     

การทดสอบการทํางานของนวัตกรรมสิ่งประดิษฐ 

  จุดที่1 ใชเซนเซอรตรวจความชื้นของดินและสรางแสงแดดเทียมเพื่อที่จะสรางความเจริญเติบโตตนไม 

ความโดดเดนของนวัตกรรมสิ่งประดิษฐ  
จุดเดนของงานนี้คือ การใชนวัตกรรมใหมของคอมพิวเตอรมาใชเพ่ือควบคุมเจริญเติบโตของตนไมที่ปลูก

และเพ่ือประหยัดเวลา ประหยัดตนทุนในการดูแล       

ประโยชนและคุณคาของนวัตกรรมสิ่งประดิษฐ  

 โดยนําเครื่องมือเซ็นเซอรมาคอยควบคุมเพ่ือวัดคาอุณหภูมิ ความชื้นเพ่ือใหสามรถตอบสนองตอการปลูก

ไดอยางมีประสิทธิภาพมากขึ้นทุกวันนี้อุปกรณไฮเทคท่ีชวยอํานวยความสะดวกตางๆ สามารถหาซื้อไดงายขึ้นใน

ราคาที่จับตองได ถึงแมวานวัตกรรมเกษตรจะยังคงหายากและมีคาใชจายสูงแตในอนาคตหากมีการพัฒนาอยาง

ตอเนื่องและไดรับการสนับสนุนโดยภารัฐ ในอนาคตเทคโนโลยีเกษตรของไทยจะพัฒนาขึ้นไปเปรียบเทียบกับชาติ

อ่ืนๆ ไดอยางแนนอน 

วัสดุและอุปกรณที่ใช 

1.บอรด kidbright    

2.เซ็นเซอร   ตตตรวจสอบความชื้นของดิน  

3.สายไฟฟา VSF 1 x 1.5 สายไฟ   

4.แหลงจายไฟตรง 12 โวลท   

5.สายไมโครUSB      

6.บอรดรีเลย 5 โวลท 4 ชอง    

7. เซน็เซอรตรวจสอบอุณหภูมิแบบชนิดมีสายภายนอก 

8.ปมพน้ํา 12 โวลลท 

9.เหล็กกลอง ขนาด 1x2 นิ้ว 4 เสน 

10.ไมอัดหนา10 มม. 1 แผน 

11.ลูกลอไนลอน ขนาด 3 นิ้ว 

12.ชุดอุปกรณไฮโดโปนิก 1 ชุด 

13.บานผับ ขนาด 2 นิ้ว 4 ตัว 

14.มือจับประตู 1 คู
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แผนการดําเนนิงาน 
ลําดับ กิจกรรม ระยะเวลาดําเนินงาน 

ก.ย.65 ต.ค.65 พ.ย.65 
1 คัดเลือกสมาชิก     
2 ศึกษา คนควา เขียนแผนงาน    
3 เสนอแผนงานเพื่อขออนุมัติ    
4 จัดซื้อวัสดุ     
5 ดําเนินการ    
6 ทดลองโครงงาน    
7 สรุปผลโครงงาน    

ประมาณการรายจายโครงการ 
ลําดับ รายการ จํานวน

(หนวย) 
ราคาตอหนวย รวม(บาท) 

1 บอรด kid bright 1 910   910 

2 เซ็นเซอร วัดความชื้นของดิน 2 130   130 

3 สายไฟฟา ชนิด 3 เสน 2 250   500 

4 แหลงจายไฟตรง 12 โวลท แบบสวิตซิ่ง 1 250   250 

5 สายไมโครUSB 1 120   120 

6 แบตเตอรี่ชนิดแหง ขนาด 12 โวลท 9 แอมป  1 1000 1000 

8 บอรดรีเลย 5 โวลท 4 ชอง 1 200  200 

9 เซ็นเซอรตรวจสอบอุณหภูมิแบบชนิดมีสายภายนอก 1 150  150 

10 ปมพนํ้า 12 โวลท 130 บาร 1 350  350 

11 เหล็กกลอง ขนาด 2 x 1 น้ิว 4 เสน ชนิดกันสนิม 4 200 800 

อางอิง 

 http://www.eak-electronic.com/index.php?route=product/product&product_id=424  

https://www.kid-bright.org/ 

http://webkc.dede.go.th/testmax/node/3825 

https://www.arda.or.th/knowledge_detail.php?id=7 
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บทที่ 2 

ทฤษฎีและความรูที่เกี่ยวของ 

ใน โลกยุค 4.0 ที่ เทคโนโลยี พัฒนาและก าวไกลไปมากในทุกอุตสาหกรรมตั้ งแตภาคบริการ

ภาคอุตสาหกรรม ความบันเทิง คมนาคม จนรวมไปถึงภาคการเกษตรที่หลายคนคิดวาไดถูกทิ้งใหลาหลังยุค 4.0 นี้

ไป แตในแทที่จริงแลว เทคโนโลยีดานการเกษตรก็ไดมีพัฒนาการอยางกาวหนาเปนอยางมาก มีขีดความสามารถ

ในการแขงขันมากขึ้น และมีพัฒนาการอยางมั่นคง ยั่งยืน เกษตรอัจฉริยะ จากยุค 2.0 สูยุค 4.0 จากอดีตที่ผานมา 

เรามองประเทศไทยของเราเองเปนอูขาวอูน้ํา เปนแหลงครัวของโลก เพราะประเทศไทยสามารถผลิตอาหารเพื่อใช

ทั้งบริโภคภายในและสงออกไดเปนอยางมาก ทั้งของสด และของแปรรูป โดยในตลอดหลายปท่ีผานมา พ้ืนที่

เพาะปลูกของประเทศไทยมีเปนจํานวนมากถึง 138 ลานไร และมีสัดสวนในผลิตภัณฑมวลรวมประเทศ (GDP) สูง

ถึง 10 เปอรเซ็นต โดยสัดสวนที่สูงที่สุดในตลาดการเกษตรคือรายไดจากการเพาะปลูกพืชผล โดยนับเปนสัดสวน

สูงถึง 68 เปอรเซน็ตของการเกษตรท้ังหมด 

การทําการเกษตรในแตละยุคสมัยไดมีการเปลี่ยนแปลงมาแลวหลายมากมายนับตั้งแตสมัยอดีตกาล 

ตั้งแตการเกษตรแบบดั้งเดิมท่ีใชแรงงานคน มาเปนการใชแรงงานเคร่ืองจักร และการวางแผนการปลูกพืช การ

ชลประทาน ที่ทําใหเรามีประสิทธิผลมากข้ึน และลดการพ่ึงพาสภาพดินฟาอากาศนอยลง จนเขามาถึงชวง

เกษตรกร 2.0 ที่รัฐบาลไดใหการสนับสนุนการใชเครื่องจักรเบาและเคร่ืองจักหนัก ท่ีทําใหเกษตรกรสามารถสราง

ผลิตภัณฑการเกษตรสงออกไดอยางเต็มรปูแบบและมีประสิทธิภาพสูงหลังจากยุคเกษตร 2.0  มา เทคโนโลยีทาง

การเกษตรดูเหมือนวาจะเขามาถึงจุดสูงสุดในการทําการเกษตรแลว  เกษตรอัจฉริยะยุค 4.0  ที่จะใชเทคโนโลยี

สารสนเทศเขามาเปนสวนหนึ่งในกระบวนการผลิตในทุก ๆ ขั้นตอน ตั้งแตขั้นตอนการเตรียมเมล็ด การเตรียมดิน 

ไปจนถึงการปลูก การเก็บเก่ียว เรียกไดวาเปนการสรางระบบฟารมอัจฉริยะที่ทํางานไดอยางอัตโนมัติและมีความ

แมนยําสูง กาวตอไปของเกษตรกรไทย จากพัฒนาการดานเทคโนโลยีท่ีเติบโตอยางกาวกระโดดมาตลอดหลาย 

หากนําระบบตรวจสอบอุณหภูมิ เขามาทํางานรวมกับระบบตรวจสอบความชื้นในอากาศและในดิน ประกอบกับ

ระบบการใหน้ําอัตโนมัติ เกษตรกรก็จะสามารถควบคุมระดับความชื้นในพ้ืนท่ีเพาะปลูกไดอยางแมนยํามากขึ้น 

หรือหากนําเทคโนโลยีสารสนเทศเขามารวมดวย ก็จะสามารถทําใหเกษตรกรควบคุมดูแลพื้นที่เพาะปลูกไดจาก

พ้ืนท่ีหางไกลผานแอปพลิเคชั่น ก็จะทําใหมีผลผลิตสูงขึ้น มีมาตรฐานในการควบคุมคุณภาพไดดีขึ้นมาก เกษตร

อัจฉริยะ (Smart Farm หรือ Intelligent Farm) เกษตรอัจฉริยะเปนการทําการเกษตรรูปแบบใหม โดยใช

เทคโนโลยีตาง ๆ ที่มีความแมนยําสูง เขามาชวยในการ 

2.1ดานวิทยาศาสตร 

2.1.1 สเปกตรัมของแสงกับพืช 

พืชสวนใหญในโลกนี้เปนสีเขียว เพ่ือทํากระบวนการสังเคราะหดวยแสง สาเหตุที่มนุษยมองเห็น

ใบไมเปนสีเขียวเพราะวา แสงท่ีพืชใชสังเคราะหแสงจะอยูในชวงแสงสีแดงและน้ําเงินจึงดูดกลืนแสงในชวง

สเปกตรัมดังกลาวและไมตองการชวงแสงสีเขียว จึงสะทอนแสงสีเขียวออกมาเขาตาของมนุษยในรูปที่1.1เปน

สเปกตรัมของแสงท่ีดวงอาทิตยสองมายังโลกโดยชวงแสงที่มนุษยมองเห็นไดจะเร่ิมท่ีแสงสีมวงหรือแสงสีน้ําเงิน

ทางดานซาย แลวไลไปทางขวาจนถึงแสงสีแดง ในขณะที่ชวงซายสุดเปนแสงอุลตราไวโอเลตและดานขวาสุดเปน

แสงอินฟาเรด นั่นเปนชวงแสงที่มนุษยมองไมเห็น 
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รูปท่ี 2.1 แสดงสเปกตรัมของแสง โดยชวงแสงสีน้ําเงินและสีแดงคือ แสงท่ีคลอโรฟลของใบไมดูด

ซับไวมากท่ีสุด 

แกนตั้งของกราฟเปนอัตราการสังเคราะหดวยแสงของสารคอโรฟลที่อยูในใบไมในหนวยเปอรเซ็นต(%)

แสงสีแดงและน้ําเงินมีอัตราการสังเคราะหดวยแสงสูงมีลักษณะเปนยอดภูเขาสองลูกในขณะที่แสงสีเขียวและ

เหลืองมีอัตราการดูดซับนอย จึงทําใหแสงสีเขียวและเหลืองถูกสะทอนกลับออกมาเขาตามนุษยทําใหมองเห็นใบไม

เปนสีเขียวดวยสเปกตรัมดังกลาวทําใหไดทราบวา หากตองการจะเพราะเลี้ยงตนไมในสถานที่ที่ไมมีแสงจากดวง

อาทิตย เชน ภายในอาคาร อุโมงค ถํ้าตางๆ หรือแมกระทั่งใตดิน จําเปนตองใชแสงสีแดงและน้ําเงินกับตนไมที่ทํา

การเพราะเลี้ยงจึงทําใหตนไมสามารถสังเคราะหดวยแสงและเจริญเติบโตไดเหมือนกับไดรับแสงจากดวงอาทิตย

จริงๆ 

2.1.2 ผลของแสงเทียม LED ตอพืช 

จากงานวิจัยทั่วโลกพบวา เสียงเทียมจากLEDสามารถสงผลตอกระบวนการสังเคราะหแสงของพืชไดนั่นคือ

พืชสามารถเติบโตภายใตการใชแสงเทียมจากLEDไดโดยมีขอสรุปดังน้ี 

 แสงสีแดง ชวยเพ่ิมผลผลิต นั่นคือ ชวยในการออกดอกและผล 

 แสงสีแดงผสมน้ําเงิน ชวยในการเจริญเติบโต 

 แสงสีเขียว ชวยยกระดับการผลิตคลอโรฟลด 

 แสงสีเหลอืง สงผมตอการชะลอการเจรญิเติบโต 

 แสงสีน้ําเงินผสมมวง ชวยเพ่ิมสี รสชาติ และกลิ่น 

 แสงอัลตราไวโอเล็ตหรือแสงเหนือมวง สงผลในการชะลอการเติบโตและอาจทําพืชตายได 

จากขอมูลขางตนพบวาแสงสีแดงผสมน้ําเงินนาจะเหมาะกับไมโครกรีนมากที่สุดเน่ืองจากไมโครกรีนสวนใหญจะ

เปนตนออนแลมักนํามาประกอบอาหารจําพวกสลัดหรือผัดกับเนื้อสัตวดังน้ันจึงเนนเร่ืองใบและความยาวของลํา

ตนเปนหลักนั่นคือเนนเร่ืองการเจริญเติบโตแสงสีแดงผสมน้ําเงินจึงหนาจะเปนทางเลือกที่เหมาะสม 

2.1.3อุปกรณกําเนินแสงเทียมที่ตองการ 

ปจจุบันดวยความกาวหนาของเทคโนโลยีมีอุปกรณที่สรางแสงเทียมเพื่อปลูกตนไมไดแลวนั่นคือLEDหรือ

ไดโอดเปลงแสงLEDเปนอุปกรณเปลงแสงขนาดเล็กและใชแสงในชวงความยาวคลื่นที่เฉพาะเจาะจงไดในที่นี้คือ

การใชLEDขับแสงสีน้ําเงินและสีแดงเพ่ือนําสองตนไมพรอมๆกันดังรปู1.2 

 
รูปที่ 2.2 ตัวอยางการใชแสงเทียมจากLEDในการเลี้ยงไมโครกรีน 
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2.2.ความรูดานเทคโนโลยี 

KidBright 32ip เปนบอรดไมโครคอนโทรลเลอรสําหรับการเรียนรูดานวิทยาการคํานวณ ซึ่งไดรับการ

ตอยอดจากโครงการแพรตฟอรมเพ่ือการเรียนรูแบบโอเพนซอรสท่ีชื่อKidbrightของสํานักงานวิทยาศาสตรและ

เทคโนโลยีแหงชาติ หรือ สวทช. ประเทศไทย โดยKidbrihht32ipสามารถทํางานตามโปรแกรมที่สรางขึ้นจาก

บล็อคคําสั่งดวยโปรแกรม Kidbright IDE,Arduino IDEหรือmicroBlock IDE ที่มีการลองรบัไมโครคอนโทรลเลอร

ESP32 

2.2.1คุณสมบัติทางเทคนิค 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 2.3 แสดงสวนประกอบของ Kidbright32ip  

2.2.2บอรดขยายพอรตอินพุตเอาตพุตอเนกประสงคผานระบบบัส 

2.2.1ลักษณะทางกายภาพ 

 
รูปท่ี 2.4 สวนประกอบของบอรด IKB 1 

2.2.3 คุณสมบัติทางเทคนิค 

 รองรับและใชงานไดกับ micro:bit,Kidbright (ทุกรุน), PICAXE (รุนที่มีบัส I2C), Raspberry Pi (ทุกรุน), 

M5 Stack ทุกรุนรวมถึงบอรดไมโครคอนโทรลเลอรใดๆ ที่ มี บัส I2C  

มีพอรตอินพุตเอาตพุตอเนกประสงค 8 ช อง (ช อง 0 ถึ ง 7) เป นได ทั้งพอรตอินพุตเอาตพุตดิจิตอล

และอินพุตอะนาลอกใชคอนเน็กเตอร JST 2 มม. 3 ขาเขากันไดกับมินิบอรดวงจรตัวตรวจจับและมินิบอรด 

อุปกรณอินพุตเอาตพุตของ INEX  
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ในสวนของอินพุตอะนาลอกมีวงจรแปลงสัญญาณอะนาลอกเปนดิจิตอลขนาด 8 และ 10 บิต(เลือกไดทาง

ซอฟตแวร) 

ระดับไฟเลี้ยงลอจิ ก +3.3V  

มี วงจรขับมอเตอร ไฟตรง 1A รบัแรงดันไฟเลี้ยงมอเตอรสูงสุด +9V จํานวน 2 ชอง พรอม LED แสดงผล

การทํางาน  

มีเอาตพุตตอเซอรโวมอเตอร6ชองมีวงจรควบคมุไฟเลี้ยงเซอรโวมอเตอรไมใหเกิน+5Vเพื่อปองกันเซอรโว

มอเตอรเสียหายจากการปอนแรงดันไฟเลี้ยงสูงเกินไป 

มีจุดตอเพ่ือเชื่อมตอกับวงจรขับมอเตอรไฟตรงกําลังสงูอีก2ชอง(ใชทรัพยากรรวมกับขาขับเซอรโวมอเต

อร) 

ไฟเลีย้งบอรดไดจากบอรดไมโครคอนโทรลเลอรท่ีนํามาตอดวยรองรับทั้ง+5Vและ+3.3V 

ในกรณีใชงานวงจรขับมอเตอรบนบอรดiKB-1ตองจายไฟเลี้ยงเพ่ิมเติมที่แจกอะแดปเตอร ตั้ งแต 6 ถึ ง9V

กระแสไฟฟา1A 

มีจุดตอบัสI2Cเพื่อขยายการเชื่อมตออุปกรณที่ทํางานผานบัสI2C2แบบ1.KB CHAINเปนคอนเน็กเตอร

แบบ5ขาสําหรบัตอกับบอรดKidbright2.GROOVซึ่งเปนคอนเน็กเตอรJST2มม.4ขา 

ประกอบดวยบอรด iKB-1และสายสัญญาณKB-CHAIN 

2.2.4 การเชื่อมตอกับบอรดไมโครคอนโทรลเลอร 

 
รูปท่ี 2.5 แนวทางการเช่ือมตอเพื่อใชงาน บอรด IKB 1 

 

2.2.5. โปรแกรมท่ีรองรับ  

รองรับการพัฒนาโปรแกรมกับmicro:bitดวยMakecode Block Editor,Java script, Python และ

C/C++ ผานทาง Arduino IDE 

รองรับการพัฒนาโปรแกรมกับM5 Stack ดวย Python และ C/C++ ผานทาง Arduino IDE  

รองรับการพัฒนาโปรแกรมกับ Kidbright ดวยโปรแกรมภาษา C/C++ ผานทาง Arduino IDE มีไลบรารี

และฟงกชั่นพรอมใชงานและผานKidBrightIDEดวยบล็อกคําสั่ง 

 



- 8 - 

2.2.6 บอรดขับโหลดกําลังสูง 

 

 
รูปท่ี 2.6 ภายใน Relay จะประกอบไปดวยขดลวดและหนาสัมผัส 

1. หนาสัมผัส NC (Normally Close) เปนหนาสัมผัสปกติปด โดยในสภาวะปกติหนาสัมผัสนี้จะตอ
เขากับขา COM (Common) และจะลอยหรือไมสัมผัสกันเมื่อมีกระแสไฟฟาไหลผานขดลวด 

2. หนาสัมผัส NO (Normally Open) เปนหนาสัมผัสปกติเปด โดยในสภาวะปกติจะลอยอยู ไมถูก
ตอกับขา COM (Common) แตจะเชื่อมตอกันเมื่อมีกระแสไฟไหลผานขดลวด 

3. ขา COM (Common) เปนขาที่ถูกใชงานรวมกันระหวาง NC และ NO ขึ้นอยูกับวา ขณะน้ันมี
กระแสไฟฟาไหลผานขดลวดหรือไม หนาสัมผัสใน Relay 1 ตัวอาจมีมากกวา 1 ชุด ข้ึนอยูกับผูผลิตและ
ลักษณะของงานที่ถูกนําไปใช 

โมดูลรีเลย 4ชอง 5V (4 Channel Relay Module) เปนโมดูลที่ใชควบคุมการทํางานของโหลด
ทางไฟฟ าได ทั ้งแรงด ัน ไฟฟากระแสตรง (DC) และไฟฟ ากระแสสล ับ  (AC) ซึ ่ง โหลดส ูงส ุด  ค ือ  AC 
250V/10A และ DC 30V/10A โดยใชสัญญาณในการควบคุมการทํางานดวยสัญญาณโลจิก TTL ทํางาน
ดวยสัญญาณแบบ Active Low, กระแสขับรีเลย (Drive Current) 15-20mA., มีการออกแบบใหเปน 
Isolate ดวย Optocoupler, มี LED แสดงสถานะ Relay สามารถนําไปประยุกตใชงาน PLC Control, 
บานอัจฉริยะ, ใชในโรงงานอุตสาหกรรม หรืองานอื่น ๆ ขึ้นอยู กับการเขียนโปรแกรมและการตอใชงาน
ภายนอก สามารถเชื ่อมตอใช งานกับบอรด Rasberry Pi, Arduino, NodeMCU ESP8266,NodeMCU 
ESP8266 ฯลฯ เปนตน 

 
รูปท่ี 2.7 สัญลักษณในวงจรไฟฟาของรีเลย  

2.3.ความรูดานคณิตศาสตร 

คณิตศาสตร Mathematics เปนศาสตรที่ครอบคลุมการคนควาเก่ียวกับ ปริมาณ โครงสราง การ
เปลี่ยนแปลง และปริภูมิ คณติศาสตรไมมีคํานิยามที่เปนท่ียอมรับกันท่ัวไป[2] กลาวคราว ๆ ไดวาคณิตศาสตรนั้น
สนใจ "รูปรางและจํานวน" และเนื่องจากคณติศาสตรมิไดสรางความรูผานกระบวนการทดลอง บางคนจึงไมจัดวา
คณิตศาสตรเปนสาขาของวิทยาศาสตร 

คณิตศาสตรในปจจุบันเปนคณิตศาสตรที่ยึดโยงกับโครงสรางนามธรรมที่ถูกกําหนดขึ้นผานทางกลุมของ
สัจพจน และอาศัยการใหเหตุผลที่รัดกุมโดยใชตรรกศาสตรสัญลักษณ และสัญกรณคณติศาสตร 
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โครงสรางตาง ๆ ที่นักคณติศาสตรสนใจและพิจารณานั้น มักจะมีตนกําเนิดจากวิทยาศาสตรธรรมชาติ และ
สังคมศาสตร โดยเฉพาะฟสิกส และเศรษฐศาสตร ปญหาทางคณิตศาสตรในปจจุบัน ยังเก่ียวของกับการ
ประยุกตใชในสาขาวิทยาการคอมพิวเตอร และทฤษฎีการสื่อสาร อีกดวย 

เนื่องจากคณิตศาสตรนั้นใชตรรกศาสตรสัญลักษณและสัญกรณคณิตศาสตร ซึ่งทําใหกิจกรรมทุกอยาง
กระทําผานทางขั้นตอนที่ชัดเจน เราจึงสามารถพิจารณาคณติศาสตรวา เปนระบบภาษาที่เพ่ิมความแมนยําและ
ชัดเจนใหกับภาษาธรรมชาติ ผานทางศัพทและไวยากรณบางอยาง สําหรับการอธิบายและศึกษาความสัมพันธท้ัง
ทางกายภาพและนามธรรม ความหมายของคณิตศาสตรนั้นยังมีอีกหลายมุมมอง ซึ่งหลายอันถูกกลาวถึงใน
บทความเก่ียวกับปรัชญาของคณิตศาสตร 

คณิตศาสตรยังถูกจัดวาเปนศาสตรสัมบูรณ โดยไมจําเปนตองมีการอางถึงใด ๆ จากโลกภายนอก นัก
คณิตศาสตรกําหนดและพิจารณาโครงสรางบางประเภท สําหรับใชในคณิตศาสตรเองโดยเฉพาะ เนื่องจากโครงสราง
เหลานี้ อาจทําใหสามารถอธิบายสาขายอย ๆ หลาย ๆ สาขาไดในภาพรวม หรือเปนประโยชนในการคาํนวณพื้นฐาน 

2.4.ความรูดาน Coding 

Coding คืออะไร ทําไมเด็กๆ ตองเรียน 

Coding คืออะไร ชวงนี้พอแมหลายคนคงหาขอมูลกันใหญ เนื่องจากมีคนพูดถึงกันเยอะ และดูเหมือนวาจะเปน
เรื่องสําคัญ โดยเฉพาะเม่ือหลายๆ ประเทศในเอเชียตางก็สนับสนุนใหเด็กๆ ไดเรียนกัน แถมยังมีแนวโนมวาเด็กที่
เรียนจะมีอายุนอยลง 

Coding คือวิชาคอมพิวเตอร?โคดดิ้ง (Coding) คือการเขียนโปรแกรม หรือชุดคําสั่งใหคอมพิวเตอร 
เปนโคด รหัส หรือสัญลักษณ โดยมีภาษาที่ใชในการ Coding หลายภาษา เชน C++, PHP, Java และ Python
รองศาสตราจารย ยืน ภูวรวรรณ นักวิทยาการคอมพิวเตอรอดีตรองอธิการบดีฝายเทคโนโลยีสารสนเทศ 
มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร อธิบายเรื่องโคดดิ้งในเฟซบุกสวนตัววา “โคดดิ้ง (Coding) เปน Broader term 
สวน คอมพิวเตอร โคดดิ้ง (Computer coding) หรือ โปรแกรมมิ่ง (Programming) เปน Narrow term คือมี
ความหมายท่ีแคบกวา หรือเปน Subsetการแตงเพลง วางลําดับตัวโนตดนตรี จึงเปนการโคดดิ้ง การออกแบบทา
เตน ลําดับทาเตน ทารํา ก็เปนการวางโคด การเขียนกลอน การเขียนแผนธุรกิจ ลําดับการวางแผน การเขียนลําดับ
ความคิด เชน Mind map ก็เปนการโคดดิ้ง เด็กๆ จะเขียนบอกเพ่ือน ถึงข้ันตอนการทอดไขเจียว ก็ใชหลักการโคด
ดิ้ง หรือแมแตการเขียนสื่อสารลําดับขั้นตอนการทํางานใดๆ เชน การทําโครงงาน ก็เปนการเขียนเปนผังงานหรือ
โคดได โคดดิ้งจึงเก่ียวพันกับชีวิต การวางแผน การคิด และการแกปญหาคอมพิวเตอรโคดดิ้ง หรือ การเขียน
โปรแกรม หมายถึงการเขียนลําดับข้ันตอน การวางคําสั่ง การสั่งงานให คอมพิวเตอรทํางาน ซึ่งมี ขอตกลง รหัส 
หรือภาษาสั่งการที่สรางขึ้นมาเฉพาะ มีกฎเกณฑไวยากรณ Syntax ที่กําหนดความหมาย (Semantic) ท่ีแนนอน 
ไมใหกํากวมคอมพิวเตอรโคดดิ้ง จึงเปนคําท่ีมีความหมายท่ีแคบกวา เพราะเนนเฉพาะใชกับคอมพิวเตอรวิชาโคด
ดิ้งในโรงเรียน แตเดิมวิชาคอมพิวเตอรเทคโนโลยีสารสนเทศ เปนวิชาหน่ึงในกลุมสาระการงานพื้นฐานอาชีพ แต
ปจจุบันไดปรับตามหลักสูตร พ.ศ. 2560 ใหเปนวิชา วิทยาการคํานวณ และยายมาเปนวิชาในกลุมสาระ
วิทยาศาสตร โดยใหเริ่มเรียนตั้งแตชั้นประถมศึกษาปที่ 1 ไปจนถึงมัธยมศึกษาปท่ี 6โครงสรางของหลักสูตร 
วิทยาการคาํนวณ หรือวิชาโคดดิ้ง  

2.5.ความรูดานเกษตรกรรม 

 5.1เบื้องตนกับไมโครกรีน 

 ผักขนาดจ๋ิวที่เรียกวาไมโครกรีน (microgreen) ไดรับความนิยมจากคนท่ีตองการดูแลสุขภาพ

โดยรับประทานในลักษณะสลัดผัก จากการวิจัยพบวา ไมโครกรีนมีคุณคาทางอาหารและวิตามินอยูในปริมาณสูง 

โดยท่ัวไปแลว ไมโครกรีนจะหมายถึงตนออนของพืชผักท่ีพึ่งเริ่มงอกและยังเติบโตไมเต็มที่ ซึ่งจะเพราะจากเมล็ด

ผัก หรือธัญพืชท่ีแตกตางกันไป ไมโครกรีนสสามารถนํามาดัดแปลงรับทานไดหลายรูปแบบ เชน ทําสลัด ใสในแซน
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วิช หรือนํามาปนเปนเคร่ืองดื่มก็ได พืชไมโครกรีนไดแก ทานตะวัน ผักบุง คะนา ถั่วลันเตา หัวไชเทาญี่ปุน เคล

หรือเบบี้คะนา เปนตน พืชแตละชนิดจะมีกลิ่น สี และรสชาติที่พิเศษแตกตางกันออกไป มีสารอาหารที่จําเปนตอ

รางกาย มีวิตามินตางๆ และสารอนุมูลอิสระมากกวาผักประเภทเดียวกันที่โตเต็มวัย เรียกไดวาตนจ๋ิวแตแจว บาง

ชนิดสามารถเพราะไดโดยไมใชดิน จัดการดูแลงาย และประหยัดพ้ืนที่ในการปลูกเพ่ือใหไมโครกรีนสะอาดและ

ปลอดภัยตอการบริโภคจึงนิยมปลูกไมโครกรีนในโรงเรือนปดทั้งยังเพราะยังเลี้ยงดวยแสงเทียมจากLEDไดอยางไรก็

ตามผูสนใจสามารถเพราะไมโครกรีนไดเองที่บานโดยการใชเมล็ดไมโครกรนีที่มีขายทั่วไปมาใสภาชนะและขั้นตอน

ที่ระบุไวขางซองรดน้ําและดูแลจนครบเวลา 7 ถึง 10 วันก็จะไดไมโครกรีนไวรับประทานเองงายๆที่บานในรปูที่xxx

แสดงตัวอยางหนาตาของเมล็ดพันธุไมโครกรีนและตนออนเม่ือเติบโตจนนํามารับประทานได 

 

 
 

รูปที ่2.8 ลักษณะของเมล็ดไมโครกรีนและลักษณะตนออนที่เพาะขึ้นแลว 

ผักไมโครกรีนมีหลากหลายชนิด แตละชนิดมีความยากงายในการปลูกตางกัน แบงได 3 กลุมดังนี้ 

1.ปลูกงาย ไดแก อารูกูลา,ผักกาดกวางตุงหรือบอคชอย,บร็อคโคลี่,บัควีต,กระหล่ําป,กระหล่ําดอก,เจีย

,ผักโสภณ,อ็องดิฟหรือเอ็นไดฟ,คะนา,กระหล่ําปมหรือคอนราบิ,ผักกาดหอม,เรดโคลเวอร,กวางตุงญี่ปุน,ทานตะวัน

,ตนออนขาวสารี 

2.ปลูกไดปานกลาง ไดแก โปยกั๊ก,ชี่นแยฝรั่ง,ผักชีฝร่ัง,ผักชลีาว,ผักชีลอมหรือเฟลเนล,ลูกซัดหรือฟนูกรีก,

ตนหอมญี่ปุนหรือกระเทียมตน,ถ่ัวลันเตา,ซอเรล,ปวยเลง 

3.ปลูกยาก ไดแก ผักโขม,โหระพา,บีทหรือบีทรูท,ชารด,ตนหอมจีน,ผักชี,ผักเครส 

5.2วิธีการเพราะไมโครกรีนเบ้ืองตน 

การเพราะไมโครกรีนจากเมล็ดพันธโดยสวนใหญจะตองเตรียมอุปกรณดังนี้ 

1.วัสดุเพาะแนะนําเปนดิน 

2.เมล็ดไมโครกรีนที่ตองการเพาะ 

3.แกวพลาสติก 

4.กระบอกฉีดนํ้า 

เมื่อเตรยีมอุปกรณครบแลวตอไปก็เปนการลงมือเพราะแบบใชดินดังนี้ 

1.นําแกวพลาสติกมาเจาะรู 2ถึง 3 รูเพ่ือระบายน้ํา 

2.ใสดินที่แกวพลาสติกใหสูงประมาณ 1 นิ้ว 

3.ใสเมล็ดไมโครกรีนลงไปดานบนเกลี่ยใหกระจายทั่วๆกลบดวยดินดานบนจางๆ 

4.ใชกระบอกฉีดนํ้าใหชุมปดปากแกวดวยผาเพ่ือรักษาความชุมชื้น 

5.รดน้ําวันละ 1 คร้ัง ราว ราว 1 ถึง 2 วันจะเร่ิมเห็นใบงอก นําผาที่คุมปากแกวออกได 

6.รออีก 5 ถึง 12 วัน ตนออนก็จะโตดังรูปท่ี 2.8 ขึ้นอยูกับเมล็ดท่ีนํามาปลูก 
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รูปท่ี 2 .9 ตัวอยางการปลูกไมโครกรีนในแกวพลาสติก 
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บทท่ี 3 

วิธีการดําเนินงาน 

3.1 กรเขียนแบบและการออกแบบโครงสราง 

 

รูปท่ี 3.1 ตนแบบตูปลูกผักจากตางประเทศ ที่มีขายในเว็ปไซต 

 

รูปที่ 3.2ตูปลูกผักที่ประดิษฐขึ้นมาใหม 

 



- 13 - 

3.1.1 การออกแบบและวางแผน 

 3.1.1.1  ประชุมเสนอแนวคิดเรื่องที่จะทําโครงงาน 

 3.1.1.2 เขียนเคาโครงงาน เรื่องตูปลูกผักอัจฉริยะ 

 3.1.1.3 แบงหนาที่สมาชิกคนควา หาขอมูล  

 3.1.1.4 ออกแบบ /เขียนแบบ 

 3.1.1.5 ดําเนินการสรางตูปลูกผัก 

 3.1.1.6 ทดลองการปลูกจริง และเก็บขอมูล นําไปปรบัปรุงแกไข 

3.1.1.7 วิเคราะหปญหาและแกไขปญหา 

3.2 การประกอบช้ินงาน 
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3.3 วิธีการทดลอง 

3.3.1 การปลูกพืชแบบไมโครกรีน 

ตารางท่ี 3.1 บันทึกผลการปลูกพืชแบบไมโครกรีน  แบบปกติธรรมชาติ 

ลําดับ รายการปลูก วันท่ี 

1 

วันท่ี 

2 

วันท่ี 

3 

วันท่ี 

4 

วันท่ี 

5 

วันท่ี 

6 

วันท่ี 

7 

วันท่ี 

8 

วันท่ี 

9 

หมาย

เหตุ 

1 ตนทานตะวัน

ออน 

1 CM 3 CM 5 CM 7 CM 9 cm 11 cm 13 cm 15 cm 17 cm  

2 ตนเบบ้ีคะนา 0.5 

cm 

1 CM 2 CM 3 CM 5 CM 7 CM 9 CM 11 Cm 13 cm  

 

ตารางท่ี 3.2 บันทึกผลการปลูกพืชแบบไมโครกรีน  ดวยตูปลูกผักอัจฉริยะ 

ลําดับ รายการปลูก วันท่ี 

1 

วันท่ี 

2 

วันท่ี 

3 

วันท่ี 

4 

วันท่ี 

5 

หมายเหตุ 

1 ตนทานตะวันออน 1 CM 5 Cm 9 Cm 13 Cm 17 Cm เก็บเก่ียวผลผลิตในวันท่ี 5 

2 ตนเบบ้ีคะนา 1 3 6 10 13 เก็บเก่ียวผลผลิตในวันท่ี 5 

 

3.3.2 การปลูกพืชแบบไมโครกรีน 

ตารางท่ี 3.3 บันทึกผลการปลูกพืชไฮโดรโปรนิกส 

ลําดับ รายการ ระยะเวลา การเจริญเติบโต หมายเหตุ 

1 ผักสลัดกรีนโอ็ค 3-4 สัปดาห เดือนขึ้นไป สมบูรณ พอใช เก็บเก่ียวผลผลิต 

 

⁄ 

  

⁄ 

 .ในวันท่ี 35 ของการปลูก

เปนตนไป 

i 
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บทท่ี 4 

การทดลองและการบันทึกผล 

โครงงานเรื่อง ตูปลูกผักอัจฉริยะ ผูดําเนินงานไดมีข้ันตอนการทดลองและการใชงาน ดังตอไปน้ี 

4.1 การทดลอง 

 1.เมื่อทําการเปดเคร่ือง  ระบบจะตรวจสอบ  อุณหภูมิภายนอกตู และเปรยีญเทียบกับ อุณหภูมิภายในตู

ปลูกผัก เพ่ือทําการสั่งเปดพัดลมดดูอากาศ เพ่ือระบายอากาศ   

 

 
 

รูปท่ี 4.1 การเขียนโคดคําสั่งใหพัดลมทํางาน   รูปท่ี 4.2 พัดลมทํางาน 

  

2.จากนั้น จะทําการตรวจสอบระดับแสงสวาง ภายนอกตู และเปรยีญเทียบกับ ภายในตูปลูกผัก เพ่ือทํา

การสั่งเปดหลอดไฟฟา 

 

รูปท่ี4.3 การกําหนดคาตัวแปร  
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รูปท่ี 4.4 การเขียนโค็ดแบบมีเงื่อนไข   รูปท่ี4.5 การทํางานของหลอดไฟ 

 

3. จากนั้น จะทําการตรวจสอบระดับความชื้นในรางปลูกผัก เพ่ือทาํการสั่งเปดปมนํ้า 

 
รูปท่ี4.6 การกําหนดคาตัวแปร Soi moisiture จากการอานคาแบบอนาลอก  

รูปท่ี4.7 การเขียนโค็ดแบบมีเงื่อนไข   รูปที่4.8 การทํางานของปมน้ํา 

4.2 ผลการทดลอง 

3.3.1 การปลูกพืชแบบไมโครกรีน 

ตารางที่ 3.1 บันทึกผลการปลูกพืชแบบไมโครกรีน  แบบปกติธรรมชาติ 
ลําดับ รายการปลูก วันที่ 

1 

วันที่ 

2 

วันที่ 

3 

วันที่ 

4 

วันที่ 

5 

วันที่ 

6 

วันที่ 

7 

วันที่ 

8 

วันที่ 

9 

หมายเหตุ 

1 ตนทานตะวัน

ออน 

1 

CM 

3 

CM 

5 

CM 

7 

CM 

9 

cm 

11 

cm 

13 

cm 

15 

cm 

17 

cm 

 

2 ตนเบบี้คะนา 0.5 

cm 

1 

CM 

2 

CM 

3 

CM 

5 

CM 

7 

CM 

9 

CM 

11 

Cm 

13 

cm 

 

ตารางที่ 3.2 บันทึกผลการปลูกพืชแบบไมโครกรีน  ดวยตูปลูกผักอัจฉริยะ 
ลําดับ รายการปลูก วันท่ี 

1 

วันที่ 

2 

วันที่ 

3 

วันที่ 

4 

วันที่ 

5 

หมายเหตุ 

1 ตนทานตะวันออน 1 CM 5 Cm 9 Cm 13 

Cm 

17 

Cm 

เก็บเก่ียวผลผลิตในวันท่ี 5 

2 ตนเบบี้คะนา 1 3 6 10 13 เก็บเก่ียวผลผลิตในวันท่ี 5 
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3.3.2 การปลูกพืชแบบไมโครกรีน 

ตารางที่ 3.3 บันทึกผลการปลูกพืชไฮโดรโปรนิกส 
ลําดับ รายการ ระยะเวลา การเจริญเติบโต หมายเหตุ 

1 ผักสลัดกรีนโอ็ค 3-4 สัปดาห เดือนขึ้นไป สมบูรณ พอใช เก็บเก่ียวผลผลิต 

⁄ 
 

⁄ 
 .ในวันท่ี 35 ของการ

ปลูกเปนตนไป 
i 

 

 

รูปท่ี 3.4 การปลูกพืชไฮโดรโปรนกิสโดยตูปลูกผัก 

จากตารางการสรุปผลอัตราการเจริญเติบโตของการปลูกพืช 2 แบบ โดยปลูกดวยตูปลูกผัก ทําการปลูก

พืชดวยตูปลูกผักอัจฉริยะ เปรียบเทียบกับการปลูกแบบธรรมชาติ ปรากฏวาตูปลูกผักอัจฉริยะมีประสิทธิภาพมาก

พอสําหรับผูที่ตองการปลูกผักแตมีเร่ืองขอจํากัดเรื่องพื้นที่และเสียง 
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บทท่ี 5 

สรุปผล อภิปรายผล และขอเสนอแนะ 

โครงงานเร่ือง ตูปลูกผกัอัจฉริยะ ผูดําเนินงานไดสรุปผลการศกึษาไดดังนี้ 

5.1สรุปผล 

จากการที่ไดศึกษาคนควาเก่ียวกับตูปลูกผักอัจฉริยะ หลังจากมีการทดสอบเพื่อหาขอผิดพลาดของการ

ทํางานตูปลูกผักนั้น ปรากฏวาเกิดขอผิดพลาดและปญหาหลายอยาง ซึ่งผูจัดทําไดศึกษาหาสาเหตุของปญหาและ

ทําการแกไข ปรับปรุงแลว พบวา ระบบสามารถทํางานไดตามวัตถุประสงค แตมีขอควรปรับปรุงบางประการ

เพือ่ใหไดระบบตูปลกูผักที่มีประสิทธิภาพสูงข้ึนและสามารถใชงานไดอยางหลากหลายมากขึ้น  

5.2ปญหาที่พบ 

5.2.1 บอรดรีเลยทํางานไมเปนไปตามที่คาํสั่งเนื่องจากหนาสัมผัสของตัวรีเลยในวงจรไมยอมจากกัน 

5.2.2 ตองตอสายเซนเซอรขึ้นมาใหมมีความยาวเทากับความตองการ 

5.2.3 อุปกรณตอระบบน้ํามีความจํากัด เนื่องจากขนาดไมเทากันของอุปกรณประปา 

5.2.4 เซนเซอรความชื้นทํางานแมมีน้ําเกราะเพียงเล็กนอยตองเช็ดใหแหงตลอดเวลา 

5.2.5 ยังนําไปใชงานจริง แตเปนแนวทางนําไปใชแกปญหาท่ีมีความเปนไปไดมาก 

5.3 อภิปรายผล 

จากการศึกษา ผูจัดทําไดเรียนรูเกี่ยวกับการนําเทคโนโลยีสมองกลฝงตัว คือ KidBright มาประยุกตใช

เพื่อใหเกิดประโยชนในชีวิตประจําวันได ซึ่งผลงานที่ไดจากการศกึษาครั้งน้ี ถือเปนตนแบบในการทําตูปลูกผัก

อัจฉรยิะซึ่งสามารถนําไปประยุกตและพัฒนาทางการเกษตรอื่นๆ ที่มีประสิทธิภาพสูงข้ึนไดตอไปโดยใชเทคโนโลยี

สมองกลฝงตัว หรือเทคโนโลยีอ่ืนๆ 

5.4 ขอเสนอแนะ 

จากปญหาในการศึกษาคร้ังน้ี พบวาเกิดจากหลายสาเหตุ และควรมีวิธีการปรับปรุงแกไขดังนี้ 

5.4.1 บอรดรีเลยทํางานไมเปนไปตามที่คําสั่งของบอรด เนื่องจากหนาสัมผัสของตัวรีเลยใน

วงจรไมยอมจากกัน (รีเลยไมไดคุณภาพ) 

 

รูปท่ี 5.1 บอรดโมดูลรีเลย 4ชอง 5V Optocoupler (4 Channel Relay Module) 
แนวทางการแกไข เปลี่ยนไปใชงาน รีเลย DC 4ชอง OMRON SSR AVR DSP ระดับสูงโซลิดสเต

รีเลยโมดูล250โวลต2A  

 
 

 

 

รูปท่ี 5.2 บอรดรีเลย DC 4ชอง ระดับสูงโซลิดสเตรีเลยโมดูล250โวลต2A 
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5.4.2 ตองตอสายเซนเซอรข้ึนมาใหมมีความยาวเทากับความตองการ 

แนวทางการแกไข  ตอสายดวยสายขนาด 24 AWG เพ่ิมตามขนาดที่ตองการ 

 

5.4.3 อุปกรณตอระบบน้ํามีความจํากัด เนื่องจากขนาดไมเทากันของอุปกรณประปา 

แนวทางการแกไข  เน่ืองจากปมน้ําดีซทีี่เลือกใชงานนั้น มีขนาดทอ 3/8 นิ้ว และตองมาตอกับ

ทอประปาทอไปท่ีมีขนาด 4/8 นิ้ว ทําใหตองหาอุปกรณขอตอยาก  ควรเปลี่ยนปมน้ําท่ีมีขนาดทอ 4/8 

นิ้ว เพ่ืองายตอการหาอุปกรณประปา 

 

-รูปท่ี ปมน้ํา130PSI 12V ปมน้ําไดอะแฟรมแรงดันสูงสวิตชอัตโนมัติ 

 
รูปที่ ขอตอ PVC พีวีซี 1/2 นิ้ว (4 หุน หรือ 18 มม.) ขอตอทอ  ตอตรง สามทาง 
 ของอ 90 45 เกลียวใน-นอก ครอบ อุด นิปเปล (H20) H2O Station 

5.4.4 เซนเซอรความช้ืนทํางานแมมีน้ําเกราะเพียงเล็กนอยตองเช็ดใหแหงตลอดเวลา 

 

แนวทางการแกไข ใชเซ็นเซอรวัดความชื้นในดิน Soil Humidity Detection Sensor V2 

 

รูปที่ เซ็นเซอรวัดความชื้นในดิน Soil Humidity Detection Sensor V2 
5.5 ปญหาและขอเสนอแนะอื่นๆ 

 เนื่องจากผูจัดทําโครงงานและทางศนูยฝกและอบรมเด็กและเยาวชน เขต6 นครสวรรค ยังขาดแคลนองค

ความรูและบุคลากรที่มีประสบการณ ความรู และความเชี่ยวชาญทางดานเทคโนลียี ทําใหไมสามารถแกปญหา

บางอยางไดอยางถูกตอง ตองปรึกษาผูเชี่ยวชาญ 


