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บทคัดย่อ 

     ปัจจุบันลิฟต์เกือบท้ังหมดใช้ระบบคอมพิวเตอร์ในการควบคุม มีหน้าท่ีขนส่ง โดยประมวลผลคำส่ังจากผู้ส่ง
สาร และเปล่ียนเป็นคำส่ังเพื่อควบคุมระบบต่างๆภายในลิฟต์ ยกตัวอย่างเช่น คุณอยู่ช้ัน1และต้องการไปยังช้ัน
4 กดปุ่มหมายเลยช้ันของลิฟต์เลข 4 คอมพิวเตอร์จะรับคำส่ัง แปลงเป็นคำส่ังควบคุม และเมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีจะ
ถึงช้ัน4คอมพิวเตอร์ก็จะส่ังให้ลิฟต์ชะลอความเร็ว หยุดลิฟต์อย่างนิ่มนวล และเปิดประตูลิฟต์ให้คุณออก 

    การทำงานของลิฟต์เมื่อเราเสียบปล๊ักไฟ แล้วดึงเบรกเกอร์ขึ้นเบรกเกอร์ก็จะส่งกระแสไฟไปให้สเต็ปดาว 5V 
DC แล้วส่งไปยังอาดูโน่เมก้า 5V DC อาดูโน่เมก้าก็จะส่งไปท่ีมอเตอร์ไดเวอร์ และสเต็ปอัพ 12V DC ก็จะส่งไป
ให้มอเตอร์ไดเวอร์โดยตรง ลิฟต์ก็จะทำงาน ในลิฟต์แต่ละช้ันจะมีปุ่มกดของวแต่ละช้ันและเซ็นเซอร์ตรวจจับส่ิง
กีดขวางอยู่จะคอยส่ังห็ลิฟต์หยุดเมื่อถึงท่ีต้องการจะไป 
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1.1ที่มาและความสำคัญของโครงงาน 

     การพัฒนาเทคโนโลยีด้านการอนุรักษ์พลังานท่ีเกี่ยวข้องกับลิฟต์  เพื่อใช้ในการควบคุมการทำงานของ
มอเตอร์ให้ทำงานด้วยความเร็วในการเคล่ือนท่ีท่ีสันพันธ์กับตำแหน่งจุดจอดของลิฟต์ทำให้ลดการสูญเสีย
พลังงานท่ีต้องใช้ในตัวต้านทานท่ีใช้ในการเบรกและนอกจากนี้ยังได้นำพลังงานศักย์ท่ีสะสมอยู่ในน้ำหนัก
บรรทุกกลับมาใช้ในการผลิตกระแสไฟฟ้ากำลังของลิฟต์และรวมถึงระบบไฟฟ้าของอาคารสำนักงาน อีกท้ังลด
ความร้อนท่ีเกิดจากการเบรกลิฟต์ด้วยการแปลงพลังงานศักย์ท่ีได้กลับไปเป็นพลังงานไฟฟ้าแทนท่ีจะทำให้เกิด
พลังงานความร้อนท่ีระบบเบรกซึ่งจะช่วยลดความต้องการใช้พลังงานในการระบายความร้อนท่ีชุดเบรกในห้อง
ลิฟต์ ได้ด้วยระบบดังกล่าวสามารถเรียนว่าระบบ Regenerative Drive หรือเรียกส้ันๆว่า Regen Drive 

     จากปัญหาดังกล่าวนี้จึงจำเป็นท่ีจะต้องหาแนวทางในการนำพลังงานจากแหล่งอื่นๆมาช่วยในการประหยัด
พลังงานจากการใช้ลิฟต์ เพื่อประหยัดพลังงานไฟฟ้าให้กับอาคาร ซึ่งจากการศึกษาพบว่าในการใช้ลิฟต์นั้นจะมี
โหมดการทำงานอยู่ในช่วงหนึ่งท่ีมอเตอร์ไฟฟ้า ไมไ่ด้จ่ายไฟฟ้าแต่มีการหมุนด้วยความเร็วสูงตามแรงโน้มถ่วง 
ของโลก ซึ่งโหมดนี้เรียกว่า รีเจนเนอร์เรทีฟ (Regenerative Mode) ดังนั้น วิทยานิพนธ์นี้จึงศึกษาจําลองชุด 
ควบคุมกําลังไฟฟ้าในการผลิตไฟฟ้าในช่วงนี้มาใช้งานเพื่อจ่ายไฟฟ้าคืนให้กับระบบในช่วงท่ีมอเตอร์กลายสภาพ
เป็น เครื่องกําเนิด ซึ่งเป็นแนวคิดใหม่ในการผลิตไฟฟ้าและสามารถนําพลังงานท่ีสูญเปล่ามาผลิตไฟฟ้าได้โดย
สามารถลดการใช้พลังงานไฟฟ้าในระบบลิฟต์ได้  

     วิทยานิพนธ์นี้จะเป็นการศึกษาการจําลองชุดควบคุมกําลังไฟฟ้าของมอเตอร์ลิฟต์ วิธีการรีเจนเนอร์เรทีฟ 
(ERU) ซึ่งระบบการควบคุมการทํางานของระบบลิฟต์เดิมจะไม่สามารถนําพลังงานท่ีลิฟต์ สร้างขึ้นมาใช้
ประโยชน์ได้ แต่เมื่อติดต้ังวงจร (ERU) เสริมเข้าไปในระบบควบคุมของลิฟต์โดยท่ีไม่เกี่ยวกับระบบ การควบคุม
ของระบบลิฟต์เดิม จะสามารถนําพลังงานท่ีมอเตอร์ลิฟต์ผลิตขึ้นจ่ายกลับเข้าสู่ระบบต่อไป 

 

1.2วัตถุประสงค์ 

     1.2.1 เพื่อศึกษาข้อมูลการเขียนโค้ดของบอร์ด Arduino  

     1.2.2 เพื่อศึกษาข้อมูลการบำรุงรักษาลิฟต์ขนส่ง 

     1.2.3 เพื่อศึกษาปัญหาและการแก้ไขท่ีเกิดจากลิฟต์ขนส่ง 

 

1.3จุดมุ่งหมายของการศึกษาค้นคว้า 

     1.3.1เพื่อมุ่งหวังท่ีจะทำให้ตึกหรือสถานท่ีท่ีใช้ลิฟต์ขนส่งเป็นสถานท่ีท่ีปลอดภัยและสดวกสบายโดยมีการ
จัดการอย่างเป็นระบบ 

     1.3.2เพื่อสร้างความมั่นใจและความปลอดภัยตลอดระยะเวลาของการใช้งานลิฟต์ 
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1.4ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

     1.4.1ทำให้ทราบถึงการเขียนโค้ดของบอร์ด Arduino  

     1.4.2 ทำให้ทราบถึงกระบวนการทำงานของลิฟต์ขนส่ง 

     1.4.3ทราบถึงวิธีการซ่อมบำรุงรักษาลิฟต์ขนส่ง 

     1.4.4ทราบถึงวิธีการแก้ไขปัญหาลิฟต์ตก 

     1.4.5สามารถนำความรู้ท่ีได้มาประยุกต์ใช้ในการใช้การจริง 

 

1.5ขอบเขตการทำโครงงานและการศึกษาข้อมูล 

     ขอบเขตการทำโครงงาน :  ศึกษาหลักการทำงานของลิฟต์ขนส่ง 

     ขอบเขตด้านเนื้อหา  :  การเขียนโปรแกรมด้วยภาษา C และการคำนวณโครงสร้างของลิฟต์
ขนส่ง 

     ขอบเขตกลุ่มเป่าหมาย : นักเรียนในโครงการส่ิงประดิษฐ์สมองกลฝังตัวและผู้ท่ีสนใจ 

     ขอบเขตด้านสถานที่ศึกษา : โรงเรียนสมบูรณ์ศาสน์ ยะหา ยะลา  

     ขอบเขตระยะเวลาที่ศึกษา : เดือนกรกฎาคม 2565 - ธันวาคม 2565 
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บทท่ี2  เอกสารท่ีเกี่ยวข้อง 

     ลิฟต์ขนส่งในงานก่อสร้างถือเป็นส่ิงจำเป็นท่ีจะขนส่งของหรือวัสดุอุปกรณ์ต่างๆไปยังช้ันบน ซึง่ทำให้
ประหยัดเวลา ไม่ต้องยกขึ้นบันไดท่ีละช้ันลิฟต์เป็นปัจจัยท่ีสําคัญสําหรับการขนหรือเคล่ือนย้ายส่ิงของ การพัก
อาศัยและการทํางานของมนุษย์ในตึก ท่ีมีความสูงมากๆ รวมท้ังเป็นส่ิงจําเป็นท่ีเป็นตัวช่วยอํานวยความสะดวก
แก่ผู้พิการแทนการใช้บันไดอีกด้วย ซึ่งจะเห็นได้ว่าไม่เพียงแต่ตึกสูงระฟ้าเท่านั้นท่ีนําลิฟต์มาใช้ประโยชน์
ภายในอาคาร แต่สําหรับอาคารท่ีมีจํานวนช้ันไม่มากก็ยังจําเป็นต้องใช้ประโยชน์จากลิฟต์ด้วยเช่นเดียวกัน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                              บทท่ี3 อุปกรณ์และวิธีการดำเนินงาน                                   4 

 

3.1.อุปกรณ์ในการปฏิบัติงาน 

1.สเตปเปอร์มอเตอร์      4.มอเตอร์ dc 5 v 

 

 

 

2.บอร์ดArduino uno      5.ไมโครสวิตช์ 4 ขา 

 

3.บอร์ด cnc shield      6.อะแดปเตอร์แปลงไฟ 
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7.ไดรร์ขับมอเตอร์      10.โฟโต้บอร์ด   
    

 

 

8.สายจัมป์       11.เซ็นเซอร์อัลตร้าโซนิค 

 

 

 

 

 

 

 

 

9.ชุดจอแสดงผล LCD      12.FRID โมดูล RC522 
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3.2.วิธีที่การดำเนินงาน 

     การดำเนินการทำโครงงานส่ิงประดิษฐ์สมองกลฝ่ังตัว โครงงานลิฟต์ โดยเริ่มจาก 

   3.2.1 ศึกษาและหาข้อมูลเกี่ยวกับโครงสร้างของลิฟต์ ท่ีสามารถนำมาประยุกต์ใช้ในงานได้ในแบบต่างๆ และ
นำมาประยกต์ไปใช้ในงานจริงได้ 

   3.2.2 ทำการหาวัสดุอุปกรณ์ท่ีจำเป็นในการทำงานตามท่ีได้ศึกษาละออกแบบไว้เรียบร้อย 

   3.2.3 ลงมือประกอบและสร้างช้ินงานท่ีได้ออกแบบไว้ 

   3.2.4 ศึกษาและลงมือเขียนโค้ด 

   3.2.5 ทำการทดสอบการทำงานของระบบเพื่อหาข้อบกพร่องและแก้ไข้ 

   3.2.6 บันทึกผลการทดลองของการขึ้นลง-ลิฟต์ 

   3.2.7 สรุปผลการทดลอง 
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บทท่ี4 ผลการดำเนินงาน 

ผลการทดลอง 

     จากการทดลองพบว่าระบบสามารถใช้งานได้ตามปกติ ตัวลิฟต์สามารถโดยสารและขนส่งของช้ินใหญ่ไปยัง
ช้ันท่ีต้องก่ารได้ และยังช่วยเหลือเหลือคนพิการท่ีอยากข้ึนไปบนท่ีสูงได้    
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บทท่ี5 สรุปผลการดำเนิน 

ผลการดำเนินสรุปได้ ดังนี้  

     โครงงานนี้สามารถช่วยเหลือผู้พิการทางขาหรือผู้แก่ชราและยังช่วยให้ขนของช้ินใหญ่หรือว่ามีน้ำหนักมาก
ขึ้นไปด้านบนตึกหรือาคารสูงหลายๆช้ันได้ 

 

ประโยชน์ที่ได้รับจากการทำโครงงาน 

     จากการทำโครงงานพบว่าลิฟต์ได้เป็นส่วนหนึ่งท่ีสำคัญในชีวิตของมนุษย์และช่วยผู้พิการ ผู้แก่ชราท่ีไม่
สามารถข้ึนบันไดหลายๆช้ันไปยังท่ีสูงได้ 

 

ข้อเสนอแนะ 

   1.ควรออกแบบลิฟต์ โครงสร้าง ขนาด และปริมาณของช้ันตามความเหมาะสม เพื่อให้มีความเหมาะสมใน
การใช้งานตามวัตถุประสงค์มากขึ้น 

   2.ควรมีการตรวจสอบการเคล่ือนท่ี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                                                              

บรรณานุกรม 

     โครงงานส่ิงประดิษฐ์จากสมองกลฝังตัว โครงงานลิฟต์ โดย นางสาวซาณียะห์ ยะโกะ,นางสาวรุสนี แยนา,
นางสาวอามานี เต๊ะยูโซ๊ะ โรงเรียนสมบูรณ์ศาสน์ อำเภอยะหา จังหวัดยะลา 95120 

     ความรู้เกี่ยวกับลิฟต์ บอร์ดArduino การใช้งานและการเขียนโค้ด แหล่งท่ีมา: 

www.pdsthailand.com 

www.princess-it-foundation.org 

www.ai-corporation.net 

www.mtts.as.th 

 

      

            
            
            
          

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://www.pdsthailand.com/
http://www.princess-it-foundation.org/
http://www.ai-corporation.net/
http://www.mtts.as.th/


ภาคผนวก 

 
 

 

 
                 1.วัดขนาด ออกแบบ และทำการตัดแผ่นอะคริลิคท่ีต้องการใช้ 

 

 

2.เจาะรู และบักรีเพื่อทำการขันน็อต ยิงตะปูรีเวท 

 



 

 

 

 

                                                                                                                   

3.เช่ือมแผ่นอะคริลิคเข้าด้วยกัน 

 

 

 

 

 

 

 

4.ประกอบโครงสร้างขันน็อต และยิงตะปูรีเวท 

 

 

 

 

 

 

 

5.ศึกษาและออกแบบกลไก3D printer 



 

 

 

 

 

 

6.ปริ้นกลไก3D printer 

 

 

 

 

 

 

 

7.ประกอบโครงสร้าง และห้องลิฟต์ 

 

 

 

 

 

 

 

8.เขียนโค้ด เช่ือมบอร์ดต่อสายท่ีต้องใช้ 



 

 

 

 

 

 

9.ประกอบบอร์ดและลงระบบกับโครงลิฟต์จริง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

10.เสร็จสมบูรณ์ 


