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“ หุ่นยนตส์ง่พสัดุ ”
Parcell Dedggh

ผู้จดัทาํโครงงาน

นายดนุสรณ์ ศรีบุตร

นายธรรศ มาตะรกัษ์

นายเมธี ปราชญากลุ

ครทีูÉปรึกษา

นายนวพฒัน์ เกม็กาแมน

นางสาวตุลารตัน์ แสนตอ

โรงเรียนองครกัษ์

ทีÉมาและความสาํคญั

  สถานการณ์ในปัจจุบนั การใชชี้วิตนัÊนลาํบากขึÊนกวา่เดิมมาก เนืÉองจากการแพร่ระบาดของโค

วิด-19 ทาํไหผู้ค้นไม่สามารถซืÊอของตามตลาดไดป้กติ การซืÊอของออนไลนจึ้งเป็นทางเลือกทีÉผูค้น

เลือกใชอ้ยา่งแพร่หลายไม่เวน้แมแ้ต่โรงเรียน บุคลากรในโรงเรียนมีการสัÉงของออนไลน์มากๆใน

แต่ละวนัทาํไหมี้พสัดุเตม็ป้อมยามเพราะป้อมยามเป็นทีÉเดียวทีÉโรงเรียนทีÉรับพสัดุ ในการทีÉคุณครู

ตอ้งมารับของเองทาํใหคุ้ณครูตอ้งเสียเวลาในการสอนนกัเรียนทาํไหน้กัเรียนเรียนไม่รู้เรืÉอง

    ปัจจุบนัไดน้าํเทคโน โลยเีขา้มาช่วยในความสะดวกสบายและเพืÉอลดการสมัผสัและการ

แพร่กระจายเชืÊอ ตวัอยา่ง หุ่นยนตที์Éทาํหนา้ทีÉเสิร์ฟอาหาร และดูแลลูกคา้เหมือนเป็นพนกังานคน

หนึÉงในร้าน ทาํงานเร็ว เป็นมิตรกบัทุกคน เสิร์ฟอาหารไดค้รัÊ งละหลายรายการ หุ่นยนตเ์สิร์ฟอาหาร

นีÊไดรั้บการออกแบบมาใหใ้ชง้านง่าย มีระบบเซนเซอร์ตรวจจบั สามารถหลบคนและสิÉงของไดด้ว้ย

ตวัเองตามทีÉเราไดเ้ขียนโปรแกรมไวไ้ม่จาํเป็นตอ้งควบคุม

     คณะผูจ้ดัทาํไดเ้ลง็เห็นถึงปัญหาทีÉเกิดขึÊน จึงนาํความรู้ทางเทคโนโลยีมาประยกุตใ์ชแ้กปั้ญหา 

ในการส่งพสัดุโดยการสร้างหุ่นยนตส่์งของอตัโนมติัโดยการเขียนโปรแกรมลงบนบอร์ด 

Kidbright และติดตัÊงเซนเซอร์และอุปกรณ์ เพืÉอควบคุมและแจง้เตือนผา่นแอปพลิเคชนัLine
และ เสียงแจง้เตือน และเซนเซอร์ตรวจจบัการเคลืÉอนไหว โดย Husky lens จึงทาํไหผู้ที้ÉสัÉง

พสัดุไดรั้บพสัดุตามทีÉสัÉงไว ้โดยไม่ตอ้งไหคุ้ณครูลงมารับของและลดปริมาณพสัดุในป้อมยาม

                    หลกัการทาํงาน

หุ่นยนต์ส่งพสัดุในโรงเรียน นีÊจะแบ่งออกเป็น

2ระบบ คือ 1)ระบบขบัเคลืÉอน ใช้เซนเซอร์

ของ KidBright ในการป้อนคาํสัÉงให้หุ่นยนต์

ขบัเคลืÉอนได้

2)ระบบส่งของจะเป็นการใช้ Husky lens ใช้

จับเส้นทางทีÉตัÊงไว้เพืÉอไปส่งพสัดุตามจุดทีÉ

กาํหนดไว้ มกีารแจ้งเตือนผ่าน Line เมืÉอมี

หุ่นยนต์มาถึงหุ่นยนต์ส่งพสัดุในโรงเรียนได้

นําเทคโนโลยี KidBright และ Husky lens

มาช่วยในการส่งพสัดุในโรงเรียนได้ง่ายยิÉงขึÊน

ผลการทดลอง

โครงงานหุ่นยนต์ส่งพสัดุ

นีÊ เป็นการแก้ปัญหาการ

ไปรบัพสัดขุองคณุครู

สามารถทาํให้คณุครู

สะดวกสบายยิÉงขึÊนใน

การรบัพสัดุ

สามารถนําไปต่อยอดได้

ทาํให้หุ่นจอดส่งได้หลาย

สถานี มีระบบทีÉมากขึÊน

ข้อเสนอแนะ

สามารถนําไปต่อ

ยอดให้จอดได้

หลายสถานี และ

นําไปใช้ใน

โรงเรียนได้จริง


