
ที�มาและความสําคัญ
            เน่ืองจากในปจจุบันมีส่ิงท่ีจะอํานวยความสะดวกใหกับมนุษยเปนจํานวนมาก จึงทําใหเกิดจํานวนขยะในปริมาณท่ีเพ่ิมข้ึนเร่ือยๆ จนทําให

เกิดปญหาในการขนสง และในปจจุบันน้ีเทคโนโลยีก็มีความเจริญกาวหนาข้ึนเร่ือยๆ ไดเขามาตอบสนองความตองการของมนุษย เชน ในการซ้ือขาย

สินคาบางประเภทไมจําเปนตองมีรานคาและผูขาย แตใชเคร่ืองขายสินคาอัตโนมัติแทนเคร่ืองเหลาน้ีสามารถติดต้ังไดตามสถานท่ีตาง ๆ ใชพ้ืนท่ีไม

มาก สะดวกตอผูซ้ือและยังสามารถใชงานได เคร่ืองขายสินคาอัตโนมัติท่ีใชกันอยางแพรหลาย ก็คือ เคร่ืองขายน้ําด่ืมอัตโนมัติ น้ําด่ืมท่ีขายกนอยูได

แกน้ําอัดลม กาแฟ ฯลฯ ซ่ึงสินคาประเภทน้ีจะมีการบรรจุอยูในวัสดุท่ีใชแตกตางกัน โดยวัสดุท่ีใชบรรจุน้ําอัดลมจะเปนกระปองอลูมิเนียม สวน

เคร่ืองขายเคร่ืองด่ืมอัตโนมัติน้ีใชกันอยางแพรหลายมากในสถานท่ีตางๆ เชน หางสรรพสินคา สวนสนุก สวนสาธารณะ โรงพยาบาล รวมไปถึงสถาน

ศึกษาตางๆ และสถานท่ีราชการเปนตน เพราะเคร่ืองขายน้ําด่ืมอัตโนมัติน้ีใหความสะดวกแกผูซ้ืออยางมาก ในวันหน่ึงๆ  จึงมีผูใชจํานวนมาก ผลท่ี

ตามมากคือมีขยะกระปองเกิดข้ึนจํานวนมากในแตละวันในสถานท่ีเหลาน้ันจํานวนขยะ หรือปริมาณเศษของท่ีเหลือจากการใช มีปริมาณเพ่ิมข้ึน

หากเราสามารถลดปริมาตรของกระปองได ก็จะเปนการประหยัดเน้ือท่ีจัดเก็บ ดังน้ันจึงมีแนวคิดท่ีจะสรางเคร่ืองอัดกระปองอัตโนมัติ เพ่ือชวยลด

ขนาดกระปอง โดยอาศัยระบบกลไก เพ่ือท่ีจะทําใหกระปองน้ําอัดลมท่ีเราด่ืมน้ําหมดแลวน้ันมีปริมาตรลดลง เพ่ือท่ีจะทําใหใชพ้ืนท่ีนอยท่ีสุดเพ่ืองาย

ในการเก็บ และขนยาย

            ดังน้ันคณะผูจัดทําโครงงานจึงมีแนวคิดท่ีจะออกแบบ สรางและออกแบบพัฒนา เคร่ืองอัดกระปองอัตโนมัติ เพ่ือนําไปใชไดจริง โดยนําเอา

เทคโนโลยีระบบสมองกลฝงตัว GoGo Board คือระบบสมองกลฝงตัว (Embedded Board) ท่ีสามารถเขียนโปรแกรมควบคุมได มาชวยในการ

สรางส่ิงประดิษฐนวัตกรรม เพ่ืออํานวยความสะดวก ความถูกตองแมนยําในการควบคุมระบบSensor Infrared โครงงานของเราน้ีสามารถนําไปตอย

อดพัฒนาใหดีย่ิงข้ึนๆได

โ ร ง เ รี ย น พุ ท ธ โ ก ศั ย วิ ท ย า

เครื�องอัดกระป�องอัจฉริยะ
S HOW&SHAR E  2 0 2 2 : สิ� ง ป ร ะ ดิ ษ ฐ์ ส ม อ ง ก ล ฝ� ง ตั ว

ผลการทดลอง
จากการศึกษาการทําโครงงานสิ�ง
ประดิษฐ์สมองกลฝ�งตัว เครื�งอัด
กระปอง ซึ�งในการจัดทําโครงงานนี�
มีวัตถุประสงค์เพื�อศึกษาเทคโนโลยี
ระบบสิ�งประดิษฐ์สมองกลฝ�งตัว
และได้ผลสําเร็จมาช่วงเเรกเรา
ทดลองผิดลองถูก มีป�ญหา
มากมายทั�งโค้ดทั�งsenser เเต่เราก็
สามารถฝ�าอุปสรรคไปได้ ผลการ
ทดลองถือว่าดี

หลักการทํางาน
GOGO Board สามารถ
สั�งการให้ Infrared
sensor ตรวจจับวัตถุส่ง
ข้อมูลไปยังบอร์ดบอร์ด
จะส่งคําสั�งไปที� Servo1
เพื�อให้ทํางานจนกว่าจะหมุน
โดน Lever เพื�อให้รีเช็ท
กันความผิดพลาดสะสม
ส่วน Button ทําหน้าที�รับ
นํ�าหนัก ถ้าของมีนํ�าหนัก
มากเกินไป จะส่งขอมูลไป
ยังบอร์ด เพื�อให้บอร์ดหยุด
การทํางานของคําสั�ง
ทั�งหมด

ข้อเสนอเเนะ
 1 .ศึกษาประสิทธิภาพของการทํางานของ
อุปกรณ์เชื�อมต่อต่างๆ
 2. ถ้านําไปใช้จริงความศึกษาระบบการทํางาน
ให้ละเอียดมากขึ�น
 3. สามารถนําไปพัฒนาหรือเพิ�มเติมสิ�งต่างๆ
ที�สามารถใช้งานได้ดีขึ�น
 

ผู้จัดทํา

1.สามเณรอานุภาพ  อิ�มใจ
2.สามเณรศุภชัย    อามาตมตรี
3.สามเณร รักไทย  สุขขาว

ครูที�ปรึกษา

นางสาวเบญจมาศ   หงษ์ห้า


