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บทคัดย่อ 

 โครงงานฉบับนี้ได้ท าการศึกษาและพัฒนามาจากไม้ตียุงแล้วน ามาพัฒนาให้มีการแจ้งเตือนอย่าง
รวดเร็ว โดยดัดแปลงให้มีการส่งผ่านทาง application line 
 ออกแบบโครงสร้างเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ โดยการติดแผงช็อตยุงบนแผ่นอคริลิด  ซึ่งจะมีไฟ LED 
ติดไว้เป็นตัวล่อแมลง จะใช้เซนเซอร์ตรวจจับความเข้มของแสง ในการ เปิด – ปิด ไฟอัตโนมัติ และยังสามารถ
บังคับเองได้ด้วย application kid bright IOT พัดลมก็จะใช้ฟังก์ชั่นเดียวกันกับไฟ LED เมื่อยุงเข้ามาใกล้พัด
ลม พัดลมจะท าการเป่าแมลงไปโดนแผงช็อตยุง ยุงโดนแผงช็อตยุง ยุงก็จะตกลงมาในบริเวณแผ่นอคริลิค เมื่อ 
servo ท างานตามเวลาที่ก าหนด servo ก็จะท าการปัดซากแมลงไปตรงช่องว่างของแผ่นอคริลิค ซึ่งใต้ช่องว่าง
ของแผ่นอคริลิค จะมีถังขยะส าหรับเก็บซากแมลง เมื่อถังขยะมีซากแมลงจ านวนมาก เซนเซอร์ Ultrasonic  
ที่ติดอยู่บนถังขยะ จะท าการเซนเซอร์ซากแมลงที่มีจ านวนมาก แล้วจะท าการแจ้งเตือนผ่าน application line 
ว่า “ถังขยะเต็มแล้ว” 
 จากการทดลองเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ สรุปได้ว่า เครื่องดักจับแมลงสามารถช็อตแมลงได ้มีระบบ 
เปิด - ปิด ไฟอัตโนมัติ และยังสามารถบังคับเองได้ด้วย application kid bright IOT เมื่อถังขยะมีซากแมลง
จ านวนมาก เซนเซอร์ Ultrasonic ที่ติดอยู่บนถังขยะ จะท าการเซนเซอร์ซากแมลง แล้วจะแจ้งเตือนผ่าน 
application line ว่า ‘ถังขยะเต็มแล้ว’  ไว้ได้อย่างรวดเร็วและเที่ยงตรงสามารถเชื่อถือได้ 100 เปอร์เซ็นต์ 
เวลาในการส่งจากครั้งต่อครั้งเฉลี่ยอยู่ที่ 3 ถึง 5 วินาที ในการท าเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติในครั้งนี้ ระบบจะ
ท าการแจ้งเตือนผ่านทาง application line ไปยังผู้ใช้  
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กิตติกรรมประกาศ 

 โครงงานครั้งนี้ได้รับทุนอุดหนุนการท าโครงงานจากมูลนิธิคณะเทคโนโลยีสารสนเทศตาม พระราชด าริ
สมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรมราชกุมารี คณะผู้จัดท าขอขอบคุณ นางสาวเปรมยุดา จันทร์เหมือน 
และ นายวิศวะ พรหมด า ซึ่ง เป็นอาจารย์ที่ปรึกษาโครงงานที่ให้การสนับสนุน ค าแนะน า และค าปรึกษา  
ในสิ่งที่เป็นประโยชน์เกี่ยวกับโครงงาน อีกท้ังยังช่วยเหลือการทดลองโครงงานจนโครงงานส าเร็จลุล่วงไปด้วยดี 
  
 ขอขอบคุณทีมวิทยากรทุกท่านที่ให้ความกรุณาให้ค าปรึกษา ค าแนะน า ในด้านความรู้ และเทคนิค 
ต่างๆ ในการจัดท าโครงงาน ขอขอบคุณ นางประเทือง หนูแก้ว ผู้อ านวยการโรงเรียนศึกษาสงเคราะห์ 
นราธิวาส ที่ให้การสนับสนุนสถานที่ในการทดลองโครงงาน อีกทั้งเพ่ือนๆ ที่ให้ความร่วมมือในการจัดท า 
โครงงานให้ส าเร็จลุล่วงตามวัตถุประสงค์ที่วางไว้  
 ท้ายที่สุดนี้ขอขอบคุณคณะกรรมการพิจารณาทุนอุดหนุนโครงงานทุกท่านที่ให้การสนับสนุนการ 
จัดท าโครงงานในครั้งนี้ 
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บทที่ 1 

บทน า 

1. ที่มาและความส าคัญของโครงงาน 

สุขภาพนั้นเป็นสิ่งส าคัญในการด ารงชีวิตเป็นอย่างมาก เนื่องจากในช่วงฤดูฝนได้มีการแพร่ระบาดของ
โรคไข้เลือดออกเป็นจ านวนมากในทางภาคใต้ เนื่องจากฝนตกหนักและมีน้ าขังซึ่งก่อเกิดแมลงปีกจ านวนมาก 
เช่น ยุง ซึ่งเป็นพาหนะที่ท าให้เกิดโรคไข้เลือดออก  และอีกหนึ่งสาเหตุก็คือแมลงวันจะสร้างความร าคาญให้กับ
คนแล้ว ยังเป็นพาหะน าเชื้อโรคมาสู่คนด้วย โดยมีเชื้อโรคติดไปกับส่วนต่าง ๆ ของแมลงวัน เช่น ขา ปาก ขน 
เชื้อโรคจะถูกถ่ายทอดไปสู่คนผ่านทางอาหารที่แมลงวันตอม เมื่อคนรับประทานอาหารเข้าไปก็อาจก่อให้เกิด
โรคต่าง ๆ เช่น โรคระบบทางเดินอาหาร ท้องร่วงรุนแรง ไทฟอยด์ พาราไทฟอยด์ บิด อหวิาตกโรค อาหารเป็น
พิษ เป็นต้น 

จากเหตุผลดังกล่าวจึงท าให้เกิดแนวคิดที่จะท าโครงการนี้ขึ้นมา เพ่ือลดปัญหาการระบาด ของโรค
ไข้เลือดออก โรคระบบทางเดินอาหาร ท้องร่วงรุนแรง ไทฟอยด์ พาราไทฟอยด์ บิด อหิวาตกโรค อาหารเป็น
พิษ  ผู้จัดท าโครงงานจึงคิดคน้สิ่งประดิษฐ์ที่มีชื่อว่า “เครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ” ขึ้นมา 

 

2. วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

 1  ออกแบบและสร้าง เครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ 
     2  ประเมินผลการใช้งานของ เครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ  (ของสิ่งที่ออกแบบและสร้าง) ด้วยวิธีการ 
ดังต่อไปนี้ 
      2.1 เพ่ือก าจัดแมลงทีเ่ป็นพาหะน าโรค 

      2.2 เพ่ือศึกษาผลที่ได้จากการใช้เครื่องดักจับแมลง 

            2.3 เพ่ือลดปัญหาการเกิดโรคระบาดต่างๆ 

3. ขอบเขตของโครงงาน 
 1. มีไฟ LED ติดไว้เป็นตัวล่อแมลง 
 2. แผงช็อตยุง ไว้ช็อตแมลง                           
 3. สามารถปัดซากแมลงไปยังถังขยะได้ เมื่อถึงเวลาที่ก าหนด 
 4. หากถังขยะเต็มสามารถส่งสัญญาณไปยัง application Line ของผู้ใช้งาน 
 5. สามารถเปิด - ปิด ไฟอัตโนมัติ และบังคับเองได้ด้วย application kid bright IOT 
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4. ขั้นตอนการด าเนินงาน  
1. ศึกษาทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง  

  1.1 การเขียนค าสั่งโดยใช้โปรแกรมการเขียน  
  1.2 การท างานของ kid bright 
  1.3 การท างานของเซนเซอร์ Ultrasonic  
  1.4 การท างานของ Servo Motor  

2. ติดต่ออาจารย์ที่ปรึกษาโครงงานเพ่ือขอจัดท าโครงงาน  
3. ก าหนดขอบเขตความสามารถของถังขยะ  
4. ออกแบบเครื่องจ าลองระบบ  
5. รวบรวมข้อมูลเกี่ยวกับราคาและรายละเอียดของอุปกรณ์  
6. จัดซื้ออุปกรณ์  
7. สร้างต้นแบบจ าลอง  
8. ทดสอบการท างานของถังขยะ  
9. วิเคราะห์ผลและปรับปรุง  
10. จัดท าโครงงาน  
11. เสนออาจารย์ที่ปรึกษาโครงงานเพื่อตรวจสอบ  
12. แก้ไขข้อบกพร่อง  
13. จัดพิมพ์ในส่วนที่ต้องแก้ไขเพ่ิมเติม  

     14. เสนอคณะกรรมการเพ่ือตรวจสอบโครงงาน  
 
5. ประโยชน์ที่จะได้รบัจากโครงงาน 

1. สามารถดักจับแมลงในพ้ืนที่ที่มีแมลงชุกชม 
2. เป็นอุปกรณ์ที่ช่วยอ านวยความสะดวกในการก าจัดแมลง 
3. สามารถลดการเกิดโรคระบาดจากแมลง 
4. ลดการใช้สารเคมีในการก าจัดแมลงได้ 
5. เพ่ิมทกัษะในการใช้เทคโนโลยี IOT แจ้งเตือนผ่าน Application Line 
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บทที่2 

เอกสารที่เกี่ยวข้อง 

 จากที่คณะผู้จัดท าศึกษาและจัดท าโครงงานนี้ขึ้นมาทางคณะผู้จัดท าศึกษาข้อมูลเกี่ยวกับหลักการ
ท างาน ของอุปกรณ์ดังนี้  
 ข้อมูลเกี่ยวกับชุดอุปกรณ์ 

 

 

รูปที่ 2.1 kid bright32 v1.6 

รูปที่ 2.1.1 kid bright32 v1.6  
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2.1 kid bright32 v1.6 

 บอร์ด Kid Bright เป็นบอร์ดสมองกลฝังตัว หรือบอร์ดพัฒนาไมโครคอนโทรลเลอร์ ที่ออกแบบมา
เพ่ือให้ง่ายต่อการศึกษาใช้งาน ใช้ฝึกขบวนการคิดเชิงระบบ และคิดเป็นตรรกะ เพ่ือเตรียมก าลังคนรุ่นใหม่เข้า
สู่ยุค Thailand 4.0 ที่ขับเคลื่อนประเทศด้วยนวัตกรรม Kid Bright IDE เป็นโปรแกรมที่ใช้งานร่วมกับบอร์ด 
KidBright32 เขียนโปรแกรมควบคุมสั่งงานได้ด้วยภาษาบล็อก โดยใช้ไลบารี่ Blockly จาก Google เพ่ือให้
ง่ายต่อการเขียนโปรแกรม และไม่ต้องกังวลเรื่องไวยากรของภาษา ท าให้ผู้ใช้สนใจเพียงขบวนการคิดเพ่ือให้ได้
ผลงานออกมาเท่านั้น นอกจากนี้ตัวโปรแรกมยังรองรับการติดตั้งปลั๊กอินเสริม ซึ่งช่วยให้ผู้ใช้สามารถเชื่อมต่อ
บอร์ด KidBright32 เข้ากับอุปกรณ์ได้หลากหลาย โดยเขียนโปรแกรมเชื่อมต่ออุปกรณ์เหล่านั้นได้ด้วยภาษา
บล็อก 
 

รูปที่ 2.2 HC-SR04 Ultrasonic Sensor Module 

 

2.2 HC-SR04 Ultrasonic Sensor Module  

คลื่นความถี่ที่ใช้ในตัว Ultrasonic Sensor คือ คลื่นความถี่เสียงในช่วง Ultrasound ซึ่งเป็นคลื่น
ความถี่ เสียงที่มนุษย์ไม่สามารถได้ยิน โดยมีย่านความถี่ตั้งแต่ 20 KHz ขึ้นไป ซึ่งข้อดีของการใช้ Ultrasonic 
Sensor ในการ ตรวจจับวัตถุนั้น คือ เรื่องของการเดินทางของคลื่น Ultrasound ที่สามารถเดินทางผ่าน
ตัวกลางเช่น อากาศ ก๊าซ ของเหลว หรือ ของแข็งได้ ยกเว้นในสภาวะสุญญากาศ ท าให้สามารถใช้งานตรวจจับ
วัตถุได้หลากหลาย และ สภาพแวดล้อมต่างๆ ได้ดี 
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รูปที่ 2.3 แผ่นอคริลิคใส 

 
2.3 แผ่นอคริลิคใส 

เป็นแผ่นพลาสติกใสชนิดหนึ่ง มีลักษณะเป็นแผ่นเรียบ เนื้อใส ผลิตได้จากการใช้น้ ายาเมทิลอะคริเลต 
 

 
 

รูปที่ 2.4 ไม้ตียุง 

 

2.4. ไม้ตียุง  

 อุปกรณ์ส าหรับก าจัดยุงโดยใช้หลักการท างานของของกระแสไฟฟ้า ที่เกิดจากความต่างศักย์ เพ่ือท า

ให้ยุงช็อตขณะที่บินผ่านไม้ตียุง และเมื่อยุงโดนตีด้วยไม้ช็อตยุงก็จะท าให้ยุงถูกเผาไหม้และตายในที่สุด ดังนั้น

การใช้ไม้ตียุงจึงเป็นทางเลือกในการก าจัดยุงได้อย่างรวดเร็วทันใจ 
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รูปที่ 2.5 แบตเตอรี่ส ารองไฟUPS SPA SL6-1.3 (6V 1.3AH) 

 

2.5 แบตเตอรี่ส ารองไฟUPS SPA SL6-1.3 (6V 1.3AH) 

 แบตเตอรี่ขนาด: ยาว กว้าง สูง สูงรวมขั้ว : 97 x 24 x 52 x 58 mm แรงดันไฟฟ้า 6 โวลต์ ความจุ

ไฟฟ้า 1.3 แอมป ์

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.6 บานพับประตู 1.5 นิ้ว 

 

2.6 บานพับประตู 1.5 นิ้ว 

 อุปกรณ์ที่เป็นตัวยึดติดกับประตูด้านหนึ่งและวงกบด้านหนึ่ง ท าหน้าที่เป็นจุดหมุนเพ่ือให้บานประตู
สามารถเปิดปิดได ้
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รูปที่ 2.7 สายไฟ jumper จมัเปอร์ 

 

2.7 สายไฟ jumper จัมเปอร์ 

ท ามาจากวัสดุที่ใช้ไฟฟ้าและหุ้มด้วยแผ่นพลาสติกแบบไม่เป็นสื่อกระแสไฟฟ้าเพ่ือป้องกันไม่ให้เกิด  
ไฟลัดวงจร จัมเปอร์ที่อยู่ในหมุดตั้งแต่สองตัวขึ้นไปจะสร้างการเชื่อมต่อที่เปิดใช้ค าแนะน าการตั้งค่าบางอย่าง 
จัมเปอร์เหมือนสวิตช์เปิด / ปิด อาจถูกน าออกหรือเพ่ิมเพ่ือเปิดใช้งานตัวเลือกประสิทธิภาพของ คอมโพเนนต์ 
กลุ่มของหมุดจัมเปอร์เป็นชุดจัมเปอร์ซึ่งมีจุดเชื่อมต่ออย่างน้อยหนึ่งจุดด้วยขาโลหะขนาดเล็กท่ีปลาย ปลั๊กหรือ
สลักเกลียวหุ้มด้วยหมุดเพ่ือให้กระแสไฟฟ้าไหลผ่านจุดวงจรอื่น ๆ    
 

2.7.1 การน าไปใช้งาน  
 สายไฟจัมเปอร์แบบ เมีย-เมีย เหมาะส าหรับใช้งานในวงจรทั่วๆไป หรือใช้กับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่

มี PIN ตัวผู้ เช่น บอร์ด Arduino Nano ที่ตัว Pin ของบอร์ดเป็นตัวผู้ และนอกจากนี้ยังสามารถใช้ร่วมกับ
สายจัมป์แบบ ผู้-ผู้ เพ่ือต่อเพ่ิมความยาวของสายไฟ  

สายไฟจัมเปอร์แบบ ผู้-เมีย เหมาะส าหรับใช้งานในวงจรทั่วๆไป หรือใช้กับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่มี 
PIN ตัวผู้ และ ตัวเมีย เช่น บอร์ด Arduino Nano ที่ตัว Pin ของบอร์ดเป็นตัวผู้ และ Breadboard ที่ตัว Pin 
ของบอร์ดเป็น ตัวเมีย  

สายไฟจัมเปอร์แบบ ผู้-ผู้ เหมาะส าหรับใช้งานในวงจรทั่วๆไป หรือใช้กับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่มี 
PIN ตัวผู้ เช่น Breadboard ที่ตัว Pin ของบอร์ดเป็นตัวเมีย และนอกจากนี้ยังสามารถใช้ร่วมกับสายจัมแบบ 
เมีย-เมยี เพ่ือต่อ เพ่ิมความยาวของสายไฟ  
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2.7.2 ค่า AWG 
 ค่า AWG หรือ American Wire Gauge คือค่าที่เอาไว้บอกขนาดเส้นผ่านศูนย์กลาง และการทน

กระแสสูงสุด ของสายไฟ ตามมาตรฐานอเมริกัน โดยมีข้อสังเกตดังนี้  
• AWG มาก, เส้นใหญ่  
• AWG น้อย, ทนกระแสไดม้าก  
ดังนั้น สรุปได้ว่าสายไฟที่มีค่า AWG น้อย คือสายไฟที่เส้นใหญ่ และทนกระแสได้มาก 
 

รูปที่ 2.8 แผ่นอคริลิดสีน้ าตาล 

 

2.8 แผ่นอคริลิดสีน้ าตาล 

เป็นแผ่นพลาสติกชนิดหนึ่ง มีลักษณะเป็นแผ่นเรียบ เนื้อใส ผลิตได้จากการใช้น้ ายาเมทิลอคริเลต 
 

รปูที่ 2.9 เหล็กอะลูมิเนียม 
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2.9 เหล็กอะลูมิเนียม 

 โลหะที่ถูกน ามาใช้ประโยชน์มากทั้งในภาคอุตสาหกรรม และภาคครัวเรือน ส าหรับภาคอุตสาหกรรม
ใช้ในการผลิตอลูมิเนียมผสม เนื่องจากเป็นโลหะที่มีคุณสมบัติคงทนต่อการหัก ความร้อน การกัดกร่อน 
น้ าหนักเบา และมีความสามารถในการสะท้อนแสง และความร้อนได้ดี มักใช้ในงานก่อสร้าง งานตกแต่ง เช่น 
การท าประตู หน้าต่าง ฝ้า ราวกั้น และโครงสร้างต่างๆ 

 

รูปที่ 2.10 servo motor tower pro mg90s 

 

2.10 servo motor tower pro mg90s 

 Servo คืออุปกรณ์มอเตอร์ ที่สามารถควบคุมการหมุนที่แม่นย า เซอร์โวชุดนี้มีขนาดเล็กแรงบิด  
1.2-1.4 kg สามารถหมุน แบบต่อเนื่อง 360 องศาไปกลับได ้KG/cm สีน้ าตาลเป็นสายกราวด์ สีแดงเป็นไฟเข้า 
4.8-7.2V สีส้มเป็นสัญญาณอินพุต  

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.11 ร่างถ่าน AA 
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2.11 ร่างถ่าน AA 

ภาชนะใส่ถ่าน รองรับถ่าน เป็นที่อยู่ของถ่าน 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.12 น็อตตัวผู้ 10mm 

 

2.12 น็อตตัวผู้ 10mm 

น็อต คือ  อุปกรณ ์ย ึดต ิดชนิดหนึ ่งที ่ป ระกอบด้วยห ัวน ็อต  (น ็อตตัว เม ีย ) และน ็อตตัวผู้  
(ตัวทรงกระบอกพร้อมเกลียว) แต่คนส่วนมากเรียกรวม สกรู กับ น็อตตัวผู้และน็อตตัวเมีย ว่า น็อต 
และความเข้าใจผิดนี้ ก็ได้กลายมาเป็นชื่อเรียกจริงๆอย่างเช่นสกรูหัวหกเหลี่ยม ทั้งๆ ที่ชื่อตั้งต้นคือ 
Hex bolt แต่จริงๆแล้ว แต่ละอย่างมีลักษะและวิธีใช้ไม่เหมือนกัน เพื่อให้เกิดความเข้าใจที่ถูกต้องเรา
มาท าความรู้จักชื่อเรียก ที่ขึ้นอยู่กับประเภทการใช้งานแต่ละรูปแบบกัน  

รูปท่ี 2.13 น็อตตัวเมีย Nut M4   4mm 
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2.13 น็อตตัวเมีย Nut M4   4mm 

มีรูปร่างคล้ายกับแหวน มีรูตรงกลาง ทั้งนี้ก็เพ่ือให้น ามาใช้งานได้ง่าย และยังมีให้เลือกใช้หลายประเภทอีกด้วย 

รูปที่ 2.14 Resistor ตัวต้านทาน 1/4W 1% 

 

2.14 Resistor ตัวต้านทาน 1/4W 1% 

  เป็นอุปกรณ์ไฟฟ้าชนิดหนึ่งที่มีคุณสมบัติในการต้านการไหลผ่านของกระแสไฟฟ้า ท าด้วยลวด
ต้านทานหรือถ่านคาร์บอน เป็นต้น นั่นคือ ถ้าอุปกรณ์นั้นมีความต้านทานมาก กระแสไฟฟ้าที่ไหลผ่านจะ
น้อยลง เป็นนอุปกรณ์ไฟฟ้าชนิดพาสซีฟสองขั้ว ที่สร้างความต่างศักย์ไฟฟ้าคร่อมขั้วทั้งสองโดยมีสัดส่วนมาก
น้อยตามปริมาณกระแสไฟฟ้าที่ไหลผ่า อัตราส่วนระหว่างความต่างศักย์ และปริมาณกระแสไฟฟ้า ก็คือ   

ค่าความต้านทานทางไฟฟ้า หรือค่าความต้านทานของตัวน ามีหน่วยเป็นโอห์ม ( สัญลักษณ์ : Ω ) เขียนเป็น
สมการตามกฎของโอห์ม 

 

 

 

 

 

 

 

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%95%E0%B9%88%E0%B8%B2%E0%B8%87%E0%B8%A8%E0%B8%B1%E0%B8%81%E0%B8%A2%E0%B9%8C%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9F%E0%B9%89%E0%B8%B2
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B9%81%E0%B8%AA%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9F%E0%B9%89%E0%B8%B2
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%95%E0%B9%89%E0%B8%B2%E0%B8%99%E0%B8%97%E0%B8%B2%E0%B8%99%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9F%E0%B9%89%E0%B8%B2
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%81%E0%B8%8F%E0%B8%82%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%82%E0%B8%AD%E0%B8%AB%E0%B9%8C%E0%B8%A1&action=edit&redlink=1
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บทที่ 3 

วิธีการออกแบบ 
 

                     วิธีการออกแบบส าหรับเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ  ออกแบบโดยใช้ระบบท างานผ่านเซนเซอร์เป็น
พ้ืนฐานและส่งข้อมูลไปยังแอพพลิเคชั่นเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการแจ้งเตือนไปยังผู้ใช้ 

                    โดยการออกแบบนี้จะท าการทดลองบริเวณพ้ืนที่ที่มีแมลงชุกชมเพ่ือติดตั้งอุปกรณ์ เมื่อมีแมลงบินเข้า
มาโดยแผงช็อตยุงที่เตรียมไว้ แผงช็อตแมลงจะท างานโดยอัตโนมัติ และในส่วนผู้ใช้รอการแจ้งเตือนเพ่ือแจ้งให้
ทราบ                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     

 

 

 

 

 

รูปที่ 3 ขั้นตอนวิธีการออกแบบจ าลองเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ              

3.วธีิการออกแบบ 

3.1 ออกแบบชุดทดลอง 

3.1 ออกแบบชุดทดลอง 

3.2 รายละเอียดส่วนประกอดต่างๆ 

3.3 ออกแบบแผงควบคุมวงจร 

3.4 การทดลอง 



13 
 

3.1 การออกแบบชุดทดลอง 

แบบร่างชิ้นงาน 

 

 

 

 

 

รูปที่ 3.1 การออกแบบชุดทดลอง 

 

 

 

 

 

 

 

 

ดา้นขา้ง 

ดา้นหนา้ 
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3.2 รายละเอียดของส่วนประกอบต่างๆดังนี้ 
        1. ฐานวางบอร์ด 

30 cm 

30 cm 

30 cm 

รูปที่ 3.2 ฐานวางบอร์ดและอุปกรณ์ต่างๆ 
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ซึ่งจะวางบอร์ด kid bright ตรงกลางตัวโครง วางเซนเซอร์วัดความเข้มของแสงด้านหน้า เมื่อแสงต่ ากว่าที่
ก าหนดไฟก็จะเปิดอัตโนมัติ วาง Ultrasonic และ servo ที่ใต้ถาดรอง ดังรูปที่ รูปที่ 3.2.1  
 

 
 

รูปที ่3.2.1 ตัวอย่างการวางเซนเซอร์ บอร์ด ultrasonic และ servo 
 

 เมื่อได้แบบแล้วเราจะท าการประกอบ โครงสร้างของต้นแบบขึ้นมา ในที่นี้เราจะใช้แผ่นอคริลิค   
ในการประกอบฐานวางบอร์ด,Ultrasonic , servo และอุปกรณ์ต่างๆ 
  
3.2.1 ขั้นตอนการประกอบโครงสร้าง 
     1. เตรียมอุปกรณ์ที่ต้องใช้  
     2 .ท าการวัดและตัดแผ่นอคริลิดกับเหล็กอะลูมิเนียมเพื่อท าโครง 
     3. เมื่อได้แผ่นอคริลิดกับเหล็กอะลูมิเนียมตามที่ต้องการแล้ว เริ่มท าการประกอบชิ้นส่วนต่างๆเข้ากับเหล็ก     
อะลูมิเนียมตามแบบที่ท าการร่างไว้ ในการประกอบเราจะใช้น็อต สกรู  ยึดแผ่นอคริลิดเพ่ือให้โครงสร้างมี
ความคงทน ความแน่นหนามากข้ึน               
     4. เมื่อประกอบโครงสร้างหลักๆเสร็จแล้ว น าแผงช็อตยุ่ง มาติดที่ตัวโครง แล้วตามด้วย บอร์ด kid bright 
,Ultrasonic และ servo พรอ้มประกอบแผงวงจร 
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อุปกรณ์  
     1. ชุดอุปกรณ์สมองกล 

- บอร์ด kid bright 
- ultrasonic 
- Tower Pro MG996R Servo Motor 
- แบตเตอร์รี่ส ารองไฟUPS SPA SL6- 1.3Z (6v1.3AH) 
- สายจั้ม 

     2. สายไฟ 
     3. หลอดไฟ Led 
     4. แผ่นอคริลิด 
     5. เหล็กอลูมิเนียม 
 
วิธีท า 
     1. ตัดแผ่นอคริลิดกับเหล็กอะลูมิเนียมตามขนาดที่ออกแบบไว้ แล้วประกอบเพ่ือเป็นโครงและฐานวาง
อุปกรณ์ต่างๆ 
     2. วางอุปกรณ์ต่างๆบนฐาน ได้แก่ บอร์ด kid bright ,Ultrasonic และ servo 
     3. เสียบสาย USB ที ่บอร์ด kid bright และคอมพิวเตอร์แล้วเขียนโปรแกรมควบคุมการท างาน 
     4. เขียนโปรแกรมควบคุมการท างาน เครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ 
     5. ต่อวงจรไฟฟ้า 
     6. น าแผงวงจรและอุปกรณ์ท้ังหมด ไปประกอบไว้ที่ฐานของเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ 
     7. ท าการเชื่อมต่อกับ Application line โดยการน า Access Token ทีอ่อกมา มาใส่ในโค้ดและเปลี่ยนชื่อ 
WIFI , Password เพ่ือให้เครื่องดับจับแมลงอัตโนมัติท างาน 
     8. เมื่อประกอบและเชื่อมต่ออุปกรณ์เสร็จ ท าการทดลอง โดยการน าเครื่องดับจับแมลงอัตโนมัติ ไปตั้งจุด
ที่มีแมลงเป็นจ านวนมาก  เมื่อแมลงโดนแผงช็อตยุง แมลงจะตายและจะตกไป ยังฐานรองแผงช็อตยุง เมื่อถึง
เวลาที่ก าหนดที่ปัดแมลงก็จะปัดอัตโนมัติด้วย Servo motor และ ultrasonic   ตรวจจับซากแมลงได้จะแจ้ง
เตือนไปยัง application line  ว่า ‘ถังขยะเต็มแล้ว’ 

 
3.3 การออกแบบการท างานของบอร์ด kid bright    

 ในการออกแบบการท างานของบอร์ด Kid Bright เป็นบอร์ดสมองกลฝังตัว หรือบอร์ดพัฒนา
ไมโครคอนโทรลเลอร์ ที่ออกแบบมาเพ่ือให้ง่ายต่อการศึกษาใช้งาน ใช้ฝึกขบวนการคิดเชิงระบบ และคิดเป็น
ตรรกะ เพ่ือเตรียมก าลังคนรุ่นใหม่เข้าสู่ยุค Thailand 4.0 ที่ขับเคลื่อนประเทศด้วยนวัตกรรม Kid Bright IDE 
เป็นโปรแกรมที่ใช้งานร่วมกับบอร์ด KidBright32 เขียนโปรแกรมควบคุมสั่งงานได้ด้วยภาษาบล็อก โดยใช้
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ไลบารี่ Blockly จาก Google เพ่ือให้ง่ายต่อการเขียนโปรแกรม และไม่ต้องกังวลเรื่องไวยากรของภาษา ท าให้
ผู้ใช้สนใจเพียงขบวนการคิดเพ่ือให้ได้ผลงานออกมาเท่านั้น นอกจากนี้ตัวโปรแรกมยังรองรับการติดตั้งปลั๊กอิน
เสริม ซึ่งช่วยให้ผู้ใช้สามารถเชื่อมต่อบอร์ด KidBright32 เข้ากับอุปกรณ์ได้หลากหลาย โดยเขียนโปรแกรม
เชื่อมต่ออุปกรณ์เหล่านั้นได้ด้วยภาษาบล็อก 
 ระบบการท างานของเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ สามารถท างานได้อย่างประสิทธิภาพ สามารถ  
เปิด – ปิด ไฟอัตโนมัติ” โดยเซนเซอร์วัดความเข้มของแสง มีไฟ LED สี ไว้ล่อแมลงเมื่อแมลงบินมาที่
แผงช็อตยุง และจะมีพัดลมเพ่ือเป่าให้แมลงไปโดยแผงช็อตยุง จากนั้นซากแมลงจะตกไปยังถาดรอง เมื่อถึง
เวลาที่ก าหนดตัว servo จะท าการปัดซากแมลงไปยังถังขยะแมลง เมื่อถังขยะแมลงเต็มหรือถึงระดับที่ก าหนด 
ตัว Ultrasonic ติดอยู่บนถังขยะ จะท าการเซนเซอร์ซากแมลงที่มีจ านวนมาก และแจ้งเตือนผ่าน application 
line ว่า “ถังขยะเต็มแล้ว”   
 
3.4 การทดสอบอุปกรณ์ 
    1. จัดเตรียมอุปกรณ์ท่ีใช้ทดลอง  
    2. ท าการทดลองผ่านการใช้งานในชีวิตประจ าวัน 
    3. สังเกตผลการทดลอง 
 
     3.4.1 การทดสอบเซนเซอร์   
 ทดสอบโดยการใส่ซากแมลงในถังให้เต็มถัง  และสังเกตการออกค าสั่งไปยัง Ultrasonic เพ่ือตรวจจับ
ซากแมลงและแจง้เตือนไปยัง Application Line ดังรูปที่ 3.4.1  

 
รูปที่ 3.4.1 การทดลองเซนเซอร์ 

 
     3.4.2 การทดสอบ Application line 
 เริ่มต้นจากการเขียนชุดค าสั่งลงในบอร์ด Kid Bright  และท าการเชื่อมต่อกับ Line Notify เพ่ือออก 
Access Token แล้วเมื่อ Token ออกน าไปใส่ในชุดค าสั่งที่เขียนไว้อีกครั้ง 
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จากนั้นท าการจ าลองสถานการณ์โดยการน าซากแมลง ใส่ในถังขยะ ตัวเซนเซอร์ Ultrasonic จะท า
การเซนเซอร์ตรวจจับปริมาณซากแมลงและส่งการแจ้งเตือนไปยัง Application line ว่า ‘ถังขยะเต็มแล้ว’ 
แล้วไปทดสอบใน Application Line ซึ่งภายใน  Application Line จะต้องมีการแจ้งเตือนว่า ‘ถังขยะเต็ม
แล้ว’ ดังรูปที่ 3.4.2 
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บทที่ 4 

ผลการทดลอง 
 

 จากผลการทดลองโครงงานเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ ทางคณะผู้จัดท ามีอุปกรณ์และขั้นตอนวิธี
ด าเนินงาน ดังนี้ 
 
ผลการทดลอง 
 จากการศึกษาการท างานของถังขยะและอุปกรณ์ สามารถพัฒนาเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติท างานได้
ดังนี้   
 
4.1 สามารถตรวจสอบเปิด - ปิด ไฟอัตโนมัติ 
 จากการทดสอบเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ พบว่าเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติสามารถเปิด-ปิดไฟ เอง
อัตโนมัติผ่านการรับค่าจากเซนเซอร์วัดความเข้มของแสง ซึ่งมีระยะห่างจากแผงช็อตยุงที่ประมาณ 20 cm 
เมื่อแสงมีค่าต่ ากว่า 30 ไฟจะเปิดอัตโนมัติ และเม่ือไฟมีค่าเยอะกว่า 30ไฟจะปิดอัตโนมัติ ดังรูปที่ 4.1 
   

รูปที่ 4.1 แสดงการเปิด - ปิด ไฟ อัตโนมัติ 
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บทที่5  
สรุปผลและข้อเสนอแนะ 

 
จากผลการด าเนินงาน ที่ได้ศึกษาและพัฒนาเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติสามารถสรุปได้ ดังนี้ 

 
5.1 สรุปผลการท าโครงงาน 
 เครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ สามารถท างานได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถช็อตแมลงได้ มีระบบ  
เปิด - ปิด ไฟอัตโนมัติ และยังสามารถบังคับเองได้ด้วย application kid bright IOT เมื่อถังขยะมีซากแมลง
จ านวนมาก เซนเซอร์ Ultrasonic ที่ติดอยู่บนถังขยะ จะท าการเซนเซอร์ซากแมลง แล้วจะแจ้งเตือนผ่าน 
application line ว่า ‘ถังขยะเต็มแล้ว’ เมื่อแมลงเข้ามาใกล้พัดลม พัดลมจะท าการเป่าแมลงไปโดน
แผงช็อตยุง ซึ่งเมื่อยุงโดนแผงช็อตยุง ยุงก็จะตกลงมาในบริเวรแผ่นอคริลิด เมื่อ servo ได้ท างานตามเวลาที่
ก าหนด servo ก็จะท าการปัดซากแมลง ไปตรงช่องว่างของแผ่นอคริลิดซึ่งใต้ช่องว่างของแผ่นอคริลิด จะมีถัง
ขยะส าหรับเก็บซากแมลง เมื่อถังขยะมีซากแมลงจ านวนมาก เซนเซอร์ Ultrasonic ที่ติดอยู่บนถังขยะ จะท า
การเซนเซอร์ซากแมลงที่มีจ านวนมาก เมื่อได้ท าการเซนเซอร์เสร็จ ก็จะท าการแจ้งเตือนผ่าน application 
line ว่า “ถังขยะเต็มแล้ว”   

  
 5.2 ปัญหาและอุปสรรค 

     1. การประสานงานกับฝ่ายต่าง ๆ เกิดความเข้าใจไม่ตรงกันท าให้การท างานล่าช้า  
     2. การเขียนโปรแกรมไม่ถูกต้อง ท าให้โครงงานเสร็จช้า 
     3. การวางแผนในการด าเนินงานอุปกรณ์ไม่ชัดเจน 
 
5.3 ข้อเสนอแนะในการพัฒนาโครงงาน 
    1. ควรมีการพัฒนาชิ้นงานให้มีคุณภาพมากยิ่งข้ึน 
    2. น าหลักการการใช้งานไปประยุกต์เพ่ือให้ได้สิ่งประดิษฐ์เกิดขึ้นใหม่ 
    3. ควรมีการวางแผนในการท างานอย่างเป็นระเบียบ 
    4. ควรศึกษาหลักการท างานของอุปกรณ์ต่างๆที่ได้ท าการติดตั้ง 
    5. ควรเปิด Application line เพ่ือความรวดเร็วของการแจ้งเตือน 
    6. ควรมีอินเตอร์เน็ตหรือ WIFI ตลอดการใช้งาน 
    7. พัฒนาให้สามารถน าไปใช้กับถังขยะที่มีขนาดใหญ่ได้ 
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เอกสารอ้างอิง 
 
“เนื้อหาบทความการใช้งานของบอร์ด kid bright32 v1.6” [ออนไลน์] เข้าถึงจาก 
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8%A3%E0%B9%81%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%A1%E0%B8%94%E0%B9%89
%E0%B8%A7%E0%B8%A2%E0%B8%A0%E0%B8%B2%E0%B8%A9%E0%B8%B2%E0%
B8%9A%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%AD%E0%B8%81 

 
“เนื้อหาบอร์ด kid bright32 v1.6” [ออนไลน์] เข้าถึงจาก 

- https://www.gravitechthai.com/product-
detail.php?WP=rUEjoz1yq3EZoz1iM2A0G2zDrYyj4T1zqlMZG22DM7y04TyjrPMjZT1Cq5O
ZhJ3tM2E0nJyyrUEjLJ1wq2WZqJ1mMlM0ZTyCrWOjhJ3tq2EZnJ1yM3E0LJywrPMjZT1Cq
5OZhJ3tM2E0nJyarPMjAT01qmqZAT1CM5O0hJatrTZo7o3Q 

 
“เนื้อหารายละเอียด servo motor tower pro mg90s” [ออนไลน์] เขา้ถึงจาก  

- https://www.arduitronics.com/product/53/micro-servo-mg90s 
 
“เนื้อหาการเชื่อมต่อ servo motor tower pro mg90s” [ออนไลน์] เข้าถึงจาก 

- https://www.artronshop.co.th/article/87/บอร์ด-kid bright-กับการขับมอเตอร์ดีซี 
 
“เนื้อหารายละเอียด HC-SR04 Ultrasonic Sensor Module” [ออนไลน์] เข้าถึงจาก 

- https://www.allnewstep.com/product/811/%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%99%E
0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C-ultrasonic-module-hc-
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“เนื้อหาการเชื่อมต่อ HC-SR04 Ultrasonic Sensor Module” [ออนไลน์] เข้าถึงจาก 
- https://medium.com/chiang-mai-maker-club/kb-ide-ep7 -

%E0%B8%A7%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B8%A2%E0%
B8%B0%E0%B8%97%E0%B8%B2%E0%B8%87%E0%B8%94%E0%B9%89%E0%B8%A7
%E0%B8%A2%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99%E0%B9%80%E0%B
8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B9%80%E0%B8%AA%E0%B8%B5
%E0%B8%A2%E0%B8%87%E0%B8%AA%E0%B8%B0%E0%B8%97%E0%B9%89%E0%
B8%AD%E0%B8%99-ultrasonic-e151debaea2f 

 
“เนื้อหารายละเอียดแบตเตอรี่ส ารองไฟUPS SPA SL6-1.3 (6V 1.3AH)” [ออนไลน์] เข้าถึงจาก 

- https://www.saraphanbattery.com/product/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%
E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8
%AA%E0%B8%B3%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%84%E0%B8%9Fup
s-spa-sl6-1-3-6v-1-3ah-%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95/ 
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https://medium.com/chiang-mai-maker-club/kb-ide-ep7-%E0%B8%A7%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B8%A2%E0%B8%B0%E0%B8%97%E0%B8%B2%E0%B8%87%E0%B8%94%E0%B9%89%E0%B8%A7%E0%B8%A2%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B9%80%E0%B8%AA%E0%B8%B5%E0%B8%A2%E0%B8%87%E0%B8%AA%E0%B8%B0%E0%B8%97%E0%B9%89%E0%B8%AD%E0%B8%99-ultrasonic-e151debaea2f
https://medium.com/chiang-mai-maker-club/kb-ide-ep7-%E0%B8%A7%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B8%A2%E0%B8%B0%E0%B8%97%E0%B8%B2%E0%B8%87%E0%B8%94%E0%B9%89%E0%B8%A7%E0%B8%A2%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B9%80%E0%B8%AA%E0%B8%B5%E0%B8%A2%E0%B8%87%E0%B8%AA%E0%B8%B0%E0%B8%97%E0%B9%89%E0%B8%AD%E0%B8%99-ultrasonic-e151debaea2f
https://www.saraphanbattery.com/product/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8%AA%E0%B8%B3%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%84%E0%B8%9Fups-spa-sl6-1-3-6v-1-3ah-%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95/
https://www.saraphanbattery.com/product/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8%AA%E0%B8%B3%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%84%E0%B8%9Fups-spa-sl6-1-3-6v-1-3ah-%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95/
https://www.saraphanbattery.com/product/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8%AA%E0%B8%B3%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%84%E0%B8%9Fups-spa-sl6-1-3-6v-1-3ah-%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95/
https://www.saraphanbattery.com/product/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8%AA%E0%B8%B3%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%84%E0%B8%9Fups-spa-sl6-1-3-6v-1-3ah-%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95/
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ประวัติผู้จัดท าโครงงาน 
 

ชื่อคณะผู้จัดท า   1. นายณัฐพล  ทองบุญ  นักเรียนชั้นมัธยมศึกษาปี่ที่ 6  
    2. นายสิงหา  ประยงค์แย้ม นักเรียนชั้นมัธยมศึกษาปี่ที่ 4 
    3. นางสาวอารียา มามะ  นักเรียนชั้นมัธยมศึกษาปี่ที่ 4 
 
ชื่ออาจารย์ที่ปรึกษา  1. นางสาวเปรมยุดา  จันทร์เหมือน 
    2. นายวิศวะ พรหมด า 
  
ชื่อสถาบัน โรงเรียนศึกษาสงเคราะห์นราธิวาส 

สถานทีต่ิดต่อ 195/1  หมู่ที ่9  ต าบลโละจูด  อ าเภอแว้ง  จังหวัดนราธิวาส  96160   
 โทร  073-584077  โทรสาร  073-584077 
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ภาพผนวก 
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โค๊ดโปรแกรมเครื่องดักจับแมลงอัตโนมัติ 
********************************* 
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ภาพการประกอบเครื่องดักจับแมลง 

 
 

ขัน้ตอนแรกคือ ประกอบฐานวางเครื่องดักจับแมลง 

 

 
วางบอร์ด,servo,sensor Ultrasonic และอุปกรณ์ต่างๆ 
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เสียบสาย USB ที บอร์ด kid bright และ คอมพิวเตอร์ 

 

 

เมื่อเสียบสาย USB เสร็จแล้ว ท าการเขียนโปรแกรม 
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หลังจากการเขียนโปรแกรมเสร็จ แล้วต่อแผงวงจรไฟฟ้าเพ่ือทดลองว่าอุปกรณ์ของเราใช้งานได้หรือไม่ 

 

 

 

จากนั้นน าแผงวงจรทั้งหมด ไปประกอบไวท่ี้ตวัเคร่ืองดกัจบัแมลง 
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 ท าการเชื่อมต่อกับ Application line โดยการน า Access Token ที่น าออกมาใส่ในโค้ด และเปลี่ยน

ชื่อ WIFI , Password เพ่ือให้เครื่องดับจับแมลงอัตโนมัติท างาน เมื่อถึงเวลาที่ก าหนดที่ปัดแมลงก็จะปัด

อัตโนมัติด้วย Servo motor และ ultrasonic ตรวจจับซากแมลงได้ จะแจ้งเตือนไปยัง application line  ว่า 

‘ถังขยะเต็มแล้ว’ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


