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กิตติกรรมประกาศ

โครงงานนี้สําเร็จขึ้นได้ด้วยดี ด้วยความร่วมมือของทุกฝ่าย ขอขอบคุณ คุณพ่อ คุณแม่ ที่ส่งเสียงเล่าเรียน

และคอยให้กําลังใจเสมอมา ขอบคุณอาจารย์กามารียะห์ อาแว ที่ให้คําปรึกษาที่ ดีมาตลอด ขอบคุณ

นายมาหะมะรอฟีอิง หะยีดาโอะผู้รับใบอนุญาต และนายมาหะมะเฟาซรี หลงแดวา ผู้อํานวยการโรงเรียนต้น

ตันหยง ที่สนับสนุนการเรียนการสอน ขอบคุณมูลนิธิเทคโนโลยีสารสนเทศตามพระราชดําริสมเด็จพระเทพ

รัตนราชสุดาฯสยามบรมราชกุมารี ท่ีให้ทุนอุดหนุนการทําโครงงาน โดยสนับสนุนจากสถาบันกวดวิชา วี บาย เดอะ

แบรนด์ ขอบคุณเพื่อนๆและผู้ท่ีเกี่ยวข้องท่ีมีส่วนช่วยให้โครงงานสําเร็จลุล่วงไปด้วยดี

ท้ายสุดนี้ผู้จัดทําหวังเป็นอย่างยิ่งว่า โครงงานนี้จะเป็นประโยชน์ต่อการศึกษาการทําลิฟต์จําลอง 4 ช้ัน

สําหรับผู้สนใจต่อไป

คณะผู้จัดทํา

นายนัสรุดดีน แก่ต่อง และคณะ
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ชื่อโครงงาน ลิฟต์ขนของ 4 ชั้น

ชื่อผู้ทําโรงงาน ๑. นายอับดุลเลาะห์ สามะ โรงเรียนต้นตันหยง

๒. นายนัสรุดดีน แก่ต่อง โรงเรียนต้นตันหยง

๓. นายมูฮัมหมัดก๊อดรี มูโบ โรงเรียนต้นตันหยง

ท่ีปรึกษา โครงงาน นางสาวกามารียะห์ อาแว

นายมูหะหมัดสุกรี แมเราะ

บทคัดย่อ

ปัจจุบัน ลิฟต์เกือบทั้งหมดใช้ระบบคอมพิวเตอร์ในการควบคุม มีหน้าที่ประมวลผลคําส่ัง ที่รับผู้โดยสาร

และเปลี่ยนคําสั่งควบคุมระบบต่างในลิฟต์ เช่น เมื่อต้องการข้ึนชั้น 3 ก็กดปุ่มหมายเลข 3 ในลิฟต์ ระบบ

คอมพิวเตอร์รับคําสั่ง แปลงเป็นคําส่ังควบคุม เมื่อลิฟต์เคล่ือนที่ถึง ช้ัน 3 ระบบก็จะส่ังให้ลิฟต์ชลอความเร็ว และ

หยุดอย่างนุมนวล เปิดประตูให้ออกจากลิฟต์ เป็นต้น

การทํางานของลิฟต์เมื่อเสียบปล๊ักไฟ ก้จะส่งกระแสไฟไปยังสเต็ปดาว 5 V DC แล้วส่งไปยัง อดูโน่เมก้า

5V DC อดูโน่เมก้าก็จะส่งไปที่มอเตอร์ และสเต็ปดาวโดยตรง ลิฟต์ก็จะทํางาน ในลิฟต์แต่ละช้ันจะมีปุ่มกดของแต่

ละชั้นและเซ็นเซอร์ตรวจจับสิ่งกีดขวางอยู่คอยสั่งการให้ลิฟต์หยุดเมื่อถึงชั้นที่ต้องการ การจัดทําโครงงานในครั้งน้ีมี

วัตถุประสงค์ เพื่ออํานวยความสะดวก เพื่อช่วยเหลือผู้คนที่ต้องการขึ้นไปบนช้ันสูงๆ เพื่อสามารถขนของช้ินใหญ่ที่

มีน้ําหนักเยอะๆขึ้นไปด้านบนได้ ผู้เรียนสามารถศึกษาหาข้อมูล และนําไปใช้ประโยชน์ได้จริง

ผลการศึกษาและจัดทําโครงงานพบว่าสามารถนําผลงานชิ้นนี้นําไปใช้ประโยชน์ได้จริง
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บทท่ี ๑

บทนํา

๑.๑ ท่ีมาและความสําคัญ

ปัจจุบันความเจริญก้าวหน้าทางเทคโนโลยีสูงมาก และอีกท้ังยังมีการแข่งขันในด้านเทคโนโลยีเพื่อช่วย

ตอบสนองความต้องการและอํานวยความสะดวกสบายให้แก่มนุษย์ ซ่ึงปัจจุบัน ลิฟต์เกือบท้ังหมดใช้ระบบ

คอมพิวเตอร์ในการควบคุม มีหน้าที่ประมวลผลคําสั่ง ท่ีรับผู้โดยสาร และเปลี่ยนคําสั่งควบคุมระบบต่างในลิฟต์

เช่น เม่ือต้องการขึ้นชั้น 3 ก็กดปุ่มหมายเลข 3 ในลิฟต์ ระบบคอมพิวเตอร์รับคําส่ัง แปลงเป็นคําสั่งควบคุม เม่ือ

ลิฟต์เคลื่อนที่ถึง ชั้น 3 ระบบก็จะส่ังให้ลิฟต์ชลอความเร็ว และหยุดอย่างนุมนวล เปิดประตูให้ออกจากลิฟต์ เป็น

ต้น

การทํางานของลิฟต์เมื่อเสียบปล๊ักไฟ ก้จะส่งกระแสไฟไปยังสเต็ปดาว 5 V DC แล้วส่งไปยัง อดูโน่เมก้า

5V DC อดูโน่เมก้าก็จะส่งไปที่มอเตอร์ และสเต็ปดาวโดยตรง ลิฟต์ก็จะทํางาน ในลิฟต์แต่ละช้ันจะมีปุ่มกดของแต่

ละชั้นและเซ็นเซอร์ตรวจจับสิ่งกีดขวางอยู่คอยสั่งการให้ลิฟต์หยุดเมื่อถึงชั้นที่ต้องการ การจัดทําโครงงานในครั้งน้ีมี

วัตถุประสงค์ เพื่ออํานวยความสะดวก เพื่อช่วยเหลือผู้คนที่ต้องการขึ้นไปบนช้ันสูงๆ เพื่อสามารถขนของช้ินใหญ่ที่

มีน้ําหนักเยอะๆขึ้นไปด้านบนได้ ผู้เรียนสามารถศึกษาหาข้อมูล และนําไปใช้ประโยชน์ได้จริง

โครงงานนี้เป็นการศึกษาการจําลองชุดการควบคุมกําลังไฟฟ้าของมอเตอร์ลิฟต์และระบบการทํางานของ

ลิฟต์ท้ังหมด โดยระบบไมโครโทลเลอร์เป็นตัวควบคุม ผ่านอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกต่างๆ เช่น Arduino R3 ,Mortor

,senser, สเต็ปดาว และอุปกรณ์อื่น

๑.๒ วัตถุประสงค์

๑. ออกแบบและสร้าง ลิฟต์ 4 ชั้น แบบจําลองได้

๒. ประเมินผลการใช้งานของ ลิฟต์ 4 ชั้น แบบจําลองได้

๓. เพื่ออํานวยความสะดวก และช่วยเหลือผู้คนท่ีต้องการขึ้นไปบนชั้นสูงๆ

๔. เพื่อสามารถขนของช้ินใหญ่ท่ีมีน้ําหนักเยอะๆขึ้นไปด้านบนได้

๕. เพื่อให้มีความรู้ความเข้าใจเก่ียวกับการทําโครงงาน
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๑.๓ ขอบเขตของเนื้อหา

๑.๓.๑ ศึกษาบอร์ด Arduino R3

๑.๓.๒ ศึกษาการเขียนโค้ดคําสั่ง Arduino R3

๑.๓.๓. การคํานวณโครงสร้าง ใช้หลักการทางคณิตศาสตร์ และหลักการทางฟิสิกส์

๑.๔ เป้าหมายเชิงคุณภาพ

นักเรียนโรงเรียนต้นตันหยง และผู้ที่สนใจ

๑.๕. สถานท่ีดําเนินการศึกษา

โรงเรียนต้นตันหยง ต.รือเสาะ อ.รือเสาะ จ.นราธิวาส

๑.๖. งบประมาณในการดําเนินงาน

งบประมาณท้ังสิ้น ๓,๙๓๓ บาท

๑.๗. แผนการปฏิบัติงาน

๑.๘.ประโยชน์ท่ีคาดว่าจะได้รับ

๑.๘.๑ เพื่อความสะดวกสบายและช่วยเหลือผู้คนท่ีต้องการข้ึนไปบนช้ันสูงๆ

๑.๘.๒ เพื่อสามารถขนของชิ้นใหญ่ที่มีน้ําหนักเยอะๆข้ึนไปด้านบนได้
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บทท่ี๒

เอกสาร ทฤษฎี และงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง

จากการศึกษาในครั้งนี้ ผู้จัดทําได้ศึกษาเอกสาร ทฤษฎี และงานวิจัยท่ีเก่ียวข้อง เพื่อนํามาเป็นกรอบและ

แนวทางการศึกษาค้นคว้าในหัวข้อดังต่อไปนี้

๒.๑ Arduino Uno R3

๒.๒ motor ๑ ตัว Dc 12 V

๒.๓ สาย(jumper)

๒.๔ บอดทดลอง

๒.๕ sensor ตรวจจับวัตถุ

๒.๖ LED

๒.๗ Adapter

๒.๘. โมดูล L298N

๒.๙.

Arduino Uno R3

Arduino Uno R3 คือ เป็นภาษาอิตาลี ซึ่งแปลว่าหนึ่ง เป็นบอร์ด Arduino รุ่นแรกที่ผลิตออกมา มี
ขนาดประมาณ 68.6×53.4 mm. เป็นบอร์ดมาตรฐานที่นิยมใช้งานมากที่สุด เนื่องจากเป็นขนาดที่เหมาะสา
หรับการเริ่มต้นเรียนรู้ Arduino และมี Shields ให้เลือกใช้งานได้มากกว่าบอร์ด Arduino รุ่นอื่นๆ ท่ี
ออกแบบมาเฉพาะมากกว่า โดยบอร์ด Arduino Uno ได้มีการพัฒนาเรื่อยมา ตั้งแต่ R2 R3 และรุ่นย่อยท่ี
เปลี่ยนชิปไอซีเป็นแบบ SMD เป็นบอร์ด Arduino ท่ีได้รับความนิยมมากท่ีสุด เนื่องจากราคาไม่แพง และ
ส่วนใหญ่โปรเจคและ Library ต่างๆ ที่พัฒนาขึ้นมา Support จะอ้างอิงกับบอร์ดนี้เป็นหลัก และข้อดีอีก
อย่างคือกรณีที่ MCU เสียผู้ ใช้งานสามารถซื้อมาเปลี่ยนเองได้ง่ าย Arduino Uno R3 มี MCU ที่ เป็น
Package DIP
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Servo Motor

เป็นอุปกรณ์ท่ีสามารถควบคุมเครื่องจักรกล หรือระบบการทํางานนั้นๆ ให้เป็นไปตามความต้องการ เช่น

ควบคุมความเร็ว (Speed) , ควบคุมแรงบิด (Torque) , ควบคุมแรงตําแหน่ง (Position) โดยให้ผลลัพธ์ตามความ

ต้องการที่มีความแม่นยําสูง เซอร์โวมอเตอร์ ชนิดของ Servo motor ชนิดของ Servo Motor แบ่งออกได้ดังนี้ 1.

DC Servo motor 2. AC Servo motor 2.1 Synchronous servo motor 2.2 Induction servo motor 3.

Stepping motor ในปัจจุบันจะนิยมใช้AC Servo ท่ีเป็นแบบ Synchronous servo motor กันมากที่สุด

เพราะว่าใช้ งานและการบํารุงรักษาได้ง่าย ขนาดของมอเตอร์มีตั้งแต่ 30 W จนถึง 5.5 kW หน้าท่ีของ Servo

Motor Servo Motor มีหน้าที่ขับเคล่ือนอุปกรณ์ของเครื่องจักรกลหรือระบบของการทํางานนั้นๆ ให้เป็นไปตาม

รูปแบบที่ ได้รับคําสั่งจากตัว Servo Driver พร้อมกับส่งสัญญาณป้อนกลับให้กับตัว Servo Driver ว่าตอนนี้

Servo Motor เคลื่อนท่ีด้วย ความเร็วเท่าไหร่และระยะทางในการเคลื่อนที่เป็นระยะทางเท่าไหร่แล้ว ด้วย

สัญญาณของตัว Encoder ท่ีอยู่ภายในตัว Servo Moter ทําให้การเคล่ือนท่ีของ Servo Motor นั้นมีความแม่นยํา

สูง ซ่ึงการทํางานเพียงตัว Servo Motor เพียงอย่างเดียวนั้นไม่สามารถทํางานได้ การท่ีจะให้ Servo Motor

ทํางานได้ครบกระบวนการจะต้องมีเพิ่มดังนี้

สายจัม

สายไฟจัมเปอร์แบบ เมีย-เมีย เหมาะสําหรับใช้งานในวงจรทั่วๆไป หรือใช้กับอุปกณ์อิเล็กทรอนิกส์ท่ีมี PIN ตัวผู้

เช่น บอร์ด Arduino Nano ท่ีตัว Pin ของบอร์ดเป็นตัวผู้ และนอกจากนี้ยังสามารถใช้ร่วมกับสายจัมป์แบบ ผู้-ผู้

เพื่อต่อเพิ่มความยาวของสายไฟ

• ขนาด 26 AWG สามารถทนกระแสสูงสุดได้ 2.2 A ถ้าต่อสายแบบ Chassis Wiring (ต่อแบบแยกสาย) ,สามารถ

ทนกระแสได้ 0.36 A ถ้าต่อแบบ Power Transmission (รวมเป็นกระจุก)
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ค่า AWG บอกอะไร?

ค่า AWG หรือ American Wire Gauge คือค่าท่ีเอาไว้บอกขนาดเส้นผ่านศูนย์กลาง และการทนกระแสสูงสุดของ

สายไฟ ตามมารตฐานอเมริกัน โดยมีข้อสังเกตดังนี้..

• AWG มาก เส้นใหญ่

• AWG น้อย ทนกระแสได้มาก

ดังนั้น สรุปได้ว่าสายไฟที่มีค่า AWG น้อย คือสายไฟท่ีเส้นใหญ่ และทนกระแสได้มาก นั่นเอง

โพรโทบอร์ด

โพรโทบอร์ด (อังกฤษ: protoboard) หรือ เบรดบอร์ด (อังกฤษ: breadboard) เป็นบอร์ดท่ีใช้ทดลองวงจร

อิเล็กทรอนิกส์ ลักษณะเป็นแผ่นพลาสติกหนาสีขาว บนแผ่นมีรูเรียงกันจํานวนมาก ภายในรูมีตัวนําไฟฟ้าซ่ึง

เชื่อมต่อกันในรูปแบบท่ีมีการกําหนดไว้ เวลาทดลองก็เสียบขาของอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกสล์งไปให้ตัวนําภายในเชื่อม

วงจรถึงกัน และอาจใช้สายไฟเสียบลงรูเพื่อเชื่อมวงจรไฟฟ้าได้เช่นกัน ข้อดีของโพรโทบอร์ดคือ ไม่ต้องออกแบบ

แผงวงจรและไม่ต้องบัดกรี แต่มีข้อเสียคือใช้ทดลองวงจรที่ทํางานที่ความถ่ีสูง ๆ ไม่ได้เนื่องมีปัญหาเรื่องสัญญาณ

รบกวนในวงจร

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%A0%E0%B8%B2%E0%B8%A9%E0%B8%B2%E0%B8%AD%E0%B8%B1%E0%B8%87%E0%B8%81%E0%B8%A4%E0%B8%A9
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%A0%E0%B8%B2%E0%B8%A9%E0%B8%B2%E0%B8%AD%E0%B8%B1%E0%B8%87%E0%B8%81%E0%B8%A4%E0%B8%A9
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9E%E0%B8%A5%E0%B8%B2%E0%B8%AA%E0%B8%95%E0%B8%B4%E0%B8%81
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%95%E0%B8%B1%E0%B8%A7%E0%B8%99%E0%B8%B3%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9F%E0%B9%89%E0%B8%B2
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%AD%E0%B8%B8%E0%B8%9B%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%93%E0%B9%8C%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%AA%E0%B8%B2%E0%B8%A2%E0%B9%84%E0%B8%9F&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B9%81%E0%B8%9C%E0%B8%87%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9A%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%B5
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%96%E0%B8%B5%E0%B9%88
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%AA%E0%B8%B1%E0%B8%8D%E0%B8%8D%E0%B8%B2%E0%B8%93%E0%B8%A3%E0%B8%9A%E0%B8%81%E0%B8%A7%E0%B8%99&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%AA%E0%B8%B1%E0%B8%8D%E0%B8%8D%E0%B8%B2%E0%B8%93%E0%B8%A3%E0%B8%9A%E0%B8%81%E0%B8%A7%E0%B8%99&action=edit&redlink=1
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Sensor ตรวจจับวัตถุ

เซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุสิ่งกีดขวางและเส้นขาวดําแบบอินฟาเรด IR Infrared Obstacle Detection Sensor

เซ็นเซอร์ใช้ตรวจจับวัตถุโดยใช้หลักการสะท้อนของแสงเมื่อไปชนวัตถุ (Reflective) สามารถปรับความไวในการ
ตรวจจับได้ ใช้แสงอินฟาเรดในการตรวจจับ

AC Adater

แหล่งจ่ายไฟที่สร้างข้ึนภายในเต้าเสียบ AC ตัวผู้ เป็นท่ีรู้จักกันว่าเป็น "แพ็คเสียบ" หรือ "อะแดปเตอร์ปลั๊กอิน" AC

adapter ท่ีราคาถูกสุดประกอบด้วยหม้อแปลงขนาดเล็กตัวเดียวเท่านั้นในขณะที่ อะแดปเตอร์ DC จะเพ่ิมไดโอด

เข้าไปด้วย ไม่ว่าจะมีโหลดหรือไม่ หม้อแปลงจะมีสนามแม่เหล็กอย่างต่อเนื่อง และโดยปกติจะไม่สามารถปิดการ

ทํางานได้จนกว่าจะดึงออกจากเต้าเสียบ

โมดูล L298N ขับมอเตอร์ได้ 2 ตัวแบบแยกอิสระ สามารถควบคุมความเร็วมอเตอร์ได้ ใช้ไฟ 5 โวลต์ เลี้ยง

บอร์ดได้สามารถรับไฟเข้า 7-35 โวลต์ขับมอเตอร์ได้ มีวงจรเรกูเลตในตัว ขับกระแสสูงสุดได้ 2A

 Double H bridge drive

 แรงดันไฟฟ้า ในการส่ัง : 5V

 ช่วงแรงดันไฟฟ้าของไดรฟ์ : 5V-35V

 กระแสสัญญาณ : 0mA-36mA

 กระแสในการขับเคล่ือนสูงสุด : 2A
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 ช่วงอุณหภูมิการทํางาน: – 20 ℃ ถึง + 135 ℃

 กําลังไฟสูงสุด: 25W (จากช่วง PEAK ชั่วขณะของมอเตอร์)

 สามารถขับ Stepping Motorได้

 น้ําหนัก: 30g

 ขนาด: 43×43×27 มม.

โมดูลสวิตช์กดติด/ปล่อยดับ 4 ปุ่ม 4 สี สําหรับ Arduino

สวิตช์กดติดปล่อยดับ 4 ปุ่ม พร้อมไฟแสดงสถานะ รองรับสัญญาณไฟ 3 - 6V ขาออกแบบมาให้ใช้กับ

บอร์ด Arduino โดยเฉพาะ ทําให้ทดลองง่าย เพียงแค่เสียบโมดูลเข้ากับบอร์ด Arduino ไม่ต้องต่อสายไฟเพ่ิม

Arduino Sketch ตัวอย่าง สําหรับ โมดูลสวิตช์กดติด/ปล่อยดับ
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บทท่ี๓

วิธีการดําเนินงานโครงงาน

๓.๑ข้ันตอนการปฏิบัติงาน

๓.๒ วัสดุอุปกรณ์และเครื่องมือ

๓.๓ การดําเนินงาน

3.1 ข้ันตอนปฏิบัติงาน

3.1.1 ศึกษาข้อมูล

3.1.2 ออกแบบโครงสร้าง

3.1.3 สร้างชิ้นงาน

3.1.4 เสนออาจารย์ที่ปรึกษา

3.1.5 ทดลองการงาน

3.1.6 จัดทํารูปเล่ม

3.1.7 นําเสนอโครงการ

3.2 วัสดุอุปกรณ์และเครื่องมือ

ลําดับ รายการ จํานวน

1 Arduino R3 1 ตัว

2 Servo morter 4 ตัว 4 ตัว

3 Sensor ตรวจจับวัตถุ 4ตัว 4 ตัว

4 Adapter 1 ตัว

5 บอร์ดทดลอง 1 แผ่น
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6 สายจั้ม/สายไฟ

7 โมดูลสวิตช์กดติด 1 ตัว

8 โมดูล L298N 1 ตัว

9 ไม้สําเสร็จ

10 แผ่นไม้อัด

หลักการทํางาน

ใช้ระบบไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino R3 เป็นตัวควบคุมการทํางาน คือ ใช้โปรแกรม เป็นตัวสั่งการ

และควบคุมการทํางานท้ังหมด ซ่ึงจะเชื่อมต่อกับอุปกรณ์อื่นๆ เช่น สายUSB, บอดทดลอง, Servo Motor 5 v ๑

ตัว,สาย(jumper),บอร์ดทดลอง, Sensor ตรวจจับวัตถุ, Button 4 ตัว, Adapter 12 v

การทํางานของลิฟต์ เม่ือเสียบปลั๊กไฟ ก็จะส่งกระแสไฟไปยังสเต็ปดาว 5 V DC แล้วส่งไปยัง อดูโน่เมก้า

5V DC อดูโน่เมก้าก็จะส่งไปท่ีมอเตอร์ และสเต็ปดาวโดยตรง ลิฟต์ก็จะทํางาน ในลิฟต์แต่ละช้ันจะมีปุ่มกดของแต่

ละชั้นและเซ็นเซอร์ตรวจจับสิ่งกีดขวางอยู่คอยสั่งการให้ลิฟต์หยุดเมื่อถึงชั้นท่ีต้องการ ตัวอย่างเช่น เม่ือต้องการขึ้น

ชั้น 3 ก็กดปุ่มหมายเลข 3 ในลิฟต์ ระบบคอมพิวเตอร์รับคําส่ัง แปลงเป็นคําสั่งควบคุม เม่ือลิฟต์เคลื่อนที่ถึง ชั้น 3

ระบบก็จะส่ังให้ลิฟต์ชลอความเร็ว และหยุดอย่างนุมนวล เปิดประตูให้ออกจากลิฟต์ เป็นต้น

ประโยชน์ท่ีคาดว่าจะได้รับ

๑. มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับส่วนประกอบและโครงสร้างของระบบไมโครคอนโทรลเลอร์ อุปกรณ์

๒.เพื่อเป็นการใช้เวลาว่างให้เกิดประโยชน์

๓. ทําให้เกิดความสามัคคีภายในกลุ่ม
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บทท่ี๔

ผลการดําเนินงาน

๔.๑ การทดลอง

การทําโครงงานลิฟต์ 4 ชั้น ครั้งนี้ ทําให้เกิดการเรียนรู้เรื่องการทําโครงงานสร้างลิฟต์ 4 ชั้น ได้มากข้ึนโดย

ท่ีสามารถเรียนรู้ด้วยตนเองได้ การดําเนินโครงงานครั้งนี้มีประโยชน์และได้บทเรียนในการทําโครงสร้างลิฟต์ เป็น

อย่างดี สิ่งท่ีได้รับคือ

๑. ลิฟต์สามารถใช้งานตามเง่ือนไขท่ีว่าลิฟต์ตัวที่มีตําแหน่งอยู่ใกล้ของผู้กดเรียกใช้งาน เม่ือมีการกดใช้

งานลิฟต์จําลองจากภายนอกได้ถูกต้อง

๒. สามารถเรียกกดใช้งานได้จริง

๓. ลิฟต์สามารถเลื่อนช้ันตามท่ีเราต้องการท่ีจะข้ึนลงได้

จากโครงงานนี้ทําให้เกิดทัศนคติท่ีดี เกิดความรู้จักและต้องการท่ีจะพัฒนาโครงงานนี้ตลอดไป

๔.๒ ผลที่ได้รับจากการศึกษา

การทําโครงงานครั้งนี้ ทําให้เกิดการเรียนรู้เรื่องการทําโครงงานลิฟต์ ขนของ 4 ชั้น แบบจําลอง ได้มากข้ึน

โดยท่ีสามารถเรียนรู้ด้วยตนเองได้ การดําเนินโครงงานครั้งนี้มีประโยชน์และได้บทเรียนในการทําระบบของ

โครงสร้างลิฟต์ และได้เรียนรู้เกี่ยวกับโปรแกรม Arduino R3 ได้รู้จักกระบวนการต่างๆของการทําโครงงานมากข้ึน

1. สามารถนําผลงานนําไปใช้ประโยชน์ได้จริง

2. จากโครงงานนี้ทําให้เกิดทัศนคติท่ีดี เกิดความรู้จักและต้องการท่ีจะพัฒนาโครงงานนี้ตลอดไป
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บทท่ี ๕

สรุปผลการนําเสนอโครงงานและข้อเสนอแนะ

การแก้ปัญหาเป็นส่วนสําคัญของการศึกษาหาข้อมูลในการทําโครงงานลิฟต์ ได้ดี คือสิ่งที่จะต้องปรับแก้คือ

เร่ืองของเวลาในการทําผลงาน ส่ิงสําคัญที่ไม่ควรทิ้งคือ การศึกษาค้นคว้าเกี่ยวกับการใช้ Program, การนํามาใช้

อุปกรณ์อิเล็กทรอนิคให้เหมาะสม และข้ันตอนในการประกอบชิ้นส่วนให้มากกว่านี้

ข้อเสนอแนะ

-ควรมีการวางแผนการทํางานอย่างเป็นระบบ

-ควรคํานึงถึงการแข่งเวลาในการทํางาน เพื่อใช้เวลาอย่างคุ้มค่า

-ควรคํานึงถึงความสามารถท่ีจะเป็นจริงได้ในข้ันตอนของการทํา

-ควรทํางานในข้ันตอนจริงอย่างรวดเร็วท่ีสุด เม่ือมีปัญหาจะมีเวลามากพอในการแก้ไข

-ผลการทดลองต่างๆควรจดจําและบันทึกไว้เพ่ือป้องกันการผิดพลาดในภายหลัง
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บรรณานุกรม

- https://blog.thaieasyelec.com/what-is-arduino-
ch1/https://www.youtube.com/watch?v=dGd01wJO5wst

- https://www.youtube.com/watch?v=BOwf3pozHew

- https://www.youtube.com/watch?v=TmD-Wkb6mFw

- https://www.youtube.com/watch?v=Q7BSKn2S_Rk

- https://www.ai-corporation.net/2022/09/05/teach-how-to-use-the-motor-control-board-
l298n-control-the-dc-motor-through-the-blynk-app/

http://www.thaieasyelec.com/75-1-micro-metal-gearmotor-hp-detail.html?tmpl=component&flexiblelayout=print
https://www.youtube.com/watch?v=TmD-Wkb6mFw
https://www.youtube.com/watch?v=Q7BSKn2S_Rk
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ภาคผนวก
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รูปภาพประกอบการทําโครงการ

ประจําปีการศึกษา ๒๕๖๕

สืบค้นข้อมูลและติดตั้งระบบในการทําโครงงาน
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ประกอบช้ินส่วนและติดตั้งระบบ



16

ประวัติผู้จัดทําโครงการ

ชื่อ-สกุล นายอับดุลเลาะห์ สามะ

วัน เดือน ปี เกิด ๑๔ มิถุนายน ๒๕๔๘

ท่ีอยู่ปัจจุบัน ๑๓/๗ ม.๓ ต.ศรีบรรพต อ.ศรีสาคร จ.นราธิวาส ๙๖๒๑๐

อีเมลล์ abdullah065@gmail.com

เบอร์โทร ๐๖๕-๓๖๓๕๕๒๓

ชื่อ-สกุล นายนัสรุดดีน แก่ต่อง

วัน เดือน ปี เกิด ๒๗ กรกฎาคม ๒๕๔๘

ท่ีอยู่ปัจจุบัน ๔ ม.๑ ต.ยะต๊ะ อ.รามัน จ.ยะลา

อีเมลล์ nasrudden1555@gmail.com

เบอร์โทร ๐๙๐-๒๒๘๖๕๐๐

ชื่อ-สกุล นายมูฮัมมัดก๊อดรี มูโบ

วัน เดือน ปี เกิด ๒๗ ตุลาคม ๒๕๔๘

ท่ีอยู่ปัจจุบัน ๒๔ ม.๘ ต.สามัคคี อ.รือเสาะ จ.นราธิวาส

อีเมลล์ kadreemubo4072@gmail.com

เบอร์โทร ๐๙๙-๐๐๑๙๐๘๖

mailto:nurkeen.4243.@gmail.com
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โครงงาน ลิฟต์ขนของ 4ชั้น

เสนอ

มูลนิธิเทคโนโลยีสารสนเทศตามพระราชดาริ

สมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรมราชกุมารี

ได้รับสนับสนุนทําโครงงาน

ในโครงการสนับสนุนทุนโครงงานของนักเรียนในชนบท

ประจําปี ๒๕๖๕

โดย

๑. นายอับดุลเลาะห์ สามะ ช้ันมัธยมศึกษาปีท่ี ๕

๒. นายนัสรุดดีน แก่ต่อง ช้ันมัธยมศึกษาปีท่ี ๕

๓. นายมูฮัมหมัดก๊อดรี มูโบ ช้ันมัธยมศึกษาปีท่ี ๕

ครูที่ปรึกษา นางสาวกามารียะห์ อาแว

นายมูหะหมัดสุกรี แมเราะ

โรงเรียนต้นตันหยง

อําเภอ รือเสาะ จังหวัดนราธิวาส


