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บทที่ 1 
 

บทนำ 
 

1.1  ท่ีมาและความสำคัญของโครงงาน 
        เนื่องจากในยุคปจจุบันการสรางตึกหรืออาคารสูงๆมีมากมายเนื่องจากเพื่อการประหยัดพื้นที่หรือมีพื้นท่ี
จำกัดเลยมีการสรางตึกหรืออาคารสูงมากขึ้นซึ่งจากใชบันไดอาจจะไมสามารถทำหนาที่ตรงนี้ไดดีเพราะตองใชแรง
หรือพละกำลังทำใหผูอายุไมมาสารถข้ึนบันไดไดนึงตองมีลิฟตเพ่ือความสะดวกสะบายและประหยัดเวลามากข้ึน  
 
1.2  วัตถุประสงคของโครงงาน 
       1.2.1  เพ่ือศึกษาโครงสรางและหลักการทำงานของลิฟต 
       1.2.2  เพ่ือศึกษาวงจรขางตนในการทำงาน 
       1.2.3  เพ่ือออกแบบชิ้นสวนตางๆของลิฟต ท่ีไมสามารถหาหรือซ้ือไดดวยการออกแบบเปน 3D-printer 
       1.2.4  เพ่ือศึกษาcodeท่ีใชในการควบคุมการทำงานของลิฟต 
       1.2.5  เพ่ือทดลองการเคลื่อนยายสิ่งของตางๆใหคงสภาพเดิมมากท่ีสุด 

 
1.3  สมมติฐานของโครงงาน 
       1.3.1  แบบจำลองลิฟตโดยสารนี้ สามารถขึ้น-ลงตามชั้นที่ลงการไดและระบบปองกันลิฟตตกใชงานไดดี 
แลวมีประสิทธิ์ภาพมากพอท่ีจะสามารถปองกันตัวถวงน้ำหนักท่ีจำลองแทนคนไดรับความเสียหายมากท่ีสุด 
 
1.4  วิธีการเดินการ 
       1.4.1  กำหนดรูปแบบของลิฟตท่ีตองการแลวกำหนดจุดวางวางของอุปกรณตางๆท่ีจะใชในการจำลองข้ึนมา 
       1.4.2  นำปญหาดังกลาวมาปรึกษากับคณะผูจัดทำและอาจารยท่ีปรึกษาโครงงาน เพ่ือหาแนวทางการแกปญหา 
       1.4.3  เขียนเอกสารเคาโครงสรางการทำแบบจำลองลิฟตโดยสาร เพ่ือของบประมาณการดำเนินงาน 
สนับสนนุ จากโรงเรียน ปยชาติพัฒนา ในพระราชูปถัมภฯ 
       1.4.4  ดำเนินการจัดการชื้ออุปกรณตางๆ ดานอุปกรณอิเล็กทรอนิกสและอุปกรณแบบลำลองลิฟตโดยสาร 
       1.4.5  ดำเนินงานตามแผนท่ีกำหนดไว และทำการทดสอบการทำงานชุดอุปกรณและจัดทำรูปเลมโครงงาน 
       1.4.6  โครงงานเสร็จสมบูรณ นำเสนอโครงงาน 
 
1.5 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ 
       1.5.1  ชุดอุปกรณแบบจำลองลิฟตโดยสารสามารถทำงานไดอยางปกติและสามารถปองกันลิฟตตกไดอยาง 
มีประสิทธิภาพ 
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บทที่ 2 

 
ทฤษฎีที่เกี่ยวของ 

 
ในการศึกษาเรื่องลิฟตโดยสารผูจัดทำไดรวบรวมแนวคิดทฤษฎีและหลักการตางๆจากเอกสารที่เกี่ยวของ 

ดังตอไปนี้ 
2.1 ขนาดของลิฟตโดยสาร 
2.2 อุปกรณขับเคลื่อน 
2.3 ระบบควบคุม 
 

2.1  ขนาดของลิฟตโดยสาร 
       ลิฟตแบบมาตรฐานท่ัวไปใชในอาคาร ปลอดภัยและมีความเร็วสูง เพ่ือตอบสนองตอการใชงาน ไมมีการจำกัด
จำนวนชั้น อุปกรณมาตรฐาน เหมาะสำหรับอาคารสำนักงาน และที่พักอาศัยทั่วไป ขนาดลิฟตบรรทุกตั้งแต 6 
คน/450กก., 8 คน/550กก., 9 คน/600กก. จนถึง 24 คน/1600กก.เปนตน ความเร็วของลิฟตจะขึ ้นอยู กับ 
ความสูงของอาคาร 

- ลิฟตความเร็วต่ำ มีความเร็วไมเกิน 60 เมตร/นาที ใชในอาคารท่ีมีความสูงไมเกิน 10 ชั้น 
- ลิฟตความเร็วปานกลาง มีความเร็วระหวาง 90-105 เมตร/นาที ใชในอาคารท่ีมีความสูงระหวาง 10-25 ชั้น 
- ลิฟตความเร็วสูง มีความเร็วไมเกิน 120 เมตร/นาที ใชในอาคารท่ีมีความสูงมากกวา 25 ชั้น 
 

2.2  อุปกรณขับเคล่ือน 
       ลิฟตท่ัวไปประกอบไปดวยสวนหลกัๆ ดังนี ้
       2.2.1  เครื่องจักรขับลิฟต (Traction Machine) เปนอุปกรณหลักของระบบลิฟต ทำหนาท่ีขับเคลื่อนลิฟตข้ึนลง 
       2.2.2  รางลิฟต (Guide Rail) เปนเหล็กรูปตัว T ทำหนาที่นำรองใหลิฟตวิ่งขึ้นลงในแนวที่กำหนดและรักษา
ตำแหนงตัวลิฟตใหทรงตัวและไดศูนยตลอดเวลา รางลิฟตมีหลายขนาดข้ึนอยูกับขนาดของตัวลิฟต น้ำหนักบรรทุก
และความเร็วลิฟต เปนตน โดยทั่วไประบบลิฟตจะมีรางขนาดใหญสำหรับนำรองตัวลิฟตและรางขนาดเล็กกวา
สำหรับนำรองชุดลูกถวง 
       2.2.3  ตูโดยสาร (Lift Car) ประกอบไปดวยหองโดยสารที่ยึดกับโครงเหล็กกลาที่แข็งแรง พรอมอุปกรณ
นิรภัย (Safety Gear) ปองกันไมใหลิฟตตก เม่ือสลิงขาดตูโดยสารมีขนาดแตกตางกันข้ึนอยูกับประเภทและน้ำหนัก
บรรทุกของลิฟต 
       2.2.4  สายเคเบิล (Travelling Cable) เปนสายไฟท่ีวิ่งข้ึนลงพรอมกับตัวลิฟต ทำหนาท่ีเชื่อมสัญญาณ เชน 
ปุมกดและสวิทซตางๆ ท่ีตูลิฟตกับตูคอนโทรลในหองเครื่อง 
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2.3  ระบบควบคุม 
       ระบบควบคุม (Control System) หมายถึง การควบคุมระบบหรือสิ่งท่ีผูออกแบบตองการควบคุมใหไดคา
ผลลัพธในรูปแบบของเอาตพุต (Output) ท่ีตองการ โดยมีองคประกอบพ้ืนฐานของระบบควบคุม 
       ระบบควบคุมลิฟตคือการตั้งคาท่ีรับผิดชอบในการจัดการบริการลิฟตและพารามิเตอรตางๆ ซ่ึงรวมถึงการเรง
ความเร็ว การชะลอตัว สัญญาณโคมในหองโถง การเดินทาง ความเร็วในการเปดประตู เวลาในการปรับระดับ และ
ความลาชาท่ีไมคาดคิดในการทำงานตามปกติ 
       PLC หรือ Programmable Logic Controllers มีสวนสนับสนุนระบบอัตโนมัติของอุตสาหกรรมเสมอมา  
สิ่งเหลานี้ใชเพื่อสรางเครื่องจักรที่นำเสนอการวิเคราะหขอมูล สายบริการ และระบบอัตโนมัติขององคกร การให
ตัวอยางระบบควบคุมลิฟตเปนวิธีท่ีสมบูรณแบบในการกำหนด PLC เนื่องจากไมโครโปรเซสเซอรทำงาน 
       ผูจัดทำไดรวมวิทยานิพนธที่จะใหขอมูลเชิงลึกในเชิงลึกเกี่ยวกับ PLC การควบคุมลิฟตเดี ่ยว และความ
ปลอดภัยและประสิทธิภาพ ดานบนเปนแผนภาพวงจรของ PLC ระบบควบคุมลิฟต แนะนำการทำงานภายใน
เครื่องโดยสังเขป Programmable Logic Controllers มีหนาท่ีอานอินพุต เชน สัญญาณเซ็นเซอรหรือปุมกด และ
สรางคำสั่งเชิงตรรกะ สิ่งเหลานี้จะถูกแชรกับไดรฟลิฟต 
       ระบบควบคุมลิฟตทำงาน  ระบบควบคุมลิฟตอัตโนมัติตองจัดใหมีการควบคุมอัตโนมัติหรือดวยตนเองสำหรับ
การตั้งคาลิฟตในอาคารเฉพาะ คอนโทรลเลอรที่ติดตั้งไวจะรักษาแรงดันไฟฟาระหวาง 24V ถึง 12V; มอเตอรเปน
สวนเดียวที่ตองการการจายไฟแบบ 3 เฟส ในเวลาเดียวกัน อุปกรณติดตั้งลิฟตและสวนประกอบควบคุมอื ่นๆ 
สามารถทำงานไดอยางมีประสิทธิภาพโดยใชแหลงจายไฟแรงดันต่ำ 
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บทที่ 3 
 

วิธีดำเนินงานโครงการ 
 

3.1  ข้ันตอนการดำเนินงาน 
       3.1.1  คิดรูปแบบลิฟตท่ีจะทำ 
       3.1.2  หาวัสดุอุปกรณ 
       3.1.3  ลงมือสรางลิฟต 
       3.1.4  คิดโคดควบคุมลิฟต 
 
3.2  วิธีการเก็บรวบรวมขอมูล 
       3.2.1  ศึกษา โครงสรางของลิฟต 
       3.2.2  ศึกษา การวางแผนวงจรไฟฟา 
       3.2.3  ศึกษา โคดควบคุมวงจร 
 
3.3  เครื่องมือ 

1.  ทอ PVC  7 เมตร 1เสน 
2.  เครื่องปริ้น 3D  1 เครื่อง 
3.  Arduino mega 2560  1 อัน 

 

 

 

 

 

 

  



5 
 

บทที่4 
 

ผลการดำเนินงาน 
 
4.1 ผลการดำเนินงาน 
       การดำเนินงานในของการตออุปกรณแบบจำลองลิฟต สำเร็จและเปนไปตามสมมติฐานของโครงงาน คือ 
แบบจำลองลิฟตโดยสารสามารถทำงานไดโดยที่ไมมีความผิดพลาดอะไรเกิดขึ้นสวนระบบปองกันลิฟตตกก็ทำงาน
ไดอยางดีประสิทธิภาพมากท่ีสุดเพ่ือท่ีจะปองกันการเสียหาย 
 
4.2 การนำไปใช  
       แบบจำลองลิฟตโดยสารนี้สรางขึ้นมาเพื่อศึกษาหรือเปนสื่อการสอนในการทำงาของลิฟตและวงจรในการ
ทำงานฉบับของการจำลองเพื่อที่จะใหใกลเคียงกับลิฟตของจริงที่สุด และระบบปองกันที่สรางขึ้นเพื่อที่จะปองกัน
ความเสียหายท่ีเกิดข้ึนไดนอยท่ีสุด 
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บทที่ 5  
 

สรุปผล อภิปรายผล และขอเสนอแนะ 
 
5.1  สรุปผลการดำเนินโครงงาน 
       โครงงานเรื่อง ลิฟตโดยสาร มีจุดมุงหมาย คือ ประดิษฐโครงสรางลิฟตเพ่ือจำลองการท่ีลิฟตทำงานในเวลาข้ึน
ลงระหวางชั้น1-4ชั้นและเพื่อที่จะศึกษาวงจรโคดของการขึ้นลงลิฟตแสดงเลขของลิฟตและเพื่อหาแนวคิดเมื่อสาย
สลิ้งขาดเพ่ือท่ีจะทำใหผูโดยสารปลอดภัยเพ่ิมอีกดวย 
       คณะผูทำโครงงานสักเกตพบปญหาในเรื่องของการทำแนวทางลิฟตในการใชที่ใหมๆ และสำหรับคนที่ศึกษา
วงจรโคดของลิฟต และปญหาที่ใหญที่สุดนั้นก็คือการที่สายสลิ้งของลิฟตขาดแลวทำใหลิฟตตก เราจึงหาทางแกไข
ในการทีจะหยุดลิฟตจะตกดวยการหาอุปกรณมาชวยตรวจจับเพ่ือท่ีจะทำใหลิฟตไมตกตอนท่ีสลิ้งขาด 
 
5.2  ปญหาและอุปสรรคในการดำเนินโครงงาน 
       5.2.1  ขาดผูเชี่ยวชาญชำนาญดานนวัตกรรมและสิ่งประดิษฐ ในการใหคำแนะนำ 
       5.2.2  มีการลองผิดลองถูกในการใชแผงควบคุม จึงทำใหงานลาชา ความเขาใจสับสน 
       5.2.3  รูปแบบของตัวลิฟตท่ีทำเปนทรงกระบอกทำใหการติดตั้งอุปกรณตางๆไดยากกวา 
 
5.3  ขอเสนอแนะ 
       5.3.1  อนาคตจะมีการเปลี่ยนรูปแบบของตัวเพ่ืองายข้ึน 
       5.3.2  ปรับลดคาใชจายในการจัดทำใหมีตนทุนต่ำลง  
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บรรณานุกรม 
 
หลักการทำงานของลิฟตทำยังไง [ออนไลน] เขาถึงไดจาก 

https://acslocks.com/th/elevator-control-system/   [สืบคน 27 พฤศจิกายน 2565] 
 

ลิฟตแบบมาตรฐานท่ัวไป ใชในอาคาร [ออนไลน] เขาถึงไดจาก 
 https://siaminterelectroniclift.com/product/passenger-elevator/ สืบคน 27 พฤศจิกายน 
2565] 
 
สวนประกอบของลิฟต [ออนไลน] เขาถึงไดจาก 
 https://mttselevator.blogspot.com /2011/02/blog-post_1925.html 
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ภาคผนวก 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



9 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

ภาคผนวก ก 

รูปภาพอุปกรณที่ใชในการทำโครงงาน 
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Arduino MEGA 2560 

 

 
Ultrasonic Sensor 

 

 
DC Gear Motor 

 

 
2 Wire Geek Servo 

 

 
Module Motor 

 

 
AC DC Power Supply 

 

 
Arduino Cable 
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Jumper Cable Male/Male 

 

 
Jumper Cable Female/Female 

 

 
Jumper Cable Male/Female 

 

 
HC-SR501 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



12 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาคผนวก ข 

รูปภาพการดำเนินงาน 
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รูปภาพท่ี 1 

 

 
รูปภาพท่ี 2 

 

 
รูปภาพท่ี 3 
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รูปภาพท่ี4 

 

 
รูปภาพท่ี 5 

 

 
รูปภาพท่ี 6 
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รูปภาพท่ี 7 

 

 
รูปภาพท่ี 8 
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ประวัติผูจัดทำ 

 
ช่ือ-สกุลช   นายปยะพงศ ประสพสม     
ช่ือเรื่อง    ลิฟตโดยสาร 
ระดับช้ัน   มัธยมศึกษาปท่ี 6 
 
ประวัติสวนตัว  
วัน/เดือน/ป   วันพฤหัสบดีท่ี 15 กรกฎาคม 2547 
อายุ    18 ป 
ท่ีอยูปจจุบัน   39/1581 หมู 1 ต.บึงน้ำรักษ อ.ธัญบุรี จ.ปทุมธานี  
 
ประวัติการศึกษา 
ปพุทธศักราช 2554-2559 ระดับช้ัน ประถมศึกษาปท่ี 1-6 โรงเรียนไทยรัฐวิทยา 75 เฉลิมพระเกียรติ 

ระดับช้ัน มัธยมศึกษาปท่ี 1-ปจจุบัน โรงเรียนปยชาติพัฒนา ในพระราชูปถัมภฯ 
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ประวัติผูจัดทำ 
 

ช่ือ-สกุล    นายวุฒินัน แหยมศรี 
ช่ือเรื่อง    ลิฟตโดยสาร 
ระดับช้ัน   มัธยมศึกษาปท่ี 6 
 
ประวัติสวนตัว 
วัน/เดือน/ป   วันอังคารท่ี 17 สิงหาคม พุทธศักราช 2547 
อายุ    18 ป 
ท่ีอยูปจจุบัน   109/35 ม.1 ต.ลำผักกูด อ.ธัญบุรี จ.ปทุมธานี 
 
ประวัติการศึกษา 
ปพุทธศักราช 2554-2559 ระดับช้ัน ประถมศึกษาปท่ี 1-6 โรงเรียน ธัญวิทยา (ตงม้ิน) จ.ปทุมธานี 
ปพุทธศักราช 2560-ปจจุบัน ระดับช้ัน มัธยมศึกษาปท่ี 1-ปจจุบัน โรงเรียนปยชาติพัฒนา ในพระราชูปถัมภฯ 
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ประวัติผูจัดทำ 
 

ช่ือ-สกุล    นายเสถียร ขวัญรักษ 
ช่ือเรื่อง     ลิฟตโดยสาร 
ระดับช้ัน    มัธยมศึกษาปท่ี6 
 
ประวัติสวนตัว 
วัน/เดือน/ป   วันพุธท่ี 3 พฤศจิกายน 2547 
อายุ    18 ป 
ท่ีอยูปจจุบัน   79/862 ม.1 ต.ลำผักกูด อ.ธัญบุรี จ.ปทุมธานี 
ประวัติการศึกษา                                        
ปพุทธศักราช2554-2559 ระดับช้ัน ประถมศึกษาปท่ี 1-6 โรงเรียนวัดอัยยิการาม จ.ปทุมธาน ี
ปพุทธศักราช 2560-ปจจุบัน ระดับช้ัน มัธยมศึกษาปท่ี 1-ปจจุบัน โรงเรียนปยชาติพัฒนา ในพระราชูปถัมภฯ 

 
 
 
 
 

 
 
 
 


