
 

  

 

โครงงานลิฟตโดยสาร 

 

เสนอ 
มูลนิธิเทคโนโลยีสารสนเทศตามพระราชดำริ 

สมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรมราชกุมารี 

 

 

จัดทำโดย 
 นายรันเวย ไชยวร ระดับช้ันมัธยมศึกษาปท่ี ๖ 

 นายพิสิฐ ไผสมบูรณ ระดับช้ันมัธยมศึกษาปท่ี ๖ 
 นายภาคนิพนธ ธุระตา ระดับช้ันมัธยมศึกษาปท่ี ๖ 
 

 
 

อาจารยที่ปรึกษา  
นางสาวรุงรัตน  จีรวิทยขจร 

 
 
 
 

โรงเรียนปยชาติพัฒนา ในพระราชูปถัมภฯ 
 ตำบลพรหมณี  อำเภอเมืองนครนายก  จังหวดันครนายก 

สำนักงานเขตพ้ืนที่การศึกษามัธยมศึกษาปราจีนบรีุ  นครนาย 
สำนักงานคณะกรรมการการศึกษาข้ันพ้ืนฐาน กระทรวงศึกษาธิการ



ก 

 

ชื่อโครงงาน    แบบจำลองลิฟทขนสง 

ผูจัดทำ      นายรันเวย ไชยวร 
                   นายพิสิฐ ไผสมบูรณ 
                  นายภาคนิพนธ ธุระตา 

ท่ีปรึกษาโครงงาน    นางสาวรุงรัตน จีรวิทยขจร 

ปการศึกษา    2565 

 
บทคัดยอ 

โครงงานเรื่อง ลิฟตขนสง มีจุดมุงหมาย คือ ประดิษฐโครงสรางลิฟตเพื่อจำลองการที่ลิฟตทำงานในเวลา

ขึ้นลงระหวางชั้น1-4 ชั้น และเพื่อที่จะศึกษาวงจรโคดของการขึ้น-ลงลิฟต และแสดงเลขของลิฟตเพื่อหาแนวคิด

เม่ือสายสลิงคขาดเพ่ือท่ีจะทำใหสินคาปลอดภัยเพ่ิมอีกดวย คณะผูทำโครงงานสักเกตพบปญหาในเรื่องของการทำ

แนวทางลิฟตในการใชที ่ใหมๆ และสำหรับคนที่ศึกษาวงจรโคดของลิฟต และปญหาที่ใหญที่สุดนั้นก็คือการท่ี

สายสลิงของลิฟตขาดแลวทำใหลิฟตตก เราจึงหาทางแกไขในการทีจะหยุดลิฟตจะตกดวยการหาอุปกรณมาชวย

เพ่ือท่ีจะทำใหลิฟตไมตกตอนท่ีสลิงขาด 



ข 

 

กิตติกรรมประกาศ 
 

ขอขอบคุณพระคุณ นางสาวสุภาภรณ เพาะบุญ ผูอำนวยการโรงเรียนปยชาติพัฒนาฯ ที่ไดอนุมัติและ
ชวยเหลือ เรื่องงบประมานการดำเนินงานจนโครงงานสำเร็จไปดวยดี 

โครงงานนี้สำเร็จไปดวยความกรุณาจาก อาจารยรุงรัตน จีรวิทยขจร อาจารยที่ปรึกษา โครงงานที่ไดให 
คำเสนอแนะ แนวคิด ตลอนจนการแกปญหา ขอบกพรองตางๆ โดยตลอดจนการ  แกไขปญหา จนโครงงานเลมนี้
เสร็จสมบูรณ 

          ขอกราบขอบพระคุณพอ คุณแม และผูปกครอง ท่ีใหคำปรึกษาในเรื่องตางๆ รวมท้ังเปนกำลังใจท่ีดีเสมอมา 

สุดทายนี้ ขอขอบคุณเพ่ือนๆ ท่ีไดสละเวลามาชวยเหลือในการดำเนินโครงงานใหสำเร็จลุลวงไปดวยดี 

 

 

คณะผูจัดทำ  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ค 

 

สารบัญ 
 

เรื่อง        หนา 
บทคัดยอ        ก 
กิตติกรรมประกาศ        ข 
บทท่ี 1 บทนำ        1 
 1.1 ท่ีมาและความสำคัญของโครงงาน       1 
 1.2 วัตถุประสงคของโครงงาน        1 
 1.3 สมมติฐานของโครงงาน        1 
 1.4 วิธีการเดินการ         1 
 1.5 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ        1 
 1.6 นิยามคำศัพท         2 

บทท่ี 2 ทฤษฎีท่ีเกี่ยวของ         3 
 2.1 Board Arduino MEGA        3 
 2.2 Servo Motor         3 
 2.3 RFID-RC522         3 
 2.4 DC Gear Motor         3 
 2.5 Ultra Sonic         3 
 2.6 BreadBoard / ProtoBoard       3 
 2.7 Micro Switch         4 
 2.8 Switching Power Supply        4 
 2.9 2.9 L298N Motor Driver Module       4 

บทท่ี 3 วิธีดำเนินงานโครงการ         5 
 3.1 วัสดุ อุปกรณ และโปรแกรมท่ีใชในการพัฒนา      5 
 3.2 ข้ันตอนการดำเนินโงงาน        5 

บทท่ี 4 ผลการดำเนินงาน         6 
 4.1 ผลการดำเนินงาน         6 
 4.2 การนำไปใช          6 

บทท่ี 5 สรุปผล อภิปรายผล และขอเสนอแนะ       7 
 5.1 สรุปผลการดำเนินโครงงาน        7 
 5.2 ปญหาและอุปสรรคในการดำเนินโครงงาน      7 
 5.3 ขอเสนอแนะ          7 



ง 

 

สารบัญ (ตอ) 
 

เรื่อง        หนา 
บรรณานุกรม           8 

ภาคผนวก           10 
 ภาคผนวก ก รูปภาพอุปกรณท่ีใชในการทำโครงงาน      11 
 ภาคผนวก ข รูปภาพการดำเนินงาน       14 

ประวัติผูจัดทำ           17



1 
 

  บทที่ 1 
 

บทนำ 
 

1.1 ท่ีมาและความสำคัญของโครงงาน 
     ปจจุบันนี้โลกของเรานั้นมเทคโนโลยีที่มีการพัฒนาล้ำยุคสมัยมามากมาย แมกระทั่งตึกท่ีสูงจะมีเยอะขึ้นมากๆ

ในอนาคต เพราะฉะนั้นสิ่งที่อำนวยความสะดวกในการพาผูคน หรือสิ่งของขึ้นไปบนชั้นตางๆไดนั้นคือ “ลิฟต” 

เพราะฉะนั้น ลิฟท จึงไดมาเปนหัวขอในการพัฒนานำเอาระบบใหมๆมาใชในโครงงานนี้ โดยการที่ทำแบบจำลอง

ข้ึนมาแลวจึงนำเอาระบบใหมๆเขามา ไมวาจะเปนระบบความปลอดภัย ระบบอัตโนมัติ และระบบการทดแรง 

 
1.2 วัตถุประสงคของโครงงาน 
       1.2.1 เพ่ือคนหาระบบแบบใหมเขามาในลิฟต 
       1.2.2 เพ่ือการพัฒนาระบบของตัวลิฟทในปจจุบันใหดียิ่งข้ึน 
       1.2.3 เพ่ือหาความปลอดภัยกับผูโดยสาร และสิ่งของในตัวลิฟต 
       1.2.4 เพ่ือฝกฝนและพัฒนาฝมือของผูจัดทำโครงงาน 
 
1.3 สมมติฐานของโครงงาน 
       1.3.1 ลิฟทสามารถใชงานไดจริง 
       1.3.2 สามารถทำตามคำสั่งได 
 
1.4 วิธีการดำเนินงาน 
       1.4.1 สังเกตพบปญหาเรื่องความปลอดภัย 
       1.4.2 นำปญหาดังกลาว มาปรึกษากับคณะผูจัดทำและอาจารยท่ีปรึกษา 
       1.4.3 วางแผนและออกแบบโครงสรางการทำงานของลิฟท 
       1.4.4 เขียนเอกสารของบประมาณจากโรงเรยีน 
       1.4.5 ดำเนินการจัดซ้ืออุปกรณตางๆ ท่ีเก่ียวกับการทำลิฟท 
       1.4.6 ดำเนินตามแผนการท่ีไดกำหนดไว และทำการทดสอบอุปกรณ 
       1.4.7 โครงงานเสร็จสมบูรณ และนำเสนอ 
 
1.5 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ 

       1.5.1 สามารถนำไปพัฒนาตอได 

       1.5.2 ระบบการปองกันสามารถนำไปพัฒนาตอได 
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1.6 นิยามคำศัพท 
       1.6.1  RFID-RC522  เปนอุปกรณท่ีใชสำหรับการสแกนคียการด 
       1.6.2  Matrix Keypad 3x4  สวิตชปุมกดท่ีใชในการใสรหัสผานแบบตัวเลข 
       1.6.3  2 Wire Geek Servo 360 Degree Motor  มอเตอรตัวเล็กไวใชเก็บเชือก 
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บทที่ 2 
 

เอกสารที่เกี่ยวของ 
 

ในการศึกษาและจัดทำโครงงาน แบบจำลองลิฟทขนสง คณะผูจัดทำไดศึกษาทฤษฏี หลักการ แนวคิด 
เอกสารท่ีเก่ียวของดังนี้ 
 

2.1 Board Arduino MEGA 
     Arduino MEGA คือ บอรดรุนใหญในกลุมบอรด Arduino โดยใช Atmega2560 เปนไมโครคอนโทรลเลอรหลัก 
ซึ่งไมโครคอนโทรลเลอรตัวนี้แตกตางจาก Atmega328 ที่ใชอยูกับบอรด Arduino UNO โดย Arduino MEGA มี 
Digital Pins ขา อินพุต/เอาทพุต ดิจิตอล จำนวน 54 ขา ( เปน PWM ได 15 ขา ) มี Analog Input 16 ขา  
 
2.2 Servo Motor 

     อุปกรณแมเหล็กไฟฟาแบบหนึ่งท่ีใชในการหมุนตัวขับไปยังตำแหนงตางๆ ดวยความแมนยำ 

 

2.3 RFID-RC522 
     RFID RC522 Read/Write Module (SPI) เปน RFID ทำงานที ่ย านความถี ่ HF 13.56 MHz  แบบ Mifare 
(ISO-14443) ในชุดมาพรอมกับ Tag Card และ Tag Key สามารถใชงานไดท้ังเขียนและอาน RFID tag ได ทำงาน
ที ่แรงดันไฟขนาด 3.3 โวลต เชื ่อมตอกับไมโครคอนโทรเลอรดวย SPI Interface การใชงาน RFID RC522 
Read/Write Module (SPI) สามารถใชงานรวมกับ Arduino ได 
 
2.4 DC Gear Motor 

     มอเตอรเกียร (Gear Motor) เปนอุปกรณไฟฟาชนิดหนึ่ง โดยอาศัยหลักการทำงานจากมอเตอรในการแปลง

พลังงานไฟฟาเปนพลังงานกลเพื่อทำใหวัตถุเคลื่อนที่ และมีฟนเฟองหรือเกียรทำหนาที่ลดรอบความเร็วหรือทด

รอบ และเพ่ิมแรงบิดเพ่ือใหสามารถขับงานไดตามท่ีตองการ 

2.5 Ultra Sonic 

      เซ็นเซอรท่ีใชสำหรับตรวจจับวัดถุตางๆ โดยอาศัยหลักการสะทอนของคลื่นความถี่เสียง และ คำนวณหาคา

ระยะทางไดจากการเดินทางของคลื่นและนำมาเทียบกับเวลา 

 

2.6 BreadBoard / ProtoBoard 

      บอรดพลาสติกสำหรับใชตอวงจรตนแบบ บนผิวหนาของ Breadboard จะมีรูอยูมากมายโดยแตละรูท่ีอยูใน

แถวเดียวกันจะมีการเชื่อมตอกันอยูภายในเมื่อเรานำสายไฟสองเสน มาเสียบลงบน Breadboard ตรงตำแหนง

ของรูท่ีอยูในแถวแนวนอนเดียวกัน จะทำใหสายไฟท้ังสองเสนนั้นเชื่อมตอตอกัน ถือวาเปนสายไฟเสนเดียวกัน 
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2.7 Micro Switch 

     ชนิดของสวิตชกลไกการติดตอที่ถูกปกคลุมดวยเปลือกและมีแกนขับนอกสวิตช เปนอุปกรณที่มีชวงการติดตอ

ขนาดเล็กจำนวนมากและกลไกท่ีรวดเร็วแลวใชตารางเวลาท่ีกำหนดและแรงท่ีตองการเพ่ือดำเนินการสวิตช 

 

2.8 Switching Power Supply 

      อุปกรณแปลงแรงดันไฟฟากระแสสลับที่มีแรงดันสูง เชน 220VAC ไปเปนแรงดันไฟฟาที่มีแรงดันต่ำ โดย 

Switching Power Supply จะทำงานในลักษณะเดียวกันกับหมอแปลงแรงดันทั่วไป แตมีประสิทธิภาพที่ดีกวา

และมีขนาดเล็กกวา โดยหลักการท่ัวไปของ Switching Power Supply จะประกอบดวย เรคติไฟเออร (Rectifier) 

ทำหนาที่ แปลงแรงดันไฟฟากระแสสลับใหเปนแรงดันไฟฟากระแสตรง, คอนเวอรเตอร (Converter) ทำหนาท่ี 

แปลงความถี ่แรงดันไฟฟากระแสตรงใหเปนแรงดันไฟฟากระแสสลับที ่ความถี ่สูง และแปลงแรงดันไฟฟา

กระแสสลับใหเปนแรงดันไฟฟากระแสตรง โดยมีความตานทานทางดานเอาตพุตของแรงดันไฟฟากระแสตรงใหได

ตามความตองการอีกครั้ง 

 

2.9 L298N Motor Driver Module 

   โมดูลขับมอเตอรที่ใชชิฟ L298N สามารถขับมอเตอรได 2 ตัวแบบแยกอิสระ สามารถควบคุมความเร็วมอเตอร

ได ใชไฟ 5 โวลต สามารถรับไฟเขา 7-35 โวลตได มีวงจรเรกูเลตในตัว ขับมอเตอรกระแสสูงสุดได 2A 
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บทที่ 3 
 

วิธีการดำเนินงาน 
 

3.1 วัสดุ อุปกรณ และโปรแกรมท่ีใชในการพัฒนา 

ลำดับท่ี อุปกรณ จำนวน 

1 Arduino MEGA 1 บอรด 

2 RFID-RC522 1 อัน 

3 Ultra Sonic 1 อัน 

4 BreadBoard / ProtoBoard 1 อัน 

5 DC Gear Motor 1 ตัว 

6 Servo Motor 1 ตัว 

7 Micro Switch 4 อัน 

8 L298N Motor Driver Module 1 อัน 

9 สายไปจัมพ ผู-ผู ( คละสีได ) 2 ชุด 

10 สายไปจัมพ เมีย-เมีย ( คละสีได ) 2 ชุด 

11 สายไฟจัมพ ผู-เมีย (คละสีได ) 2 ชุด 

 

3.2 ข้ันตอนการดำเนินโงงาน 

       การทำงานของตำลิฟทจะแยกเปน 2 ระบบ 

       3.2.1 การทำงานของตัวลิฟต การทำงานของลิฟทขนสงท่ีพวกเราไดออกแบบ คือ จะตองสแกนตัว Key Tag 

ของ RFID-RC522 เพ่ือท่ีจะใหลิฟทสามารถทำการเริ่มคำสั่งของลิฟทได ถาหากเราไมสแกนตัว Key Tag ตัวลิฟท

จะไมสามารถทำงานได 

       3.2.2 การทำงานของเซฟตี้  การทำงานของเซฟตี้คือจะมีฟนเฟองอยูบนคานที่จะหมุนไดอิสระแตเมื่อเชือก

ขาดจะมีกลไกลลงมาล็อกตัวเฟอง ทำใหตัวเฟองหยุดการเคลื่อนท่ีของตัวลิฟต 
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บทที่ 4 
 

ผลการดำเนินงาน 
 

4.1 ผลการดำเนินงาน 

       การดำเนินงานในสวนของการเคลื่อนท่ีของตัวลิฟต โดยการใชคำสั่งจาก Arduino MEGA สำเร็จและเปนไป

ตามสมมติฐานของโครงงาน คือ ตัวลิฟตสามารถเคลื่อนท่ีข้ึน-ลง ไปยังชั้นท่ีตองการและสามารถบรรทุกสิ่งของ

น้ำหนัก 1 กิโลกรัมได  และในกรณีท่ีลิฟตตก จะมีระบบบัฟเฟอรและเซฟตี้ในการปองกันและชวยลดความเสียหาย

ของสินคาภายในลิฟต 

 

4.2 การนำไปใช 
       นำโครงงานลิฟตนี้ไปใชเปนแบบจำลองในการพัฒนาตัวลิฟทในอนาคต และเปนแบบอยางใหมๆ  
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บทที่ 5 

 

สรุปผล อภิปรายผล และขอเสนอแนะ 
 

5.1 สรุปผลการดำเนินงาน 

       ลิฟตสามารถใชไดจริงตรงตามวัตถุประสงคของโครงงาน คือ สามารถเคลื่อนที่ขึ้น-ลง ไปยังชั้นที่ตองการได 
และสามารถบรรทุกสิ่งของน้ำหนักอยางนอย 1 กิโลกรัม 
 
5.2 ปญหาและอุปสรรคในการดำเนินโครงงาน 
       5.2.1 มีความรูความเขาใจนวัตกรรมในเรื่องสิ่งประดิษฐไมเพียงพอ 
       5.2.2 ขาดผูเชี่ยวชาญชำนาญการดานนวัตกรรมและสิ่งประดิษฐในการใหคำแนะนำ 
       5.2.3 มีการลองผิดลองถูกในการทำโครงงาน จึงทำใหงานลาชา ความเขาใจสับสน 
       5.2.4 ความแข็งแรงของวสัดุในการประกอบชิ้นงานไมเพียงพอ 
 
5.3 ขอเสนอแนะ 
       5.3.1 อนาคตจะมีการพัฒนาใหมีคุณภาพยิ่งข้ึน 
       5.3.2 เพ่ิมความปลอดภัยของตัวลิฟท ในกรณีลิฟทตก 
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บรรณานุกรม 
 

Ultrasonic Sensor คืออะไร [ออนไลน] เขาถึงไดจาก 

https://mall.factomart.com/what-is-ultrasonic-sensor/ [สืบคน 28 พฤศจิกายน 2565] 

L298N Motor Driver Module โมดูลขับมอเตอร ควบคุมมอเตอร 

https://www.arduino4.com/product/40/l298n-motor-driver 

module%E0%B9%82%E0%B8%A1%E0%B8%94%E0%B8%B9%E0%B8%A5%E0%B8%82%E0%B8

%B1%E0%B8%9A%E0%B8%A1%E0%B8%AD%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3

%E0%B9%8C%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%9A%E0%B8%84%E0%B8%B8%E0%B8%A1%E0

%B8%A1%E0%B8%AD%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C  

[สืบคน 28 พฤศจิกายน 2565] 

Switching Power Supply คืออะไร และมีหลักการทำงานอยางไร? 

     https://www.primusthai.com/primus/Knowledge/info?ID=224 [สืบคน 28 พฤศจิกายน 2565] 

Arduino Startup kit บทท่ี 4 : บอรดทดลอง 

     https://www.gravitechthai.com/review-

detail.php?WP=pUEgoaqyGUEgozqiqTAcG3vDpYyg4UqzGPMgAzqCqWOchKwtpUOgWap3GQSgG2r

DqYyc4Uuw [สืบคน 28 พฤศจิกายน 2565] 

RFID Card Read/Write Module Kit (RC522) 
     https://www.thaieasyelec.com/product/486/rfid-card-read-write-module-kit-rc522  
[สืบคน 28 พฤศจิกายน 2565] 

Micro Switch คืออะไร 

     http://th.thermal-heating.com/info/what-is-the-micro-switch-21750712.html   

[สืบคน 28 พฤศจิกายน 2565] 

มอเตอรเกียรคืออะไร 

https://www.pneu-

hyd.co.th/%E0%B8%9A%E0%B8%97%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1-

%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%A7%E0%B9%80%E0%B8%A1%E0%B8%95%E0%B8%B4%E0

%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C-

%E0%B9%84%E0%B8%AE%E0%B8%94%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%A5%E0%B8%B4%E0

%B8%81/2845-
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%E0%B8%A1%E0%B8%AD%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0

%B9%80%E0%B8%81%E0%B8%B5%E0%B8%A2%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B8%84%E0%B8

%B7%E0%B8%AD%E0%B8%AD%E0%B8%B0%E0%B9%84%E0%B8%A3.html  

[สืบคน 28 พฤศจิกายน 2565] 
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ภาคผนวก 
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ภาคผนวก ก 

รูปภาพอุปกรณที่ใชในการทำโครงงาน 
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Arduino MEGA 2560 

 

 

Ultrasonic Sensor 

 

 

DC Gear Motor 

 

 

2 Wire Geek Servo 

 

 

Module Motor 

 

 

AC DC Power Supply 
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Arduino Cable 

 

 

Jumper Cable Male/Male 

 

 

Jumper Cable Female/Female 

 

 

Jumper Cable Male/Female 

 

 

RFID-RC522 
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ภาคผนวก ข 

รูปภาพการดำเนินงาน 
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รูปท่ี 1  

 

        
                                     รูปท่ี 2                                                รูปท่ี 3  
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รูปท่ี 4 

 
                                                 

 

รูปท่ี 5                                                 
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ประวัติผูจัดทำ 

ช่ือ-สกุล นายรันเวย ไชยวร 

ช่ือเรื่อง โครงงาน แบบจำลองลิฟทขนสง 

ระดับช้ัน มัธยมศึกษาปท่ี 6 

ประวัติสวนตัว 

วัน / เดือน / ปเกิด 24 มีนาคม พุทธศักราช 2548 

อายุ 17 ป 

ท่ีอยูปจจุบัน 143 หมู 13 ตำบลโคกแย อำเภอหนองแค จังหวัดสระบุรี 18230 

ประวัติการศึกษา 

ป 2554-2559 ระดับชั้นประถมศึกษาท่ี 1-6 โรงเรียนบำรุงปญญา สระบรุี 

ป 2560-ปจจุบัน ระดับชั้นมัธยมศึกษาปท่ี 1-6 โรงเรียนปยชาติพัฒนาฯ นครนายก 
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ประวัติผูจัดทำ 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ช่ือ-สกุล นายพิสิฐ ไผสมบูรณ 

ช่ือเรื่อง โครงงาน แบบจำลองลิฟทขนสง 

ระดับช้ัน มัธยมศึกษาปท่ี 6 

ประวัติสวนตัว 

วัน / เดือน / ปเกิด 26 สิงหาคม พุทธศักราช 2547 

อายุ 18 ป 

ท่ีอยูปจจุบัน 46 หมู 4 ตำบลพรหมณี อำเภอเมือง จังหวัดนครนายก 26000 

ประวัติการศึกษา 

ป 2554-2559 
ระดับชั้นประถมศึกษาท่ี 1-6 โรงเรียนวัดโยธีราษฏรศรัทธาราม 
นครนายก 

ป 2560-ปจจุบัน ระดับชั้นมัธยมศึกษาปท่ี 1-6 โรงเรียนปยชาติพัฒนาฯ นครนายก 
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ประวัติผูจัดทำ 

 

 

ช่ือ-สกุล นายภาคนิพนธ ธุระตา 

ช่ือเรื่อง โครงงาน แบบจำลองลิฟทขนสง 

ระดับช้ัน มัธยมศึกษาปท่ี 6 

ประวัติสวนตัว 

วัน/เดือน/ปเกิด วันพุธท่ี 23 มิถุนายน พุทธศักราช 2547 

อายุ 18 ป 

ท่ีอยูปจจุบัน 
60/3 หมู 14 ตำบลพรหมณี อำเภอเมือง จังหวัดนครนายก 
26000 

ประวัติการศึกษา 

ปพุทธศักราช 2554-2559 
ระดับชั้นประถมศึกษาปท่ี 1-6 โรงเรียนวัดโยธีราษฏรศรัทธาราม 
นครนายก 

ปพุทธศักราช 2560-ปจจุบัน 
ระดับชั้นมัธยมศึกษาปท่ี 1- ปจจุบัน โรงเรยีนปยชาติพัฒนา ใน
พระราชูปถัมภฯ นครนายก 


