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บทคัดยอ 

โครงงานเรื่อง งานควบคุมการทำงานของลิฟต (3D - Printer) มีจุดมุงหมาย คือ จำลองการทำงาน

ของลิฟต ที่ทำจาก 3D-Printer และหากเกิดการฉุกเฉิน เชน ลิฟตตก หรือลิฟตหยุดไมตรงชั้น จะมีวิธีการ

แกปญหาอยางไรเพ่ือลดความเสียหายของผูใชบริการ 

คณะผูทำโครงงานสังเกตพบปญหาในเรื่อง ลิฟตคาง ลิฟตตก ทำใหบาดเจ็บและทรัพยสินเสียหายบาง

กรณีอาจเสียชีวิตจึงนำปญหาดังกลาวมาปรึกษาและหาวิธีการแกไขปญหา จึงไดจัดทำโครงงานเรื่องนี้ขึ ้นมา

และในผลของการดำเนินงานควบคุมการทำงานของลิฟต (3D - Printer) สามารถปองกันและลดความเสี่ยง 

สำเร็จลุลวงตามวัตถุประสงคของโครงงานท่ีไดกำหนดไว  
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บทท่ี 1 
 

บทนำ 
 

1.1 ท่ีมาและความสำคัญของโครงงาน 
       เนื่องจากปจจุบันมีการใชเทคโนโลยีในการโดยสารและสิ่งของขึ้นอาคารทดแทนการใชบันไดเพื่อความ
สะดวกสบายเชนลิฟตโดยสาร ลิฟตยกของ หรือ X-Lift ลิฟตบาน จึงมีความเสี่ยงเกิดเหตุการลิฟตคางและตก  
       ผูจัดทำโครงงานไดสังเกตเห็นปญหาตรงนี้และนำมาใชเปนแนวทางในการจำลองระบบในการทำงานของ
ลิฟตที่สามารถเคลื่อนที่เหมือนลิฟตและปองกัน ลดความเสี่ยงเหตุการลิฟตคางและลิฟตตกเพื่อลดความ
เสียหายท่ีเกิดจากเหตุการเบื้องตน 
 
1.2 วัตถุประสงคของโครงงาน  
       เพื่อสรางสิ่งประดิษฐจำลองระบบที่สามารถเคลื่อนที่เหมือนลิฟตเพื่อปองกันและลดความเสี่ยงเหตุการ
ลิฟตคางและลิฟตตกเพ่ือลดความเสียหายใหนอยลง 
 
1.3 สมมติฐานของโครงงาน 
       การทำงานของลิฟตท่ีจำลองการเคลื่อนท่ีและยกสิ่งของข้ึนลงตามอาคารสูงและสามารถลดความเสียหาย
จากลิฟตตกไดจริง 
 
1.4 วิธีการดำเนินงาน 
       1.4.1สังเกตพบปญหาในเรื่องลิฟตตกท่ีสรางความเสียหายอยางมาก 
       1.4.2 นำปญหาดังกลาวมาปรึกษากับคณะผูจัดทำโครงงานและอาจารยที่ปรึกษาโครงงาน เพื่อหาแนว
ทางแกไขปญหา                
       1.4.3 วางแผนและออกแบบโครงสรางการทำแบบจำลองการเคลื่อนที่ของลิฟตและชวยกันสืบคนหา
ขอมูลการลดความเสียหายย 
       1.4.4 เขียนเอกสารเคาโครงเพื่อขออนุมัติงบประมาณการดำเนินงาน สนับสนุนจากทางโรงเรียนปยชาติ
พัฒนา ในพระราชูปถัมภฯ เพ่ือทำโครงงานตามท่ีไดวางแผนและออกแบบไว 
       1.4.5 ดำเนินการจัดการซ้ืออุปกรณตางๆดานอุปกรณอิเล็กทรอนิกสและดานอุปกรณสราง 
       1.4.6 ดำเนินงานตามแผนท่ีกำหนดไว และทำการทดสอบการทำงานของชุดอุปกรณและจัดทำรูปเลม
โครงงาน 
       1.4.7 โครงงานเสร็จสมบูรณ นำเสนอผลงาน 
 
1.5 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ 
       1.5.1 การทำงานของลิฟตนำไปพัฒนาใหมีความสะดวกและปลอดภัยมากข้ึน 
       1.5.2 ลดความเสียหายจากลิฟตตก 
 
 
 



2 

 

1.6 นิยามคำศัพท 
       1.6.1 DC3V-6V DC geared motorหรือมอเตอรเกียรเปนมอเตอรเกียร (Gear Motor) ขนาดเล็ก 
เหมาะสำหรับงานเครื่องจักรขนาดเล็กใชสำหรับควบคุมรอบการทำงานของการเคลื่อนท่ีวัตถุไดอยางเหมาะสม 
       1.6.2 เครื่องพิมพสามมิติ เปนเครื่องพิมพสามมิติคือเครื่องจักรท่ีใชกระบวนการทำใหเนื้อวัสดุกอตัวเปน
รูปรางตามท่ีไดออกแบบไวโดยอาศัยขอมูลในรูปแบบดิจิทัล
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บทที่ 2 
 

เอกสารที่เกี่ยวของ 
 

ในการศึกษาและจัดทำ โครงงานควบคุมการทำงานของลิฟต (3D - Printer) คณะผูจัดทำโครงงานได
ศึกษาทฤษฎีหลักการแนวคิด เอกสารท่ีเก่ียวของ ดังนี้ 
 
2.1 Arduino Mega 2560 

 
Arduino ถูกใชประโยชนในลักษณะเดียวกับ MCU อื่นๆ คือ ใชติดตอสื่อสารและควบคุมอุปกรณไฟฟา

อื่นๆ ดวยการเขียนโปรแกรมใหกับ MCU เพื่อควบคุมการรับสงสัญญาณทางไฟฟาตามเงื่อนไขตางๆ โดย
ตัวอยาง การประยุกตใช Arduino ในชีวิตประจำวัน 
 
2.2 L298N  

 
L298N Motor Driver Module เปนโมดูลขับมอเตอรราคาถูก ใชชิฟ L298N สามารถขับมอเตอรได 2 

ตัวแบบแยกอิสระ สามารถควบคุมความเร็วมอเตอรได ใชไฟ 5 โวลต สามารถรับไฟเขา 7-35 โวลตได มี
วงจรเรกูเลตในตัว ขับมอเตอรกระแสสูงสุดได 2A. 
 
2.3 geared motorหรือมอเตอรเกียร 
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2.4 Power Supply Switching 12V 5A หมอแปลงไฟ 

 
Power Supply Switching สำหรับตอกับอุปกรณ วงจรตางๆ หรือ LED ขนาด 12V 5A หรือ 60W 

อุปกรณ Power Supply จะทำหนาที่แปลงแรงดันจาก กระแสสลับ AC เปน กระแสตรง DC เพื่อนำไปใชใน
งานอุปกรณอิเล็กทรอนิกสประเภทตางๆ งานกลองวงจรปด เครื่องพิมพ 3 มิติ (3D Printer) หรือหลอด LED 
สำหรับ สวิชยชิ ่งเพาเวอรซัพพลายตัวนี้มีขนาดเล็ก เหมาะสำหรับงานท่ีตองการจายไฟอยางตอเนื่องเปน
เวลานาน ความรอนนอย 
 
2.5 เซ็นเซอรเสียง KY-037  

 
High Sensitivity Sound Microphone Sensor Detection Module เป  น โมดูล

เซ็นเซอรเสียง ใชสำหรับตรวจจับเสียง ผานไมค ใชงานไดงาย สามารถใชงานรวมกับไมโครคอนโทรลเลอร และ 
Arduino เพ่ือตรวจจับเสียง ความดังเสียง รองรับสัญญาณท้ัง Digital และ Analog 
 
2.6 ultrasonic sensor module 

 

cm ถึง 400 cm โดยสงสัญญาณอัลตราโซนิคความถ่ี 40 kHz ไปท่ีวัตถุท่ีตองการวัดและรับสัญญาณท่ีสะทอน
กลับมา พรอมท้ังจับเวลาเพ่ือนำมาใชในการคำนวณระยะทาง 
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2.7 เครื่องพิมพ 3 มิติ 

 

Additive Process ซ่ึงการพิมพจะดำเนินไปท่ีละข้ันหรือที
ละ layer โดยใชโปรแกรมคอมพิวเตอรควบคุม
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บทที่ 3 
 

วิธีการดำเนินโครงงาน 
 

3.1 วัสดุอุปกรณและโปรแกรมท่ีใชในการพัฒนา 

ลำดับ อุปกรณ จำนาน 

1.  Arduino UNO R3 1ตัว 

2.  L298N 1ตัว 

3.  DC3V-6V DC geared motorหรือมอเตอรเกียร 1ตัว 

4.  Power Supply Switching 12V 5A หมอแปลงไฟ 1ตัว 

5.  KY-037 1ตัว 

6.  Ultrasonic Sensor Module 1ตัว 

7.  เบรดบอรด 1ตัว 

8.  สายไฟจัมพ ผู-ผู (คละสีได)  

9.  สายไฟจัมพ ผู-เมีย (คละสีได  

10.  4 Pins Push Button (ปุมกดติดปลอยดับ 4 ขา) 4ตัว 

 
3.2 ข้ันตอนการดำเนินโครงงาน 
       3.2.1 การตอ DC3V-6V DC geared motor เขากับ L298N ดังนี้ 

 
    3.2.1.1 นำสาย สีแดง มาตอกับ OUT3  
    3.2.1.2 นำสาย สีดำ มาตอกับ OUT4 
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       3.2.2 การตอ KY-037 กับ Arduino mega 2560 

 
    3.2.2.1 ตอ D0 กับ IO7 
    3.2.2.2 ตอ + กับ 5V 
    3.2.2.3 ตอ G กับ GND
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บทที่ 4 
 

ผลการดำเนินงาน 
 

4.1 ผลการดำเนินงาน 
       การดำเนินงานในสวนของการตออุปกรณจำลองระบบที่สามารถเคลื่อนที่เหมือนลิฟตสำเร็จและเปนไป
ตามสมมติฐานของโครงงาน คือ ลิฟตสามารถเคลื่อนที่ไดและขนสิ่งของไดจริง ตามสมมติฐานที่ไดกำหนดไว
ตามขางตน 
 

   
 
4.2 การนำไปใช 
       เอาไปดัดแปลงพัฒนาใหลิฟตปลอดภัยและลดความเสียหายมากยิ่งข้ึ
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บทที่ 5 
 

สรุปผล อภิปรายผล และขอเสนอแนะ 
 
5.1 สรุปผลการดำเนินโครงงาน 
       โครงงานควบคุมการทำงานของลิฟต สามารถเคลื่อนท่ีตามตองการโดยกดปุมตามลำดับชั้นไดและ
สามารถลดความเสียหายไดระดับหนึ่ง 
 
5.2 ปญหาและอุปสรรคในการดำเนินโครงงาน 
       5.2.1 มีการลองผิดลองถูกในการใชแผงควบคุม จึงทำใหงานลาชา ความเขาใจสับสน 
       5.2.2 มีความรูความเขาใจนวัตกรรมในเรื่องสิ่งประดิษฐไมเพียงพอ 
       5.2.3 ขาดผูเชี่ยวชาญชำนาญการดานนวัตกรรมและสิ่งประดิษฐในการใหคำแนะนำ 
 
5.3 ขอเสนอแนะ 
       5.3.1 อนาคตจะมีการพัฒนาควบคุมลิฟตใหดีข้ึน 
       5.3.2 เพ่ิมความปลอดภัยในการผลิต
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บรรณานุกรม 
 

https://www.scimath.org/article-technology/item/12478-3d-printing-1 

https://www.arduitronics.com/product/20/ultrasonic-sensor-module-hc-sr04-5v 

https://www.spmicrotech.com/product/%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B9%87%E0%B8%99
%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B9%80%E0%B8%AA
%E0%B8%B5%E0%B8%A2%E0%B8%87-high-sensitivity-sound-microphone-sensor-detection-
module/ 

https://www.ab.in.th/product/497/power-supply-switching-12v-5a-
%E0%B8%AB%E0%B8%A1%E0%B9%89%E0%B8%AD%E0%B9%81%E0%B8%9B%E0%B8%A5
%E0%B8%87%E0%B9%84%E0%B8%9F 

https://th.misumi-ec.com/th/pr/recommend_category/gear_motor/ 

http://www.arduino-makerzone.com/article/1/arduino-basic-ep0-arduino-
%E0%B8%84%E0%B8%B7%E0%B8%AD%E0%B8%AD%E0%B8%B0%E0%B9%84%E0%B8%A3-
%E0%B8%97%E0%B8%B3%E0%B8%AD%E0%B8%B0%E0%B9%84%E0%B8%A3%E0%B9%84
%E0%B8%94%E0%B9%89%E0%B8%A1%E0%B8%B5%E0%B8%81%E0%B8%B5%E0%B9%88%
E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%9A 

https://www.arduino4.com/product/40/l298n-motor-driver-module-
%E0%B9%82%E0%B8%A1%E0%B8%94%E0%B8%B9%E0%B8%A5%E0%B8%82%E0%B8%B1
%E0%B8%9A%E0%B8%A1%E0%B8%AD%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3
%E0%B9%8C%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%9A%E0%B8%84%E0%B8%B8%E0%B8%A1
%E0%B8%A1%E0%B8%AD%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C
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ภาคผนวก
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ภาคผนวก ก 

รูปภาพอุปกรณที่ใชในการทำโครงงาน 
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ภาคผนวก ข 

รูปภาพการดำเนินงาน 
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ประวัติผูจัดทำ 
 
ชื่อ-สกุล     นางสาวชญานิษฐ โคกธนู 
ชื่อเรื่อง     โครงงานควบคุมการทำงานของลิฟต (3D - Printer) 
ระดับชั้น    มัธยมศึกษาปท่ี 4 
 
ประวัติสวนตัว 
วัน/เดือน/ป เกิด   2/2/2550 
อายุ                                   15 ป 
ท่ีอยูปจจุบัน                                  185/2 หมู 4 ตำบลพรหมณี อำเภอเมือง จงัหวัดนครนายก  
 
ประวัติการศึกษา  
ปพุทธศักราช 2556-2558                 ระดับชั้นประถมศึกษาป ท่ี 1-3 
        โรงเรียนนักบญุยอแซฟอุปถัมภ  หนองรี 
ปพุทธศักราช2559-2561   ระดับชั้นประถมศึกษาป ท่ี 4-6 
                                                  โรงเรียนวัดสุตธรรมมาราม 
ปพุทธศักราช  2562-ปจจุบัน  ระดับชั้น มัธยมศึกษาป ท่ี 1-ปจจุบันโรงเรียนปยชาติพัฒนา  
        ในพระราชูถัมภฯ นครนายก
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ประวัติผูจัดทำ 

 
ชื่อ-สกุล   นางสาววทันยา พรรณขาม 
ชื่อเรื่อง   โครงงานควบคุมการทำงานของลิฟต (3D - Printer) 
ระดับชั้น    มัธยมศึกษาปท่ี 4 
 
ประวัติสวนตัว 
วัน/เดือน/ป เกิด   14/6/2549 
อายุ     16 ป 
ท่ีอยูปจจุบัน   46 หมู79  ตำบลคลองใหญ   อำเภอองครักษ   
  จังหวัดนครนายก  26120 
 
ประวัติการศึกษา  
ปพุทธศักราช 2556-2561                 ระดับชั้น ประถมศึกษาป ท่ี 1-6  

โรงเรียนวัดสันติธรรมราษฏรบำรุง  นครนายก 
ปพุทธศักราช 2562-ปจจุบัน  ระดับชั้น มัธยมศึกษาป ท่ี 1-ปจจุบันโรงเรียนปยชาติพัฒนา  
                                                    ในพระราชูปถัมภฯ นครนายก
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ประวัติผูจัดทำ 

 
ชื่อ-สกุล   นางสาววทันยา พรรณขาม 
ชื่อเรื่อง   โครงงานควบคุมการทำงานของลิฟต (3D - Printer) 
ระดับชั้น    มัธยมศึกษาปท่ี 4 
 
ประวัติสวนตัว 
วัน/เดือน/ป เกิด   14/6/2549 
อายุ     16 ป 
ท่ีอยูปจจุบัน   46 หมู79  ตำบลคลองใหญ   อำเภอองครักษ   
  จังหวัดนครนายก  26120 
 
ประวัติการศึกษา  
ปพุทธศักราช 2556-2561                 ระดับชั้น ประถมศึกษาป ท่ี 1-6  

โรงเรียนวัดสันติธรรมราษฏรบำรุง  นครนายก 
ปพุทธศักราช 2562-ปจจุบัน  ระดับชั้น มัธยมศึกษาป ท่ี 1-ปจจุบันโรงเรียนปยชาติพัฒนา  
                                                    ในพระราชูปถัมภฯ นครนายก 


